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Patentanspriche:

1. Verfahren zur Ubergabe von Ladegut (2) von einer Ladegutaufnahme (3) eines
Fahrzeuges (1) auf eine Ladegutlibernahmestation (11),

dadurch gekennzeichnet,

dass das Fahrzeug (1) von einer Fahrzeugsteuerung derart gesteuert wird, dass
der Vektor der Geschwindigkeit des Fahrzeuges (1) unmittelbar vor oder bei An-
kunft an der Ladegutlibernahmestation (11) verandert und das Fahrzeug (1) von
der Fahrzeugsteuerung und/oder von wenigstens einer im Bereich der Ladegut-
Ubernahmestation (11) angeordneten FUhrungseinrichtug vor Ankunft an der La-
degutibernahmestation (11) so ausgerichtet wird, dass die Bewegungsbahn des
sich aufgrund der Anderung des Geschwindigkeitsvektors von der Ladegutaufnah-
me (3) wegbewegenden Ladegutes (2) in einem Aufnahmebereich (14) der Lade-

gutibernahmestation (11) endet.

2. Verfahren nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Fahrzeug (1) von der Fahrzeugsteuerung bei Ankunft an der Ladegut-

Ubernahmestation (11) abgebremst wird.

3. Verfahren nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Fahrzeug (1) von der Fahrzeugsteuerung gegen die Ladegutlibernahme-
station (11) gefahren wird.

4. Verfahren nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Fahrzeug (1) von der Fahrzeugsteuerung ungebremst gegen die Lade-

gutibernahmestation (11) gefahren wird.

5. Verfahren nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet,
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dass das Fahrzeug (1) von der Fahrzeugsteuerung in einem spitzen Winkel gegen
die Ladegutibernahmestation (11) gefahren wird.

6. Verfahren nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 5,

dadurch gekennzeichnet,

dass vor Ankunft an der Ladegutibernahmestation (11) der Reibwert der Ober-
flache (3a) der Ladegutaufnahme (3) verringert wird.

7. Fahrzeug zur Durchflihrung des Verfahrens nach Anspruch 6 mit einer Lade-
gutaufnahme (3), die auf einem Fahrwerk (4) angeordnet ist, wobei die Ladegut-
aufnahme (3) wenigstens an einem Seitenrand offen oder 6ffenbar ausgebildet
ist,

dadurch gekennzeichnet,

dass es eine Fahrzeugsteuerung aufweist und dass die Oberflache (3a) der Lade-
gutaufnahme (3) so ausgebildet ist, dass ihr Reibwert an der Kontaktoberflache

zum Ladegut (2) veranderbar ist.

8. Fahrzeug nach Anspruch 7,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Steuerung so eingerichtet ist, dass sie zur Ladegutabgabe ein Steuersi-

gnal zur Verringerung des Reibwertes erzeugt.

9. Fahrzeug nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

dass zur Verringerung des Reibwertes der Kontaktoberflache wenigstens ein me-
chanisches Ausldseelement vorgesehen ist, welches durch Berlihrungskontakt mit
der Ladegutibernahmestation (11) betatigbar ist.

10. Fahrzeug nach Anspruch 7, 8 oder 9,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Ladegutaufnahme (3) wenigstens eine Auflageflache (8) mit einer Mehr-

zahl von Offnungen (9) aufweist und dass im Bereich der Offnungen (9) Tragele-
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mente (10) angeordnet sind, wobei die Auflageflache (8) gegenliber den Tragele-
menten (10) wenigstens in Vertikalrichtung relativ verfahrbar ausgebildet ist.

11. Fahrzeug nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Tragelemente (10) als drehbar gelagerte Rollen oder Kugeln ausgebildet

sind.

12. Fahrzeug nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Tragelemente (10) noppen- oder stegférmig ausgebildet sind.

13. Fahrzeug nach Anspruch 10, 11 oder 12,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Tragelemente (10) einen gegeniber der Auflagefldche (8) anderen

Reibwert aufweisen.

14. Fahrzeug nach einem oder mehreren der Anspriiche 7 bis 13,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Ladegutaufnahme (3) an wenigstens einem Seitenrand eine Randbe-
grenzung (6) aufweist, deren oberer Rand (6a) durch Relativbewegung gegen-
Uber der Oberflache (3a) der Ladegutaufnahme (3) auf dem Niveau der Oberfla-
che (3a) der Ladegutaufnahme (3) oder unterhalb des Niveaus der Oberflache
(3a) der Ladegutaufnahme (3) positionierbar ist.



