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[Fig. 2]

(57) Abstract: The invention relates to a marine loading system
comprising: an arm having a coupling system for connection to a tar-
get manifold for fluid transfer, the manifold and a target located ad-
jacent to the manifold each having tracking means (35) designed to
make it possible to determine a relative position; actuators for con-
trolling the movement of the arm in space; optical means (24) sup-
ported by the coupling system and suitable for transmitting images of
the tracking means; means for controlling the actuators provided on
the arm; and computing means (22, 23) for calculating a movement
trajectory of the arm towards the manifold on the basis the images of
the tracking means of the target (28) and of the manifold transmit-
ted by the optical means (24), and for generating control instructions
determined on the basis of the calculated trajectory and transmitting
said instructions to the control means.

(57) Abrégé : Systeme de chargement marine comportant un bras
ayant un systeme de couplage a raccorder a une tubulure cible pour
le transfert de fluide, la tubulure et une cible placée aupres de la
tubulure présentant chacune des moyens de repérage (35) congus
pour permettre une détermination de position relative; des action-
neurs pour commander le 5 mouvement du bras dans 1'espace; des
moyens optiques (24) portés par le systéme de couplage et adaptés
a transmettre des images des moyens de repérage; des moyens de
commande des actionneurs équipant le bras; et des moyens de calcul
(22, 23) pour calculer une trajectoire de déplacement du bras vers
la tubulure a partir des images des moyens de repérage de la cible
(28) et de la tubulure, transmis par les 10 moyens optiques (24), et a
générer et transmettre aux moyens de commande des instructions de
commande déterminées en fonction de la trajectoire calculée.
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