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(57) Abstract: The invention concerns systems for passive location of a torpedo fired against a surface ship or a submarine. It
consists in casting a buoy (401) from which the vessel moves away rapidly. Said buoy is equipped with a hydrophone and transmits

@#, acoustic signals received thereby to the vessel by radio relay channel or wire route (504). The location of the torpedo is carried out
ased on the delay between the acoustic signals receive the buoy and the vesse etermining the point of intersection between
& based on the delay b h ic signal ived by the buoy and th 1byd ining the point of i jon b

improve fighting against torpedoes in shallow waters.
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the isodelay curve and the azimuth line of the specific target by the passive sonar borne by the vessel. In particular, it enables to
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vessel . In particular, it enables to inprove fighting against torpedoes
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(57) Abrégé : 1 invention concerne les systemes de localisation passive d’une torpille lancée contre un bateau de surface ou un sous-
marin. Elle consiste a larguer une bouée (401) de laquelle le batiment s’éloigne rapidement. Cette bouée est munie d’un hydrophone
et transmet les signaux acoustiques recus par celui-ci au batiment par voie hertzienne ou filaire (504). La localisation de la torpille
s’effectue a partir du retard entre les signaux acoustiques regus par la bouée et le batiment en déterminant le point d’intersection
entre 1’hyperbole isoretard et la droite d’azimut de la cible donnée par le sonar passif porté par le batiment. Elle permet notamment
d’améliorer la lutte contre les torpilles par petits fonds.



