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(57) Abstract : The invention relates to a rolling robot (1000) comprising movement means (1010, 1020) that allow it to move pa-
rallel to a first movement plane (P1) or alternatively parallel to a second movement plane (P2), and also a body (1030), the volume
of which is contined between the two movement planes (P1, P2), characterized in that it also comprises an arm (1040) that is moun -
ted on the body and assumes either a stowed configuration (R) in which it is confined between the two movement planes, or a first
deployed configuration (D1) in which it projects through the first movement plane (P1), or a second deployed configuration (D2) in
which it projects through the second movement plane (P2).

(57) Abrégé : L'invention porte sur un robot roulant (1000) comprenant des moyens de déplacement (1010, 1020) lui permettant de
se déplacer parallélement a un premier plan de déplacement (PI) ou alternativement parallélement a un deuxiéme plan de déplace-
ment (P2), ainsi qu'un corps (1030) dont le volume est cantonné entre les deux plans de déplacement (PI, P2), caractérisé en ce qu'il
comprend de plus un bras (1040) monté sur le corps et prenant soit une contfiguration
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de rangement (R) dans lequel il est cantonné entre les deux plans de déplacement, soit une premiere configuration de déploiement
(D]) dans laquelle il fait saillie & travers le premier plan de déplacement (PI), soit encore une deuxiéme configuration de déploie-
ment (D2) dans laquelle il fait saillie & travers le deuxiéme plan de déplacement (P2).



