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(57) Abstract: The invention relates to a sieving device (1) comprising a support device (10), by which a sieve (2) is held and which has
at least one sieve lining (21) which is held by a sieve frame (22) which is connected to a drive device (3). According to the invention,
the drive device (3), which is controllable by a control unit (6) by means of a control program, has at least three actuators (31, 32, 33,...)
which, on the one hand, are connected each on one side to the support device (10) via a first swivel joint (311; 321; 331;...) and which,
on the other hand, are connected each on another side to the sieve frame (22) via a second swivel joint (312; 322; 332;...), such that the
sieve (2) is held solely by the actuators (31; 32; 33,...) and is displaceable within an operating volume and optionally rotatable.
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(57) Zusammenfassung: Die Siebvorrichtung (1) umfasst eine Tragvorrichtung (10) von der ein Sieb (2) gehalten ist, welches wenigs-
tens einen Siebbelag (21) aufweist, der von einem Siebrahmen (22) gehalten ist, welcher mit einer Antriebsvorrichtung (3) verbunden
ist. Erfindungsgeméss umfasst die Antriebsvorrichtung (3), die von einer Steuereinheit (6) mittels eines Steuerprogramms steuerbar ist,
wenigstens drei Aktuatoren (31, 32, 33,...), die einerseits je tiber ein erstes Drehgelenk (311; 321; 331;...) mit der Tragvorrichtung (10)
und die andererseits je iiber ein zweites Drehgelenk (312; 322, 332,;...) mit dem Siebrahmen (22) verbunden sind, so dass das Sieb (2)
allein von den Aktuatoren (31, 32, 33,...) gehalten und innerhalb eines Arbeitsvolumens verschiebbar und gegebenenfalls drehbar ist.



