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(57) Abstract: The invention relates to a method and an 
arrangement for the operation of a prize wheel (3) by a user 
(I). According to the invention, the position of the center of 
gravity (11) and the position of a hand (12) of the user (1) are 
ascertained using a camera (2); a height threshold (13) is 
fixed at a specified value in relation to the center of gravity 
(II); if the position of the hand (12) exceeds the height 
threshold (13), a rotation phase is started, the position of the 
hand (12) being continuously ascertained during said rotation 
phase; the rotation which is carried out by the movement of 
the hand of the user (1) is continuously ascertained, and a 
rotational angle (w) is ascertained; the angular speed (w), i.e. 
the rate of change over time of the ascertained angle (0), is 
continuously determined; the rotation phase is ended, and an 
angular speed (w) which is continuously ascertained, 
preferably immediately prior to the end of the rotation phase, 
is fixed as the initial rotational speed (coe); and a free rotation 
phase is started after the end of the rotation phase. The prize 
wheel (3) is further rotated at the initial rotational speed ((oe) 
as the initial speed, and the prize wheel (3) is continuously 
braked and comes to rest upon a specified end position, said 
end position being kept available. 

(57) Zusammenfassung: 
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren sowie eine Anordnung zum Betrieb eines Gliicksrads (3) durch einen Benutzer (1). 
ErfindungsgemaB ist vorgesehen, dass mittels einer Kamera (2) die Position des Korperschwerpunkts (11) und einer Hand (12) 
des Benutzers (1) ermittelt werden, dass eine Hohenschwelle (13) auf einen vorgegebenen Wert in Relation zum 
Korperschwerpunkt (11) festgelegt wird und dass bei Uberschreiten der Hohenschwelle (13) durch die Position der Hand (12) 
eine Drehphase gestartet wird, wahrend der die Position der Hand (12) laufend ermittelt wird, dass die durch die Bewegung der 
Hand des Benutzers (1) vollfuhrte Drehung, laufend ermittelt wird und ein Drehwinkel (w) ermittelt wird, dass die 
Winkelgeschwindigkeit (w), das ist die zeitliche Anderungsrate des ermittelten Winkels (0), laufend bestimmt wird, dass die 
Drehphase beendet wird und eine, vorzugsweise unmittelbar vor dem Ende der Drehphase, laufend bestimmte 
Winkelgeschwindigkeit (w) als Ausgangsdrehgeschwindigkeit (coe) festgestellt wird und dass nach dem Ende der Drehphase eine 
freie Rotationsphase gestartet wird, wobei die weitere Drehung des Gliicksrads (3) mit der Ausgangsdrehgeschwindigkeit (coe) als 
Ausgangsgeschwindigkeit erfolgt und das Gliicksrad (3) laufend gebremst wird und bei einer bestimmten Endposition zum 
Stillstand kommt und diese Endposition zur Verfugung gehalten wird. 


