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wollte Beschleunigung des Kamerageh3uses mess- geben also die Lage des Bildfeldes 2 innerhalb des
- technisch erfaBt und in eine elektrische SteligréBe Target 1 an.
umgewandelt. Diese Stellgréfie wirkt auf die Lage ' -In Fig. 1b ist durch eine Verwacklung, und zwar
des Abtastrasters auf dem Target so ein, daB die durch eine ruckartige ungewollte Verschiebung des
durch die ungewolite Beschleunigung verursachte 40  Kameragehduses und damit des ‘Target 1, das
o Bewegung des Bildfeldes in den beiden in der Bildfeld 2 auf dem Target 1 in positiver x-Richtung
Ebene des Targets orthogonalen Richtungen kom- - verschoben. Diese Verschiebung wird erfaBt und
pensiert wird. Die Ermittlung der starken Beschleu- dementsprechend der Startpunkt S der Rasterab-
nigung des Kameragerhduses ist auch dadurch lenkung um den Betrag + A x so verschoben, daB
mdglich, da8 die von der Kamera erzeugten Signa- 45  trotz der Verwacklung die Abtastung des Target 1
le jeweils von zwei zeitlich aufeinanderfolgenden wiederum im Punkt S, also zu Beginn des ge-
Bildern verglichen werden. Wenn die Differenz zwi- wilinschten Bildfeldes 2, beginnt. Die Verwacklung
schen diesen Signalen oder eines Teiles derselben des Kameragehduses wirkt sich dadurch im er-
einen bestimmten Schwellwert Uberschreitet, so zeugten Videosignal nicht aus. Das Videosignal
kann dies als Indiz dafiir gewertet werden, daB eine 50  stellt also trotz der Verwacklung wieder genau das
unerwlinschte Beschleunigung vorfiegt. Vorzugs- Bild des verschobenen Bildfeldes 2 dar.
weise wird in den Weg der SteligréBe ein Schwell- - In Fig. 1¢ ist durch eine Verwacklung das Bild-
wert eingeflihrt, um die ungewoliten starken Be- feld 2 aut dem Target 1 in negativer x-Richtung
schieunigungen und Bewegungen des Kamerage- und in positiver y-Richtung verschoben. Dement-
hduses durch eine Verwacklung von den gewollten,  s5 sprechend wird auch der Startpunkt S der raster-
langsameren Beschleunigungen und Bewegungen férmigen Abtastung des Target 1 verschoben. Es
bei einem Schwenkvorgang bei Verfolgung einer wird also in allen Fillen stets das gewiinschte
bestimmten Szene zu unterscheiden. Es ist auch Biidfeld 2 beginnend vom Startpunkt S unabhingig
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nen durch die Schaltung 13, 9 eine Verwacklung
registriert wurde, werden also jeweils nicht verwer-
tet und durch nicht gestérte Bilder aus einem da-
vor liegenden Zeitraum ersetzt.

Die StellgréBe oder das AdreBsignal am Aus-
gang des Prozessors 8 beinhaltet z.B. eine neue-
Startadresse flir den Startpunkt S der Rasterabta-
stung eines Bildfeldes bei CCD-Arrays. Die Aus-
gangsspannung des Prozessors kann auch eine
analoge Korrekturspannung bei einer RGhrenkame-
ra sein. Der Vergleich der Signale aufeinanderfol-
gender Bilder in dem Komparator 13 in Fig. 3 kann
sich auch auf bestimmte ausgewihite Bildbereiche
erstrecken. Dabei ist auch sin Vergleich {iber meh-
rere aufeinanderfolgende Vollbilder mdglich, eine
sogenannte  zweidimensionale  Autokorrelation.
Durch eine solche L&sung 4Bt sich ebenfalls ein
Bewegungsvektor ermitteln, also eine SteligréBe
oder eine Adrespannung, die das MaB und die
Richtung der ungewoliten Bewegung der Kamera 3
angibt und entsprechend den Startpunkt S ver-

egat i Ve indeflinMRE | b&enrfaBheh WGITS )
\ccor di nglpje $fsanumbei Joh Agh RRGIHeneR intd- e
gratoren 6, 7 werden auBerdem der Schwellwert-
schaltung 9 =zugeflihrt, die nur oberhalb eines
Schwellwertes Spannungen an die ODER-Stufe 10
abgibt. Bei einer gewoliten Schwenkbewegung der
Kamera 3, also niedrigen Werten der Beschieuni-
gung und der Geschwindigkeit, erzeugt die Stufe 35
10 eine Spannung mit dem Wert "0", durch die der
Prozessor 8 gesperrt wird. Das AdreBsignal am
Ausgang erscheint dann nicht, weil eine ungewollte
‘. ruckartige Bewegung nicht vorliegt und somit die
N Korrektur nicht erforderlich ist. Wen eine oder bei- 40

de Spannungen am Eingang der Schwellwertschal-

tung- 9 den Schwellwert {berschreiten und somit

das Vorliegen einer ungewollten, starken Beschleu-

nigung des Geh#uses 3 registriert wird, geht die

Spannung am Ausgang der Stufe 10 auf "1” und 45

aktiviert den Prozessor 8in der beschriebenen Wei-

se. '

Fig. 3 zeigt zwei Abwandlungen der Anordnung

~ nach Fig. 2. Zunéchst sind die mechanischen Be-
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’ schleunigungssensoren 4, 5 ersetzt durch eine 50  schiebt.
: elektronische Schaltung. Das Signal eines Bildes
wird einmal direkt und einmal Uber eine Verzdge- Patentanspriiche

. rungsstufe 12 flr die Dauer eines Bildes dem Kom-
parator 13 zugefiihrt. Der Komparator 13 vergleicht 1.
die Signale von zwei oder mehr zeitlich aufeinan-  ss

Fernsehkamera mit einem Target, auf das mit-
tels einer Optik ein gewiinschtes Bildfeld (2)

derfolgender Bildern oder von definierten Teilen
oder Ausziigen der Bilder. Bei Normalbetrieb ein-
schlieBlich einer gewollten Schwenkbewegung

projiziert wird und das zur Erzeugung des Vi-
deosignal entlang eines Rasters abgetastet
wird, wobei das Target (1) grdBer ist als das



raster scanning of, the target 1 is also displaced. Thus in all
desired picture field 2 is always scanned, beginning fromthe starting
point S, irrespective of the direction and the extent of the “\‘“gmu““m\“““\
Figure 2 the camera lsousi ng 3 conErioes4agssadicel erati on 3

for the. direction x. and. an acceleration sensor 5 for the irectidn y

These sensors supply the foll ow ng voltages which indicate the accel eration
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den Startpunkt S des Abtastrasters eines Bildfeldes dem Speicher 15 gespeichert ist, ausgelesen und
2 in der in Fig. 1 beschriebenen Weise. der Kiemme 11 zugefithrt. Gestérte Bilder, in de-
Die Spannungen von den Ausgingen der Inte- nen durch die Schaltung 13, 9 eine Verwacklung
gratoren 6, 7 werden auBerdem der Schwellwert- 30  registriert wurde, werden also jeweils nicht verwer-
schaltung 9 zugeflihrt, die nur oberhalb eines tet und durch nicht gestSrie Bilder aus einem da-
Schwellwertes Spannungen an die ODER-Stufe 10 . vor liegenden Zeitraum ersetzt.
abgibt. Bei einer gewollten Schwenkbewegung der Die Stellgr6Be oder das AdreBsignal am Aus-
Kamera 3, also niedrigen Werten der Beschieuni- gang des Prozessors 8 beinhaltet z.B. eine neue
gung und 'der Geschwindigksit, erzeugt die Stufe 35  Startadresse flir den Startpunkt S der Rasterabta-
10 eine Spannung mit dem Wert "0", durch die der stung eines Bildfeldes bei CCD-Arrays. Die Aus-
Prozessor 8 gesperrt wird. Das AdreBsignal am gangsspannung des Prozessors kann auch eine
Ausgang erscheint dann nicht, weil eine ungewolite analoge Korrekturspannung bei einer R6hrenkame-
ruckartige Bewegung nicht vorliegt und somit die : ra sein. Der Vergleich der Signale aufeinanderfol-
Korrektur nicht erforderlich ist. Wen eine oder bei- 40  gender Bilder in dem Komparator 13 in Fig. 3 kann
de Spannungen am Eingang der Schwellwertschal- sich auch auf bestimmte ausgewihite Bildbereiche
tung 9 den Schwellwert Uberschreiten und somit erstrecken. Dabei ist auch ein Vergleich iber meh-
das Vorliegen einer ungewoliten, starken Beschleu- rere aufeinanderfolgende Vollbilder mdéglich, eine
nigung des Geh&duses 3 registriert wird, geht die sogenannte  zweidimensionale  Autokorrelation.
Spannung am Ausgang der Stufe 10 auf "1" und 45 Durch eine solche L&sung I4Bt sich ebenfalls ein
aktiviert den Prozessor 8in der beschriebenen Wei- Bewegungsvektor ermitteln, also eine StellgréBe
se. : oder eine AdreBspannung, die das MaB und die
Fig. 3 zeigt zwei Abwandlungen der Anordnung Richtung der ungewollten Bewegung der Kamera 3
nach Fig. 2. Zundchst sind die mechanischen Be- angibt und entsprechend den Startpunkt S ver-

schleunigungssensoren 4, 5 ersetzt durch eine 50  schiebt.
elektronische Schaltung. Das Signal eines Bildes

wird einmal direkt und einmal {iber eine Verz&ge- Patentanspriiche

rungsstufe 12 flir die Dauer eines Bildes dem Kom-

parator 13 zugefiihrt. Der Komparator 13 vergleicht 1. Fernsehkamera mit einem Target, auf das mit-
die Signale von zwei oder mehr zeitlich aufeinan- 55 “tels einer Optik ein gewiinschtes Bildfeld (2)
derfolgender Bildern oder von definierten Teilen ' projiziert wird und das zur Erzeugung des Vi-
oder Ausziligen der Bilder. Bei Normalbetrieb ein- deosignal entlang -eines Rasters abgetastet
schlieBlich einer gewoliten Schwenkbewegung wird, wobei das Target (1) groBer ist als das




L ,
“Stage 12 for the duration of a picture to the conparator 13—Fhe—conparator
13 conpares the signal-s of two.or nore chro- nol ogi cal l'y success ve

~pictures or of defined parts of &P @284 e85t81 from the pi ctsur Elul(lml@mwm“l

operation, including a desired panning noverment, this diffe

exceed a threshol d val ue. In the case of an undesirable j erky nmovenent,

that is Rigedds) Wgmys |°ﬁ§{ Bwegg d8bi1%i ng 3, t MN9PRUR-eshol d val ue i s exceeded.

In this WY ﬁ'ée (S,Q?Pﬂ“?ﬁé U‘O‘aPWéQEYs""W'i‘l ch i ndi cat es theeJ udder generat ed by
|

————ee e ———

means Ofw'ﬁdhg'e § St rt 2. Tel visio rlq g\;) as
fol | ows: ‘(sm‘ﬁe IaTQ ' the carre teé?eé’ % Sfe %I to
gekennz i i are rov1de on { % cam ra u |

t he stor Q) U gle store re ms %

wt uresde‘s éa?i e etp| ct ure tp 2kaid S _’

0T 1 hraasg s ?an Ridhost €1 i nal o.Qte, bin sas§éd35 |ht@grLt <§tr7fre ._
adilad e&i‘ |roo scanni ng 0 a pi cture QPd 1B 46l vak @Jsﬂwf’r@%ﬁ fnedort he

carrera 3, that is to say no judder, hag beeme g@ﬂ,@t@ﬁaggg (@xvg,l,yt)aﬂeh

OCCUr 9. VWirghkerhdr® Glagh AR&drUcR atl- @utlurcdf t he St Gidxehtdpd WHidArEbresbiil Ml spéils.t hi s

pi ct ur e, gekénriztidhnet, a8 ah idghakamapperdis at the termnal 11.

I f during scanning

of . t he pieCiwel BeschibliriRednsarén Of, ) i t 1 Ne 3 Cambratab@rdiigad Okitn 1, 2hgracebdd i S
r egi st eraaei orthogooaid Bigiurigén OC¥uinsler TAe ef f ect thaf thehetputolottapge (UVR, WUvg) dfhibd int he

si gnal

adetebériesvopgesshen gingvhderdn Assgangbj eot t 0 tidpeatqraibda rarei @ssad to atiméhaidtvelde
| nst ead sphrmungeq fidd. Ugl zvei ditageatadno§i @al | y pr eciscuitdenghi

| revente te stiiftingt ofj telder

whi ch haaogfing\dinduasidetse dig Geseivindigkair t he st osE@rtingpeirt () delew atireskaitivalye| | ver ed

to the t'e&r fegllenden

UPGAISSSPRNSYGPh &4 *pi ctures in which a

judder is registered

by the cfwkdig pteliggte ishaqwopnep Wirgal uat ed i n*ed@Re@F6QUEJC SR Tébﬁ'%@é?fdb@/

undi st ur bed p| ctgres fro
addr eds cﬁ E‘E‘(
SS§;

an,
new star vy)n e r gof em g S

pi cture
be an an@% gﬁ@uvveq J&&%rgaa.emf]

%.bow put vol {; aﬁ wrd

r eV| ous tfne pdi B‘deac"'l' fie° dgnTQ"B'F SRR ‘?.‘?ebyotP t he
'é pr ocess&?m%a

i
\ stur IS read gut and_uti en h
f‘ng poi nt & Omov ? ﬁsgrsj ii‘?:'éiélg?; canma$ o

t ube caméra. The conpari son of the

signal s phaaUSHRHRUNE PICtur es ' n the conparcg;ng,g adrdind 5 LA € cRardeRsedi O
extend to certain selec- ted p| cture areas. ﬂ{anthglag,rsnﬂq,a,g@,s@btgggm@gbos,cbgrats

possi ] examéRr nasie WRgpRlch U ASRHBE YokehhaNeS,

a 30- 69! dred cdneRiod ivhem Shridadds the

aut ocor rfichhétplas jEybilsS the Rorra@N@mieta (B)S al SO PERAIDSighak @f AREREIVE picures SrpaRsTENt

vector,
I ndi cat eshert (18) aingbleseh wartgn tuhk ein Bild nur
dann ausgelesen und verwertet wird, wenn

wihrend der Abtastung dieses Bildes keine.

ruckartige Bewegung registriert wurde.

5. Kamera nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die StellgréBe in sinem Kompa-
rator (13) oder einem Korrelator gewonnen
wird, der die Bildsignale aufeinanderfolgender
Bilder oder Teile davon vergleicht und bei ei-
ner Signaldifferenz oberhalb eines Schwellwer-
tes die SteligréBe (Us) erzeugt.
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Claims

1. Television carnera with a target onto which a
desired picture field (2) is projected by means
of an optical system and which is scanned
along a raster in order to produce the video
signal, whersin the target (1) is larger than the
picture field {2) and from a movement of the
camera (3) a control value (Uvx, Uvy) is ob-
tained which makes it possible to shift the
starting point (S) of the scanning raster on the
target, characterised in that when the control
value (Uvx, Uvy) occurs the signal of the pic-
ture which has just been scanned is not utilis-
ed and is replaced by the signal of a preced-
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the event of a signal difference above a thresh-
old value. -

" Revendications

1. Caméra de i€lévision avec une cible (target)
sur laquelle un champ d'image souhaité (2) est
projeté au moyen d'une optique et qui est
balayée le long d'une trame pour générer le
signal vidéo, la cible (1) étant plus grande que
le champ d'image (2) et une variable réglante
(Uvx, Uvy) étant obtenue 2 partir d'un mouve-
ment de la caméra (3) qui rend possible un
décalage du point de départ (S) de la trame de
balayage sur la cible, caractérisée en ce
que, lors de 'apparition de la variable réglante
{Uvx, Uvy), le signal de I'image qui vient d'étre
balayée n'est pas exploité et est remplacé par
le signal d'une image précédente.

2, Caméra de télévision selon la revendication 2,
caractérisée en ce que deux détecteurs
d'accélération (4, 5) pour deux sens orthogo-
naux (X, Y) sont prévus sur le boltier de la
caméra dans le plan de la cible, détecteurs
dont les tensions de sortie (Ux, Uy) sont ame-
nées 4 deux intégrateurs (6, 7), la variable
réglante (Us) étant obtenue & partir de leurs
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