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vorliegende St6rung in einem Nachrichtenkanal sich "eine. Korrektur der Datenwdrter Uiber einen
lingeren Zeitraum nicht mehr vornehmen, so kann der: Nachrichtenkanal als total gestdrt bezeichnet
werden.
: Die Erfindung nutzt diese Erkenntnis aus und zneht 2ur Bewertung der Stdrung aus. einem Nachrichten-
&_f' - kanal nicht nur ein gestbrtes Synchronisationswort, sondern gleichzeitig das korrigierbare Datenwort in
40 Betracht. Eine gemeinsame Bewertung von. Fehlerhdufigkeiten i Synchronisationswort und im Datenwort -
fihrt damit zu einem besseren Entscheidungskriterium Uiber sine Stérung im Nachrichtenkanal. Glelchzestig
kann die Zeit, die nitig ist, um eine Stdrung zu erkennen, reduziert werden.
Zum besseren Versténdnis der Erfindung werden nachstehend Ausfilhrungsbelsplele anhand von
Zeichnungen niher eridutert. . .
45 Es zeigen
Figur 1 ein Nachrichtensystem, )
Figur 2 Datenfolgen in einem Nachnchtensystem,
Figur 3  eine Schaltung filr sine Synchromsatlonsworterkennung.
Figur 4  eine zweite Schaltung flir eina Synchronisationsworterkennung,
‘50 Fugur 5 eine Uberwachu_ngsschaltung_ ir die Synchronisation,
F|gur 6  eine Schaltung zur Durchflihrung von Concealments, .-
Figur 7 - ein Blockschaltbild zur. Synchronisationsworterkennung und
- Figur 8 eine Schaltung zum Wechsel. zwischen Einschwingvorgang.und eingeschwungener. Zustand
Figur 1 zeigt eine Nachrichtenquelle 1, einen-Wandier 2, ein Sendegerit 3, sinen Nachrichtenkanal 4, eine
55 Stdrung 5, ein Empfangsgerst 6, einen Wandler, 7, einen Decoder 8 fiir Datenwdrter, einen Detektor 9 fUr
Synchronisationswirter, eine Uberwachungsemhelt 10 fir die Synchronisation und sine Nachrichtensinke
11. Im Wandler 7 werden Datenfolgen auf.den. Decoder 8 flir Datonwérter und auf den Detektor 9 fUr
Synchromsationswﬁrter gegeben Im Emschwmgvorgang sucht der Detektor @ Synchronisationswdrter.
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the data words, this correction is a gauge of the disturbance in the data
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t he decadawand Afupt Keet B wivd bitl FlagBd. (Zusends BitBimiSdhipbérayistdd 66 géseRy MC bigbachuniygnen

wor ds noniZusiend wied das Schieberegister. 66 Uber. den Eingang 68 mit dem- Takisignal TF immer dann gestartet -
und damit das Flag-Bit gesetzt, wenn das Erkennen eines Synchronisationswortes erwartet wird. Die-Anzahl
der Ausgénge Q1 -~ Q4 gibt an, wieviele parallele Synchronisationsworter seriell ausfallen mlissen, ehe die
Synchronisation Uber das Nand-Glied 67 am Ausgang 69 als nicht mehr,_vorhanden angezeigt wird.

35 Figur 4 zeigt ein weiteres Beispiel filr die Synchronisationsworterkennung. In einem.Schieberegister 71
wird der Sollwert eines Synchronisationswortes geladen. Uber die Kanile. A und B ankommende. Synchroni-
sationsworter werden in den Pufferspeichern 61 und 62 zwischengespeichert. In Vergleichsgliedern. 72 und

: 73 werden die Synchronisationswrter mit dem- Soliwert bitweise verglichen..In sinem NandGlied 74 werden
o fehlerhafte Bits addiert und in einem Fehlerzihier 75 gezahit. Uber ein Nor-Glied 76 wird die Anzahl der

40 Fohler abgefragt. Die Abfrage wird lber den Eingang ABFN.(Abfrage - Fehler in negativer Logik) nach
Auswertung des letzten Synchronwortbits ausgeldst. Der Ausgang QSY (Ausgang Synchronwort) zeigt an,
ob Synchronisationswirter erkannt worden sind. Die Syj_\chronisationswﬁrter geiten als erkanni, wenn eine
vorgegebene Anzahi von fehlerhaften Bits, z.B. 2, nicht (berschritten wird.

Figur 5 zeigt ein Oder-Glied 81, liber das. Flag-Bits in einem Schieberegister (66) gesetzt werden. Ein

45 Flag-Bit wird gesetzt, wenn ein Synchronisationswort erkannt worden ist oder wenn ein Datenwort fehlerirei
oder mit korrigierbaren Fehlem erkannt worden ist. Erst bei einem Ausfall eines Synchronisationswortes
oder. einem mit mehreren Fehlem behafteten Synchronisationswort und einem bleibenden Fehler im
Datenwort wird das Flag Bit nicht gesetzt.. Die bleibenden Fehler im Datenwort erkennt die Schaltung 83.zur -
Fehlerkorrektur. Die Meldung der blelbenden Fehler wird Uber einen Negator 82 an das Oder-Glied 81

s0 gegeben.

-~ * Figur 6 zeigt eine Schaltung. 83 zur Fehlerkorrektur, Pufferspelcher 8485 und 86 eine Mlttelwertschal-
tung 87, einen Umschalter 88, einen. Ausschalter 89, Datenwortleitungen 90-95 und Steuerleitungen 96 und

97. In den Pufferspelchem 84 - 86 werden aufemanderfolgende Datenwérter ATW n.+ 1, nund n-- 1
(Abtastwerte n + 1, n und n -.1). zwischengespeichert. Wird. von .der Fehlerkorrekturschaltung der

s6 Abtastwert n als fehlerfrei oder fehlerkorrigierbar etkannt, so wird der Abtastwert n Uiber die Datenwortlei-
tung 90 und den Umschalter 88. auf den Ausgang ATW' gegeben Wird ein Abtastwert n_als. nicht mehr
“konrigierbar erkannt, so wird aus dem vorhergegangenen Abtastwert n - 1.und dem nachfolgenden Wert n

+ 1 ein Mittelwert in der Schaltung 87 gebildet.und diespr Mittelwert wird Uber den Umschalter 88 auf.den
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sypchroni sation. The nonitoring unit 10 eval uates both the error rate of
the data words and the error rate of the synchronising words. If the NN
receiving device 6 is a 4-PSK defPdules42t Bitwo subsidiary frames (channel
Az channel B), referred to in the follow ng as sub-franmes, are produced
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si gnal Thehtalfsdhiitesad Wiedek kiltkgdsthaitet wrdbn mygienever the recognition of a
synchroni smaagema 14ePSKSDemodutation werden -pro Uberiragener: Nachrichtensinheit jeweils zwei parallele Bit

\_.- _ gewonnen. Diese beiden parallelen Bits werden auf die Kandle A und B aufgeteilt. Bei der PSK Demodula-

il tion treten Phasenfehler auf, die bei differentieller Demodulation einen Doppelfehler zur Folge haben.
Doppelfehler bedeutet, da zwei aufeinanderfolgende Bit falsch decodiert sind. Bei einer fehlerhaften
Demodulation zieht ein Fehler im Kanal A automatisch einen weiteren Fehler im Kanal A oder einen Fehler
im Kanal B nach sich. Vorteithaft wird daher im .Einschwindvorgang bei der Synchronisationsworterkennung
nicht auf jeweils ein Synchronisationswort pro Teilrahmen, sondern auf Synchronisationshalbworter geprilft.

Figur 7 zeigt sin Blockschaltbild der Synchronisationsworterkennung. Uber die Kanile A und B werden
Pufferspeicher 61 und 62 mit Synchronisationswortern geladen. in Matrixanordnungen 101 und 102 werden
Synchronisationshalbwdrter erkannt, bzw. gesucht. Der Vorgang wird. als. Suchvorgang bezeichnet. Die
Matrixanordnung 101 Uberpriift die ersten 10 oder 12 Bit beider parallelen Synchronisationswérter, die
Matrixanordnung 102 Uberprift die letzten. 10 oder 12 Bit beider Synchronisationswérter (1 Synchronisa-
tionswort = 11 Bit, 1 Synchronisationshalbwort = 5 oder 6 Bit, 2 parallele Synchronisationsworier = 22 Bit,
2_parallele Synchronisationshalbwérter = 10 oder 12 Bit). Wahrend des Einschwingvorgangs reichen zwei
Synchronisationshalbworte aus, um .Uber einen Schalter 103 einen Rahmenbitzihler 105 einzuschalten.
Vorteilhaft veraniaSt der Rahmenbitziihler 105 Uber sinen Umschaiter 104 eine Fehleriiberprilffung der
gerade empfangenen Synchronisationsworte. Die fehlerliberpriifung mit .dem Schieberegister 71, mit den
Vergleichsgliedern. 72,73, dem Oder-Glied 74 'und dém Fehlerzihler 75 ist bereits in dér Figur 4 beschrie-
ben. Der Rahmenbitzdhler 105 und die. Schalter 103 und 104 wirken so zusamimen, daB wihrend des
Einschwingvorganges Synchronisationshalbw&rter :erkannt werden und auf die Schaltungsteile 71 ~-75 zur
Synchronisationsworterkennung umgeschaltet wird.- Auf den singeschwungenen Zustand wird nach Erken-
nen eines Synchronisationshalbwortes und nach Erkennen zweier aufeinanderfolgender paralieler Synchroni-
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87, and th?%eﬁggs vc(?l'l ue is fed via the change-over switch 88 to the output
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gang zur Auffindung der Synchronisationswirier gestartet wird und bei-dem in einem eingeschwunge-
40 nen Zustand zu einer Synchronisationsliiberwachung gewechselt wird, dadurch gekennzeichnet, daB die
Synchronisationsiberwachung eine Prifung der Synchronisationswérter (21, 22, 51, 52) und eine
Prifung der Fehlerhdufigkeit von Ubertragenen Datgnwdrtern (23 - 50) gemeinsam auswertet, daB im
- eingeschwungenen Zustand in eine Neusynchronigation gewechsslt wird, wenn ein Datenwort nicht
_ mehr korrigiert werden kann und mehrere aufeinanderfoigende Synchronworte als falsch erkannt
45 werden, und daB im Suchvorgang zur schnellen Auffindung eines Synchronisationswortes vorzugsweise

nur Teile eines Synchronisationswortes, z.B. Synchronisationshalbworte gepriift werden.

é‘%

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der singeschwungene Zustand beibehalten
wird, wenn eine begrenzte Anzahl von Fehlern in den Synchronisationswdrtern (21,22,51,52) vorliegt.

50 . :

-3.  Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der singeschwungene Zustand beibghalien:
wird, wenn sine begrenzte Anzahl von aufemanderfolgenden Synchronisationswortern- (21,22,51,52)
ausfallt.

§6 4. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der eingeschwungene Zustand beibehalten
wird, wenh eine begrenzte Anzahl von aufeinanderfolgenden Synchronisationswortern (21,22,51,52) eine
begrenzte Anzahl von Fehlern aufweist und/oder ausféliit. - .
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case of 4-PSK denodul ation, two parallel bits are obtained in respect of:
each tran®ateotapsbrioheor mation -6 - ' o

1. Verfahren zur Synchromsatlon von d|g|talen lnformatlonssmnalen in emem Empfénger (6, 7), insbeson-
35 dere flir Satellitenrundfunk, bei dem Synchronisationswdrter (21, 22, 51, 52) und Datenwdrter (23 - 50)
in regelméBigen Zeitabschnitten (Hauptrahmen) Ubertragen werden, wobei die Synchronisationswirter
und/oder Datenwérter eine gleichbleibende. Codewortlénge aufweisen und fir die Datenwortlibertragung
) ein fehlerkorrigierender Code {BCH) verwendet wird, bei dem in einem Einschwingvorgang ein Suchvor-
S’ gang zur-Auffindung der Synchronisationsworter gestartet wird und bei dem in einem eingeschwunge-
40 nen Zustand zu einer Synchronisationsiiberwachung gewechselt wird, dadurch gekennzeichnet, daB die
Synchronisationsliberwachung eine Prilfung der Synchronisationswérter (21, 22, 51, 52) und eine
Prifung der Fehlerhdufigkeit von Ubertragenen Daignwdriern (23 - 50) gemeinsam auswertet, daB im
- eingeschwungenen Zustand in eine Neusynchroni§ation gewechselt wird, wenn ein Datenwort nicht
_ mehr korrigiert werden kann und- mehrere . aufeinanderfolgende Synchronworte ais falsch erkannt
45 werden, und daB im Suchvorgang zur schnellen Auffindung eines Synchronisationswortes vorzugsweise
nur Teile eines Synchronisationswortes, z.B. Synchronisationshalbworte geprlift werden. o

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekénnzelchnet da 'der emgeséhwungen’e Zustand beibehalten
w1rd wenn eine begrenzte Anzahl von Fehlern in den Synchronisationswdrtern (21,22,51 52) vorliegt.

50

-3 Verfahren nach Anspruch 1 dadurch gekennzelchnet daB der emgeschwungene Zustand beibehalten

wird, wenn eine begrenzie Anzahl von aufeinanderfoigenden Synchronisationswortern- (21,22,51,52)
ausfilit. '

55 4. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeschnet daB der emgeschwungene Zustand beibehalten
wird, wennh eine begrenzte Anzahl von aufemanderfolgenden Synchromsatnonswortem {21,22,51 52) eine
. begrenzte Anzahl von Fehiem aufwelst undloder ausféllt hy
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or an¥uy n11ntVéﬁ"F%F@a°hﬁW’l¥§' 195 dadyrel gekennzeighpat, deg oip Schighpregister (BA)den Austand von
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are. al ways ’éﬁ?ﬁ‘faf"aﬂl)ébs?ﬂc@ﬁsure ct ock synchr oni sation at the receiving end.

FObt hl S1£ '\Ilror%cﬁung na:gne n%;'.;r%c l .-oder ? 1, %ad?xrcl‘o gekennzenchnet, daB eine Schaltung (83). zur Fehler-
40 korrektur vorgesehen ist. o .

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzelchnqt daB die Schaltung {83) eme Schaltung (84-89)
zur. Bildung von Concealments steuort. _

45 14. Vorrichtung nach einem oder mehreren der Anspr(lche 10 bis 13 dadurch gekennzelchnet daB ein
Flip-Flop (115) den Zustand E'nschwmgvorgang oder emgeschwungener Zustand abspeichert.

15. Vorrichtung nach einem’ oder mehreren der Ansprﬁche -10. bis 14 dadurch gekennzelchnet daB ein
Rahmenbitzihler (105) vorgesehen |st der die Anzahl der Bits in den. Hahmen 23hit.

50

“16. Vorrichtung nach einem oder mehreren der: Ansprﬂche 10 bis 15 dadurch gekennzeuchnet daB der
Rahmenbitzdhler (105) eine Rﬁckverwﬂrfelung durchflibrt. - - .

Claims
1. A process for the synchronisation of digital information signals in -a receiver (6, 7), in particular for
satollite broadcasting, wherein synchronising words (21, 22, 51,.52). and- data words (23-50). are
transmitted in regular time (main_-ttame). periods, whergin _the-','s_ynqh'_ronising_wo_rc'ls andlor.'data'._ygdn_:ls
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7 at the recer ving end and a scranbler is provided at the transmtting end.
Fi gure 8 illustrates the shift register 66, a NOR-.  gate 67, an input 68 for
a sifgnal TF,. an output 69 for a &P VIWY search for synchronising
wofd), inputs for signals @Y and St op and t he negative BF si gnal an
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synchr oni satnumbericf erches are pregbni im the synchronising arder(2ts 22, 81,$@ccessi on,, a new search
for a synchronising word is triggered via the NOR-gate 67 and 't he -out put 69
with the 8 ghalocesas claimed fnecidin i eharanigriasd in et thaesipadh siglede maintainagh whep ladimited c k
i nput tfhe NCRmgertabc@yecyiive Synchrenismompords 13, 28 5158 sreoffsar I n the buil d-up
process, via the NO? ate 114 tvvo recogn i sed, consecutive synchronising
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si gnal s;i n aperfaﬁears%ne(oﬁmo%)uncohacmaatam&@rzsf-% satellite broadcasting,

wherein synchronising words (21, 22, 51, 52) and data words (23 - 50) are

transm tt @d A protedglak dlimbd Meonk rmmarefdf BB echBig OdilSs, cidiiensad i et Sohangeroddtiisi ng

wor Q,S, and/ or matptidm\Hs Bild PP PHERS ik thestbaaly am0rhen wir @l roengyhdhronisidg aords (21, 22,

er r Of - COIr ecst, 52) aeddaad cdiddtivelg inregdbr firoe pdribds. dat a word transm ssi on, wherein

in a bubld-up process a search procedure is started to find the . .:. .

synchr oni 8i ny precese s alaichedvincane ionmpie cf thetpeeseldingstiaim® charestetizagdn meqcmmerMes to

synchr oni sat iasie frepnthe bvildmg process into the steady state when the synchronising words (21, 22, §1, 52)
and/or error-free or error-correctable data. .words (23 - 50) are received once or several times in
succession. e c :

9. A process as claimed in Claim 7 or 8, characterized in. that a.limited number of errors are .per,mitted in
the synchromsmg words (21; 22, 51, 52).

L VP 10. A device for the synchronisation of digital information signals in a receiver (6, 7), in particular. for
40 satellite broadcasting, wherein synchronising words (21, 22, 61, 52) and data words (23 - 50) are
transmitted in regular time (main frame) periods , wherein the synchronising words and/or data words
possess-a uniform code word length and an error;correctmg code (BCH) is used for the data word
transmission, wherein in a build-up process a search procedure is started to find the synchronising

words and wherein in a steady. state a change-over is made to synchronisation monitoring, charac-

45 terised in that the device comprises a synchronisation monitoring unit (10) for checking the synch-
ronising words {21, 22, 51, 52) with a synchronising word detector (9) and with a data word decoder (8)

for checking the error rate of transmitted data words (23 - 50), that the synchronising word detector (9)
comprises a circuit (61, 62, 63, 64, 65; 101, 102, 103) for recognising the synchronising words, and that

in the steady state a-change-over is made to resynchronisation when a data word.can no longer be

. 50 corrected and a plurality of consecutlve synchromsmg words are recognized as incorrect in the decoder

)2

11. A device as claimed in claim 10, charaéterrzed in that a shift register (86) stores the state of error rates
of the synchronising words and/or data words in the last n time- penods (main framae). .

" 56

12. A device as claimed in Glalm 10 or 11 charactensed in that a crrcurt 83) is provrded for the error
correction. : .
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characterised in that the synchroni-sation nonitoring jointly anal yzes a
check of the synchronising words (21, 22, 51, ‘52) and a check of the error
raté of transmtted data words (ZPe 18421 Bthat in the steady state a
change-over is made to resynchroni sati on when a data word can no | onger be
corrected and a plurality of consecutive synchroni sing words are recogni sed
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nore of hekn@egwsi Ng cl ains, characterised jn that the steady state is

mai nt ai ned when one or nore uncorrectable data words (23 - 50) are .
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that a cha ate .
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when the s oS transmis 2 50)
error- g:or I

gn {? 'te rsS conten des don
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in that a lrb ﬁar.t .9 hb %L.P@.e,%w%ﬁﬁmga' e rds
(2%, 22, 5Jde s§ ron.éé‘u*on de p/aré ga@uemﬁ dés méé’@&hﬁd? 2 aasﬁrma des.
i nf rratlorheﬁ,g.gg@ §39na1r&“§aﬁ&.6é0“ﬁfénf‘é§ 7), in particular for satel |te
broadq,astl ng, wherein synchronising words (21, 22, 51, 52) and data words
2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en ce que le régime permanent est gardé lorsqu'il y a
un nombre Jimité d'erreurs dans les mots de synchronisation (21, 22, 51 52).

3 Procédé selon la revendication 1, caracterise en ce que le régime permanent est gardé lorsqu un
35 nombre limité de mots de synchronisation successifs (21, 22, 51, 52) fait defaut

4 Procédé selon la revendicatlon 1 caractérisé en ce que le. reglme permanent est Qardé forsqu'un
u nombre limité de mots de synchronisation successifs (21, 22, 51, 52) présente un nombre hmité
L d'erreurs et/ou fait défaut. .

& Procédé selon 'une ou plusieurs des revendications précédentes, caractérisé en ce que le régime
permanent est gardé lorsqu'un ou plus|eurs mots contenant des données (23 - 50) moorngrbles sont
regus PR :

45 6. Procédé selon la revendication 5, cal_"act.érisé en ce qu'un' ou ;:élusieurs conce_alments {figure 6) sont
sifectués pour un ou plusieurs mots contenant des données incorrigibles (23-50).

7. Procédé selon l'une ou plusieurs des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il y a
changement du phénomdne transitoire au régime permanent lorsque deux ou plusieurs mots- de
§0 synchronisation (21 22, 51 52) sont trouvés successivement 3 des intervalles de- temps réguliers. .

& Procédé selon Fune ou plusiours des revendlca'aons précédentes, caractérisé en ce quiil y a

changement du phénomeéne transitoire au régime permanent lorsquune ou plusieurs fois successives

. les mots de synchronisation (21, 22, 51, 52) et/ou des mots contenant des données exempts d'erreurs
55 ou & erreurs corrigibles (23-50) sont regus.

e Procéde selon la .revendication.7. ou 8 carachérlsé en ce qu'un nombre hmtté d'erreurs est admis
dans les mots de synchromsatlon (21 22, 51, 52). .
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(23 - 50) are transmtted in regular time (main frane) periods, wherein the
synchroni sing words and/or data words possess a uniform code word | ength -
and®an error-correcting code (BCHER® 18541 Bbr t he data word transm ssion,
wheérein in a buiId up process a search procedure Is started to find the

S nchronrsrn d wherein in a cha e over I S na
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62, 63, 64, BrEnomdné trarsitstre $§ch brer BECASD b h\ﬁ'ﬁw& Mtion)eh G4hs s i, derﬁ unand
that in the %tgﬁadpenﬁatnaﬁtecrangehaﬁtghavc%nara dsradeyﬁcmorrmaﬁnemaens@u. Qe Jqap a
data word cagmsgasiif QRGAI uddCunf®bd Bhtreld NSl sphchrbiidatdnl (10§ Rl 16 FBEIBAIYA UdEmots de
synchr opi Si Ngynitwentation (21, 122 C GYIe2p S AR dSIBEIRIT e Ghot id8 syritBrotletiend@y aifsd hu'avbd un

A devi ce as 6Gédcadetiede mot Ednthant diés dobives &)t pend @setbr ilen taloh Ebrreirssdi inbts rcagénaiitades
(66) stores dineéesttransmisoR3 80)r gue lo ddteetounde mbte dg yynchirondsafiani (Sigontientds cievit (831 62lat a
wor ds i n theb63, &45.t85n 101,102, 363)i poutgedonusiitre 163 mote Yo sWhronisatioh el av'il e cengeinerit e d
in daim 10 ggimepermshent artnermouvell synchrdnigetion lorigr'einet co@ant des dennédasdegedtplust he
error crr ecteosemiod ot que plysieyrs wiotscds synehronisation syagessifsoionh regennus gignsde déqotans P) i n
t hat the crr@‘tﬂft‘e *}‘c‘{'ffe'mrols a crrcu|t (84 - 89) for the formation of
conceal nent s as cl ai med

A1 Pispasitt spion tatf"‘fs“*""@?t‘a 5 t°9§“? fécaibge 6
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in one%’r PreRER cter|sed|nthat a frame bit

count er ( é’ngiS&O%ij\fl ,geg,gmon ﬁo(ujnhs cL-Q@tengPrg Cgufg ctr&nt( )tet\e évﬂ?rtqgfl < ed
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I'n one or nore. o to 1 ara
|n t hat the rane |t counter (105) carries out descrarrbllng *

S * 2 13. Drsposrtlf selon la revendication 12, caractérlsé en ce que le circuit (83) commande un curcuit (84-89)
pour former des concealments. . .

i 14. Drsposmf selon 'une ou plusieurs des revendications 10 2 13, caractérisé en ce qu une bascule (115)

_ mémorise I'état phénoméne transttoire ou réglme permanent.
30 _
15. Dispositif selon I'une ou plusl_eurs -des r,ev_endrcatrons 10 & 14, caractérisé en ce gu'un compisur de -
bits de cadre (105), qui compte le nombre des bits dans le cadre, est prévu.
16. Dispositif selon I'une ou plusieurs des revendications 10 & 15, caractérlsé encequele compteur des
35 bits de cadre (105) effectue un désembrouillage. :
—
40
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