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Kraft- Drsggﬁg hdert gponenten bestl mt wi rd, dadurch gekennzeichnet,. dafi.
di e von der Sendeei nri chtung kommenden Si gnal e zu der 30 Sendeeinrichtung
zur ~ci6l e/blidbleni 26 tRevmirtabinetlMencdhndher besitzt, die auch als die genannte
Si gnal emramnetingmentiKompdtishiarg itlideheme so daB auf Grund der
Kr af t - Dibelastire Bibridkng ovteiveeMghrzht vodenen di e bel ast bare Einrichtung beauf -
\c’hl &epft-Diphmgmeulikempddlegera | Heauidchlegtt en ver andert werden, und di e Lsufzeiten
der Si grwirbievon ginerBlignelsendedinridetunglFigrale - Dr ehnonent - Konponen- ten ausgewert et
wer den. ga®ndes werden; fdighgesendeian Bigmalesyopuch 14, dadurch gekenn- zei chnet, daB
di e Laufelnei fignairefipdongginsicitpngrrefiektistaetronent - Konponenten nit ei ner el ektrom
schen S@ﬁ%lqeﬁ?’g@ﬂﬁbﬁﬁmﬁynﬁ@g't$'9ﬂ?\°"we?"den 45 50 65 10

| ||||Jfassun den; g *
en or erfaBtem Slgnae emelqnelhrzahl

von Krafi-Drehmoment-Komponenten bestimmt

wird, dadurch gekennzeichnet, daB die von der
Sendesinrichtung kommenden Signale zu der 30
Sendeeinrichtung zurlickreflektiert werden, die
Wandler besitzt, die auch als die genannte
Signalerfassungssinrichtung dienen, so da8 auf
Grund der Kraft-Drehmoment-Komponenten,

mit denen die belastbare Einrichtung beauf- 35
schlagt wird, die Signallaufzeiten verindert
werden, und die Laufzeiten der Signale zum
Bestimmen der Kraft-Drehmoment-Komponen-

ten ausgewertet werden.

ah&f% Leflektiert wer- den; die genannten

16. Verfahren nach Anspruch 14, dadurch gekenn-
zeichnet, da die Laufzeiten und die Krafi-
Drehmoment-Komponenten mit einer elektroni-

. schen Schaltungsanordnung bestimmt werden.
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