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FIGURE 2

(57) Abstract : The invention relates to an accelerometer device for determining the acceleration of an object to which the accelero -
meter device is mechanically connected, along 3 axes X, Y and Z of a main orthonormal reference system comprising three axes X,
Y and Z. Said object is subjected to a surrounding pressure and comprises a number N of MEMS-type accelerometer sensors, said
number N being at least equal to two. Each sensor is defined in an auxiliary reference system comprising 3 orthonormal axes. Said
group of accelerometer sensors comprises at least one pair of sensors mounted such that the heads are opposing, the sensors being
substantially parallel to each other.

(57) Abrégé : L'invention propose un dispositif accéléromeétre pour déterminer l'accélération d'un objet auquel le dispositif accéléro -
metre est mécaniquement relié, suivant 3 axes X, Y et Z d'un systéme de référence principal orthonormé comprenant trois axes X, Y,
Z. Ledit objet étant soumis a une pression environnante et comprend un nombre N de capteurs accélérométres de type MEMS, ledit
nombre N étant au moins égal a deux. Chaque capteur étant défini dans un systéme de référence auxiliaire comprenant 3 axes ortho-
normés. Ledit ensemble de capteurs accéléromeétres comprenant au moins une paire de capteurs montée téte opposée et sensiblement
paralléles entre eux.
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