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balayage de trame.

A la figure 2 on a ruprésentéd une coupe partielle d’un tube de télévision peu prés selon celui de la
figure 1. Le déviateur est installé sur la verrerie 16 du tube représenté partiellement en traits courts. I
comporte principalement un séparateur 11—13 qui réalisé en matériau plastique supporte une premiére
bobine 10 et une seconde bobine 17. La premiére bobine 10 est constituée par une bobine solénoidale ou
tor=Idzle disposée autour d'un noyau en ferrite 3 peu prés de forme cénique. La bobine 17 est constituée
par une bobine thermoformée en forme de selle de cheval installée dans un logement du séparateur 11

" dans I'espace 15 libre entre celle-ci et la partie évasée du tube. La premiére bobine 10 est attributée au
60  balayage de trame et la seconde bobine 17 au balayage de ligne. Un tel déviateur est dit déviateur de type

selle-tore. Il apparait sur la figure qu’on peut, le long de I'axe z, distinguer un centre de déviation de ligne L

et une centre de déviation de trame T. Pour minimiser les défauts de géométrie et de convergence il

convient que les deux centres de déviation de ligne L et de trame T soient alignés sur cet axe z qui est aussi

I'axe 9 du tube. Pour cela dans le genre de déviateur selle-tore, on dispose de deux paramétres de réglage:

65  un déplacement de la bobine 10 selon I’axe x d’autre part selon I'axe y. En effet, on remarque que entre le

isant sensiblement Ia direction de balayage de ligne et I’'axe y la direction de
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U

60 " CH=XDY (9)-DY (3))
On défini aussi un croisement vertical défini par la relation:

CV=}DX (12)-DX (6})
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6HO0. La paire de bobinettes 63 est constituée par les bobinettes utilisées pour la mesure du paramétre
d'amplituds horizontal de la f‘gure 6.

Aux figures 6 a 9 chaque paire de bobinettes comporte deux bobinettes absolument semblables dont

les repérages sont faits par le repére de la paire de bobinettes avec un indice a ou b selon la bobinette de la
60 paire.

Chaque bobinette est constituée par une vingtaine de spires réparties en quatre couches montées sur
un mandrin. Selon I'invention la téte de mesure est constituée par un corps en matiére synthétique dans
lequel las paires de bobinettes sont noyées. Dans un mode de réalisation, les bobinettes sont disposées
dans le corps aprés pergage avec une précision de I'ordre du centiéme. La présente invention peut utiliser

65 tout autre genre de capteur sensible au champ magnétique.
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back t he—fdsun ctiamp uhlifofme hdté HBR);| on of the ferrl te on the deflector is

al#fays imdune goraprsamte t Hy(z) alédtarminantt Fedtaetinerdénce) laCcorriBfidr0 M LS, did)CCetts] S
of r ofenctiemHaz) défini lesaronsistés nominatesidu déwiateur;i s known by those skilled in the
art, thedunesompgsantathiz) qyi iéalementsoit dtrad z6ro eas alle représantalesasymégizs dégritesdi- on

d ?ﬁes@ﬁ%@gnf g°"§°f’ﬁ’§€ %th|?ﬂu(s?]%c T °f°“dgﬁlpfehe posi ti oni ng and

t he klﬁ?:f
cet eri ngy, ring clanp 22, 23, the

profil e of V\/mch al I ows to grasp the rear collar of the deflector 21. \Wen
the clamp 22, 23 is activat edj=Hyb)sHAEOMHH PGSt s the centering and fixing
of the rear part of the deflector. Figs. 4 and 5 represent a screen 57 on
whj ch°ﬂ"3‘é‘¢4‘§%‘°mdee\s~t patterns are displayed with which the deflectors

arg adj usted according to t 6)1 f_the art. The four characteristic
paraneters used by the |nven'|WW1‘¥ Ké"e?blvzt"ned with reference to these
two fi gu§iSsous Rohdiddro pafft t t $5es ththes enters
pl ac edob.ﬁoﬁ,tuaéggﬁwfﬁ es\t%:,gdi eség,rr%e‘ie%ﬂdgs%?e%ﬁée?% éﬁt 'e\c,i\éh pt'ﬁ%‘“'%ﬁEfﬁ

of40t he setemaougdelcarnietefrie gaichefr 0SS consi sting of |ines 50 and 54 and a

second blue cross of lines 51 and 53. This interlacing test pattern all ows
to nmeasure the horizontal and KRsHa+dhix—ahthebd-al®i ng paraneters. The four
car di n'ab BXI nt s 3I—|I, H 9H,- 12H associated to the axes x and y are defined
onst h&" R RO SIHALIG | or gences between the ends of the blue and of the
red cross neasure the deflecti by a bad pasitioning of the
fieldin relation to the line. %ﬂanxﬁﬁﬁ??ﬁ ne the divergences DX (12),
DX( 6) awsc 2piaécavtementains trajectsiref rotduchlou. Rs-posStict shr rdppodiaake d@aRG&surDY(9) and
(#3) of Sitlp positien deia trbjectoite céntralecvertalpoumis muires3Hpar rappist a Wexe mdalthi wbe a

i zBYteneliq par 2233 eRXng coefficient CH by the relation [err] W al so can
define a vertical interlacing by the r)e ‘atlon [err] It has to be noted
that the divergences considered in B

d étant I'écart pour Z donné entre cet axe et I'axe magnétique du déviateur.
55 Dans ce cas le gradient mesuré par un capteur 3H est:

(HB—HR),=2aH,+4{X-d)aH,

pour 9H: '
60 (HB—HR)y=—2aH, +4{x-+d)aH,

La différence des gradients 3H—9H exprimant le défaut d’amplitude local AH est alors:

AH=k(HB—HR);—(HB—HR)g)=k(4aH,_g 4.o.1)
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the cal culation of [err] anggtﬁpg?igﬁjgsgqnd t o maxi mum devi ati ons. 12
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def ligsrhigtemerit poun, €H, ovbe recogni zed, these two traces being the nost

di st aniNobis eogoas donaqusaquatrerdévpntrémaertdisub@anbe et auskirkderciranequ’en ligressoit:
susceptible of neasuring field differences nust be placed in the output
area of the deflector. One nerit & dnhéwidavention is to have di scovered
t¥at this gradi e‘g&erreasur,-errent allows to represent the differences which

are PYMehedde coptroler iggpegUeMert:i o of the four paraneters of an adj ust ment

operation for deflectors. In figafcyaas@siion is represented in which the

measu- ring range of each field gradient used for the horizon- tal - '

agspl i t udediikianiEbssration des réglade Gaé Gube définitiha pout put danetroAVidicC\ afzEmcpar |

pai r dépléceswnt de Itensdrsblé du dévatélr daneleplial digak étiramesopt alers solidsiresi Ung anmiatisges

and simuitamberde AH et CHhest alors ohtenvesiidgsorelentsconysnables g fi el d gradi ent

nmodi fying the two extrene beans in the dirgction of a point of inpact 9
ot s

o"wcl ock (9H) and the pair of sma for neasuring the field

grad hdeibR%eld bbélatthbubiuss de¥ds B4R rBR 3ARIEN calpr Rctrd iAVEREES. t he
pol nﬂ%&%&&fﬁ%gﬁng _gﬂfmnﬁs glatteSmEBlehrefisi dent that the absence of
a tube in the neasuring device inplenenting the nethod of the invention

resul'ts in a sinple sinulation ofdildey, Baadiy 61 and 62. There is no charge
t #8 ough t he nmeasuring device. To recognize nore specifically the er f?é’?
d'? %‘Ss >
et

R

non matérialisé par un déplacement mécanique. Ceci est grandement facilité par la constatation que nous
s0 avons faite que les erreurs AV et AH ainsi que CV et CH restent en général linéaires entre elles quand on fait

varier dx et dy:
AV(dx)=a - AH{dx)+G(dy,—d,,)
55 CV(dy)=f(dy,~d,,)+B - CH(dy)

<’annuiation simul'tanée des amplitudes et croisements sur tube final, par dx et dy, sera rendue
possible par des valeurs de

60 . de_du et d‘l’y-du
telles que
AV-a- AH=E—-0
CV-B - CH=E—0
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14 rear area of the deflect I t back onto the gradient
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dt;
'hﬁQFHBidu%&Semhd?a L@‘a od &‘J‘sym@r'.rB rrﬁﬂﬁ Holsort te%ﬂ@n dont on
di Stfiitré (cEMpdsanteUohie par 1a/d1INE 46 Silt@f14% BERkiE aGolr de I'aﬂwdhh&té’tﬁ%béraﬁ(ﬁﬁ\elaﬂd
ei ghéoeffiziens 0B cisle®duk). coi s in the front area. The achi evenent of a precise
measur be dfcuit de lafigurectOporrespoad yurpaiculateus 81 de [ figyrerdebip tet pﬂgﬂaedrladltéire%r%dpent
th anaride p@&!wmm'é?nsw ts? m°§e 69 fétah%at@@metsm %Pw@me ﬁaswﬂd eat

é é unp
teﬁteéég ﬂri;gs k%%rmetyﬂ prbé :&r:‘l::l sng E@e ugat%g es 3 reu % I'(gf"ﬂur§ and
snal G'Qh L aﬁﬁ eue hSa ﬁ&ﬁé 1 rité\6n SR &Js@&mml datsérvﬁ dFé?
ohi tdauk mggsmtm 1183 d £sameRt R AGTeO1s 3amm%u exerlld/de féanisatibe d€ RIRgueEtes. ed

val haaun ddsezubtrabwmtrat’esal@dﬁ sulpn par exemple les circuits de la figure 10, sont fournis aux
entrées 152, 155 du circuit de la figure 11. Par sommation ils sont associées en une combinaison linéaire
qui simule électriquement les conditions pour que le déviateur soit réglé de maniére optimale selon
I'invention.

55 Le circuit de la figure 11 comporte deux chaines séparées indépendantes 150 et 151. La chaine 150
comporte deux entrées 152 recavant le signal d’amplitude horizontal AH et 1563 d’amplitude verticale AV. La
chaine 151 regoit de méme par entrée 154 le circuit de croisement vertical CV et par I’entrée 155 le signal
de croisement horizontal CH. Les deux chaines étant identiques on décrit maintenant la chaine 150.
L'entrée 152 qui regoit le signal d’amplitude horizontale est fourni a un amplificateur inverseur de gain

60  unitd, La sortie de cet amplificateur est fournie ainsi que I'entrée 153 3 un additionneur constitué par
I'amplificateur opérationnel 166. Le signal 156 de sortie est une combinaison linéaire des deux entrées 152,
153 dont les coefficients dépendent des rapports des résistances 163 & 165 et 164 3 165. Le signal ainsi
constitué peut servir a exciter une interface d’alimentation des moteurs 29 ou 33 de la figure 3.

A la figure 12 on a représenté un circuit annexe du calculateur 31 de la figure 3 réalisé lui aussi en

65 technique analogique. Avant la mise en place des opérations décrites du procédé de l'invention, il faut
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becd®eEM% corresponds to an inclination or a translation of the deflector

inrelation to the reg\e, ;(%e%)f AV=3{DY{12)-DY(6)}
" CH=}{DY(9)-DY(3)} CV=3{DX(12)-DX(6)}

DX{6), DX{12) ot DY(9), DY(3) étant respectivement les écarts entre les extrémités verticales et
horizontales de croix bleues et rouges passant par le centre de I'écran, et DX(3), DE(9), DY(12), DY{6) étant
respectivement les écarts aux points cardinaux Est, Ouest, Nord, Sud entre les cdtés d'un rectangle bleu et

50  d‘un rectangle rouge formés le long des bords de I’écran du tube cathodique mesuré.

4. Procédé selon la revendication 3, caractérisé en ce que le déplacement de la ferrite (24) selon I’'axe x
est commandé de facon 3 annuler un signal d’erreur constitué par une combmaxson lindaire des
paramaétres d’ampiitudes horizontale {AH) et verticale (AV).

5. Procédé selon la revendication 3, caractérisé en ce que le déplacement de la ferrite (24) selon I'axe y

55 est commandé de fagon & annuler un signal d'erreur constitué par une combinaison linéaire des
paramatres de croisements vertical {CV) et horizontal (CH).

S. Apparsil mettant en osuvre le procédé selon I'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce qu'il
comporte:

— des moyens de support et de centrage (22, 23) du déviateur (21);

50 ~— une t8te de mesure (20) comportant des capteurs de gradients de champ d'une part dans la zone
avant du déviateur d’autre part dans la zone arriére du déviateur;

— deux chaines d’alimentation de balayage de ligne {36, 37) et de trame (34, 35) connectées auxdites
bobines;

— un calculateur {31) de quatre paramétres d’amplitude verticale (AV) et horizontale {AH) et de

55  croisements vertical (CV) et horizontal (CH);
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AH=}{DX(3)-DX(9)} AV=1{DY(12)-DY(6)}

“® ' CH=3}{DY(9)-DYI(3)} Cv=}{DX(12)~DX(6)}

DX(6), DX{12) et DY(9), DY(3) étant respectivement les écarts entre les extrémités verticales et
horizontales de croix bleues et rouges passant par le centre de I’écran, et DX(3), DE(9), DY(12), DY(6) étant
respectivement les écarts aux points cardinaux Est, Ouest, Nord, Sud entre les ctés d’un rectangle bleu et

50  d'un rectangle rouge formés le long des bords de I'écran du tube cathodique mesuré.

4. Procédé selon la revendication 3, caractérisé en ce que le déplacement de la ferrite (24) selon I'axe x
est commandé de facon 3 annuler un signal d’erreur constitué par une combmanson linéaire des
paramétres d’amplitudes horizontale (AH) et verticale (AV).

5. Procédé selon la revendication 3, caractérisé en ce que le déplacement de la ferrite (24) selon I'axe y

85 est commandé de fagon a annuler un signal d'erreur constitué par une combinaison linéaire des
paramétres de croisements vertical (CV) et horizontal (CH).

S. Appareil mettant en oeuvre le procédé selon 'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce qu'il
comporte:

— des moyens de support et de centrage {22, 23} du déviateur (21);

60 — une téte de mesure (20) comportant des capteurs de gradients de champ d’une part dans {a zone
avant du déviateur d'autre part dans la zone arridre du déviateur;

— deux chaines d’alimentation de balayage de ligne {36, 37) et de trame {34, 35) connectées auxdites
bobines;

—un calculateur {31) de quatre parameétres d’amplitude verticale (AV) et horizontale {AH) et de
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Verschwinden gebracht wird.
3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da fiir jeden der Parameter Horizontal-
amplitude (AH), VertikLMPLITUDE (AV), Horizontalkreuzung (CH) oder Vertikalkreuzung {(CV) ein
Feldgradient hinter der Ablenkeinheit und zwei Feldgradienten vor der Ablenkeinheit symmetrisch zu
so beiden Seiten der zentralen Achse {41) gemessen werden und daB jeder dieser Parameter durch lineare
Kombination der drei Gradienten gemessen wird, wobei die Koeffizienten der linearen Kombination ein
MaB fiir die relativen Einflisse der riickwartigen und vorderen Zonen der Ablenkeinheit sind und die

Parameter AH, AV, CH, CV durch die vier folgenden Beziehungen definiert sind:

en des die Vertikalablenkspule tragenden Ferntkerns (24) zum

- AH=}{DX(3)-DX(9)} AV=}{DY(12)-DY(6)}
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ghar aCHﬁl’Ge’é&dnalcﬁl Nnbﬁbch ﬂﬁ, dadurch gekennzelchnet, daB in jeden Kanal (150, 151) eine Addition
seiner beiden Eingdnge (152, 153) mit durch Widerstandsteiler (163, 165 und 164, 165) bestimmten
Koeffizienten erfoigt.
12. Gert nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB die Nachfitlhrung durch Motoren {33, 29),
durch die der Ferritkern (24) (iber Gleitschuhe (27, 40) verschoben wird, die Tendenz hat, die Regelsignale
5 an den Ausgingen (156, 157) des Kreises (32) zum Verschwinden zu bringen.
13. Gerdt nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daR die Ablenkeinheit {21) auf einem
wasrschten Traggerist (23a) ruht.
14. Gerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Mittel zum Tragen und Zentrieren (22, 23)
eine sich selbst zentrierende Zange aufweisen, die den rickwirtigen Kranz der Ablenkeinheit erfafSt.

Claims

1. A method for adjusting the deflection unit of a TV tube having three inline guns, characterized in that
it consists
55
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sweep f ee ﬁ%ncéﬂpﬁk&t nsa mg t aim 6. charactenzed in that the probes are constituted by pairs of
measuring coils {100a, 100b).
8. An apparatus according to claim 6, characterized in that the measuring head (21) comprises two
55 probes {72, 63) in the rear zone of the deflection unit close to an axis {41) of the apparatus, and eight probes
(64, 65, 70, 71, 80, 81, 90, 91} in the front zone of the deflection unit arranged in two planes containing the x
axis of line scanning or y axis of vertical scanning and being perpendicular to the axis z (41), the probes
being conceived to detect pairwise orthogonal fields. -
9. An apparatus according to claim 6, characterized in that the computer (31) comprises for each one of
6o the four parameters to be simulated
— a circuit (103, 105) which calculates the field gradient of each probe (100)
— a band-pass filter (108) for each circuit {103, 105), this filter having a constant phase,
— an adder {144) which realises a linear combination of the gradients supplied by a probe of the rear
zone (100) and two probes of the front zone {101, 102) specifically attributed to the computation of said
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a ssansor of the rear area (100) and fromtwo sensors of the front area
(101, 102) reserved for the calculation of said par

synchronous decoder (145) at Iline or field fr%@ﬂ Hﬁ“j fﬂ! ﬂm,to t he
simul ated paraneters; - a filter (146) supplying

conponent (113) sinulating said paraneters. 10. Device accordlng to claim
6, characterized in that the circuit (32) conprises two branches, one (150)
asso- ciated to the shift x and the other (151) to the shift vy, the branch
(150) performng a linear conmbination of the signals sinulating the
vertical anplitude (AV) and.the horizontal anplitude paraneters, the branch
(159 performng a linear conbination of the signals simula- ting the
vertical interlacing (CV) and the horizontal interlacing paraneter (CH)
11. Device according to claim 10, characterized in that each branch (150,
151) perforns an addition of .its two inputs (152, 153) with coefficients
whi g are determined by the ratio of the resistors (163, 165 and 164, 165).
12. Device according to claim210, characterized in that the automatic
control by notors (33, 29) performng the shifts of the ferrite (24) with’
skids (27, 40) tends to cancel the automatic control signals existing at
the outputs (156, 157) of the circuit (32). 29 * c L M S * 13
Devf®e according to claim®6, " characterized in that the deflector lies on
a horizontal bearing surface (23a). 14. Device according to claim§6,
characterized in that the supporting and centering neans (22, 23) conprise
a self- centering clamp grasping the rear collar of the deflector..
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