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(57) Abstract: The invention relates to an inspection method (45) for the comb plate
region (27) of an escalator (1) or a moving walkway by way of a mobile inspection
device (40). When the inspection method (45) is carried out, a 3D recording (53) of
the comb plate region (27) is captured by way of an imaging depth sensor (46) of
the mobile inspection device (40), a scaled and rectified 3D surface image (53) is
extracted herefrom, the 3D surface image (53) is spatially merged with a virtual 3D
model (55) of the comb plate region and a height (h) of a comb gap (33) between a
tread surface (21) imaged in the 3D surface image (53) and a surface (61) of the comb
underside (34) of the virtual 3D model (55) is determined. The determined height (h)
is compared with limit specifications (hyin, hmax) for the height (h) of the comb gap
(33) and an information signal (Hg) is output if the determined height (h) deviates
from the limit specifications (hyip, hpax).

55\/“:@%::9 (57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Inspektionsverfahren (45) fiir

S =i . \\ %_Smm den Kammplattenbereich (27) einer Fahrtreppe (1) oder eines Fahrsteiges mittels ei-

1Bmax 34/61 | 27 26 Sz nes mobilen Inspektionsgerdtes (40). Bei der Durchfithrung des Inspektionsverfah-

i< h o Zhma rens (45) wird mit einem bildgebenden Tiefensensor (46) des mobilen Inspektionsger

S Gimin 1201 <6 nac dtes (40) eine 3D-Aufnahme (53) des Kammplattenbereichs (27) erfasst, daraus ein
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Gomin skaliertes und entzerrtes 3D- Oberflichenabbild (53) extrahiert, das 3D-Oberflachen-
abbild (53) mit einem virtuellen 3D-Modell (55) des Kammplattenbereichs rdum-
lich zusammengefiigt und eine Hohe (h) eines Kammspaltes (33) zwischen einer im
3D-Oberflachenabbild (53) abgebildeten Trittfliche (21) und einer Flache (61) der
Kamm-Unterseite (34) des virtuellen 3D-Modells (55) ermittelt. Die ermittelte Hohe
(h) wird mit Grenzvorgaben (Wpmin, hmax) fiir die Hoéhe (h) des Kammspaltes (33) ver-
glichen und ein Hinweissignal (Hg;) ausgegeben, wenn die ermittelte Hoéhe (h) von
den Grenzvorgaben (hyin, hnax) abweicht.
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