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. .des Kopfumschaltimpulses zum Vertikalimpuls zu
*' realisieren. Es sind auch optische -Generatoren flir
+ die Erzeugung von Kopfumschaltimpulsen bekannt, ~
' die ebenso wie die elektromechanischen Generato- 50
-~ .ren justiert werden mussen. Es ist moglich, eine
" mechanische Justierung durch einstellbare elektri-
. _'sche Schaltungen zu ersetzen, z. B. durch Verénde-
- tung der Ablaufzeit von monostabilen Kippstufen. _
‘Eine weitere Referenzquelle fur, die Bezugsla- 56
' .gezuordnung zwischen Videokopf- und Magnetband, E
- im Wiedergabebsirieb bilden zusétzlich zum Nutz-
: S|gnal auf- das Magnetband aufgezelchnete Syn-

vorrichtung bekannt, bei der mittels abgespeicher-
ter Korrektursignale, die verschiedenen Winkelstel-
lungen der Bandantriebswelle zugeordnet und syn-
chron mit der Umdrehung derselben abtastbar
sind, Unterschiede zwischen dem Istwert der Band-
geschwindigkelt und dem Istwert der Bandantriebs-
drehzahl kompensiert werden, indem die Korrektufr-.
signale den Regelabweichungssignalen hinzugeflgt
werden. Die Gewinnung der Korrektursignale (in
einem Einstellvorgang bei Aufnahme und Wieder-
gabe eines frequenzkonstanten Signals) und deren
Zuordnung erfolgen mittels eines mit der Bandan-
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chronimpulses mit einer Toleranz von * 1,6 Zeilen

. signal den nicht eingestellten Signalen als Korrek- :
erfolgen muB. Flr die Ermittiung der Fehleinstel-

" turwert hinzugeflgt. .
.+ \oraussetzung flr einen derartigen Abgleich- lung des nicht einstelibaren Impulsgebers 1 werden
vorgang sind zwei Einsteliungen, von .denen sich .50 die aus der FM des abgespielten Bezugsbandes
. eige Einstellung schon bei der Montage des Gerl- -wiedergewonnenen Vertikalsynchronimpulse  an
C tes ohne besonderen Einstellivorgang automatisch den Eingang A siner Vergleichsschaltung 5 gelegt
. durch Vorgabe einer fostgelegten Anschraubposi- und mit den aus dem Impulsgeber 1 gelieferten,.im
. tion flr den Kopfumschaltimpulsgeber orgibt. Es Wandler 12 umgeformten Kopfumschaltsignalen in
. " missen.ndmlich die vom Impulsgeber generierten ‘55  ihrer Phasenlage zueinander verglichen. Aus der
- Kopfumschaltimpulse zeitlich friiher als 6,5 Zeilen ermittelten Abweichung wird. ein Korrektursignal 3
abgeleitet, welches bei dem fir diese Servicesein-

vor Eintreffen der Vertikalimpulse aus dem Videosi~
_gnal erzeugt werden, um eine Korrektur durch Ver- stellung geschlossenen Schalter S1 in dem Spei-
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_. '""-14 fur. die Phasenregelung des Magnetbandantne— _ 2a zeigt Vertikalsynchronimpulse, die bei Wie-

L “bes gegeben werden. ‘45 dergabe eines bespielten Bezugsbandes aus dem

U In der Vergleichsschaltung 6. werden die an- in FM aufgezeichneten Videosignal zurlickgewon-
" kommenden Tracking-Vertikal-impulse mit den voni nen worden sind.

. Phasensteliglied 11 gelieferten bereits korrigierten - 2b zeigt durch die Rotation der Kopftrommel
" Kopfumschaltsignalen in der Phase verglichen. Bei " im Impulsgeber 1 erzeugie Impulse, die wegen

_abweichender Phasenlage der Vorderflanken beider so fehlender Justage des impuisgebers willklrlich, je-
. Folgen wird ein Korrektursignal 4 erzeugt, welches doch wenigstens 8,5 Zeilen vor Eintreffen eines

. -in den nicht fllichtigen Spelcher 8 eingespeichert Vertikal-Synchronimpulses generiert werden. Tn ist
. wird. Damit ist der Einstelivorgang flr die Korrektur - die Zeit flr eine Umdrehung der Kopftrommel Tn-
. der Kontrollkopfsignale d.h. der Tracking-Vertikal- 1 die Zeit fir die Umdrehung n-1.
ST impulse abgeschlossen. Schalter S3 wird gedfinet . 56 2¢ zeigt das aus den Impulsen des Impulsge-
- und Schalter 2, der nur fir die Servicesinstellung o bers 1 umgewandelte Kopfumschaltsignal ohne
. geBfinet war, wird geschlossen. Glsichzeltig mit - Zeitkorrektur.
dem SchlleBen von Schalter 52 wird der Trackings- 2d zeigt das Korrektursignal Tk, welches aus
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