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Bden Additiemmgﬁngon eines ersten lefgrenzvgr- i lst, an deren Ausgang das Regelsignal fir den Spur-
- siBrkerezupefhst, wihrend die Ausgangssignale der regelkreis abnehmbar ist, -
\/ @nderen beiden nebeneingnder lisgenden Phatodi- Es zeigen _

eden C und D den Subtraktionseing@ingen des ersten 40 Figur 1 ein erstes Ausfithryngsbeispiel der Erfin-

Differenzyergtirkers zugefUhrt werden. Das Regelsi- dung
gnal fir den Fqlsymgglkrels das sogenannie Fe!syg- Figur 2 ein Ausfﬂhrunggbeigpiel eines Multiplizie-

fgh’lprs]gnal, wird am Ausgang eines zwelten Difte- _ rers.

renzvergtérkers -abgegriffen, dessen Additionsein- Anhand des in Figur 1 gezaigten Ausflhrungsbel-
glngen die Ausggngsalgngle dereinen beidendiage- 45 spleles wird die Erfindung beaghrieben und erldytert.
nal gegeniiber Liegenden Photodioden Aund'C zuge- ~ Inder Figur 1 ist ein-Vierquadrantsnphotodstek-
fhrt werden, wihrend die Ausgangssignsle der-an- tor PD mit vier Photodioden A, B, € und D gezeigt. Die
deren belden- diagonal gegeniiberliegenden Photadi- Ausgangssignale der einen beiden nebensinander
oden B und D an den Subtraktiongeingéngen des liegenden Photodioden A und B werden den Additi-
Zweitan Diffarenzverstiirkers liggen. 50  onseingéngen eines Differenzverstirkers V1 zuge-
& Kompensation unerwinschier Offgetspan- fGhrt, wahrend die Ausgangasignale der anderen bei-
nyngen, die im Photadetektor und in den Verstirkern " den nebensinander liegenden Phiotodioden C ynd D
auftreten; wird eine mittels eines Potentiometers ein- an den Subtraktionseingéingen des Differenzverstir-
mal fegt eingastalite Kompensationagpannung in den kers V1 liegen. Die Ausgangasigngie gllar Photodi-
Spurregelkreis eingespeist 85 oden A, B, Cund D'werden ayBardem in einem Addi-
Disges Varfahren hat aber den Nachteil, daB eine tionsverstarker V2 addiert, Dar Ay,saang des Addit-
Drlft der Qffsetspannungen z. B. infolge Alterung. dgr _ onsverstiirkers V2 und des: mf(grgn;v.ezg,tgrm V1
Beutelle gﬂg’ Infolge Temperatyrachwankungen un- sind {iber je ein Filter F urid gingn’ Phas_enaghleber PH
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198540 there is known a tracking control circuit, of which the construction
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kreis. olngggqugg, E_§ werden daher alle fogetsp_an— Ausgang mit dem ersten Elngang eines Mulitipli-
nungen und deren Drift kompensiert, die z.B: infolge : Zierers (M) verbunden: ist, dgilumh ‘gekenn-
Alterung der Bauteile oder infolge von Temperatur- zoichnet, daR die Ausgangesignale der einen -
a.ehwgnkunggn im:Photodetektor PD yund in den Ver- beiden nebeneinander liegenden Photodioden
stirkern V1: und V2 verursgcht wird. . 35 (A, B) den Addltlonselngangen und die Aus-
- In der Figur 2 ist ein Auflihrungsbelapiel eines _ gangssignale der anderen beiden nebeneinander
Myltiplizierers M abgebildet. , liegenden Photodioden {C, D). den Subtraktions-
O Den ainen Eingang E1 des Multiplizierers M an ' eingdngen eines Differenzverstirkers (V1)zuge-
N d.em das Ausgangssignal des Additionsverstirkers - fihrtwerden, daB der Ausgang des Differenzver-
‘V2 anliggt, bildeén die miteinander verbundenen er- 40 starkers (V1) mit dem zweiten Eingang des Mul-
sten gln__g_i;__n‘g_g_ Zweler gemeinsam steuerbarer Um- tiplizierers (M) und dem ersten Eingang einer
schalfér U1 und U2, deren zweiten Eingénge auf Be- Summationsstelle (SU) verbunden ist yind da
zugspotential liegen. Den zweiten Eingang E2 des der Ausgang des Muitiplizierers (M) mit dem
Multiplizierers M, dem das Spurfehlersignal am Aus- 'zwelten Eingang der Summationsstalle (SU) ver-
gang des Differenzverstirkers V1 zugefihrtwird, bil- 45 bunden ist, an deren Auggang das Regelsignal
gst der Eingang eines Vergleichers K oder Begren- _ fir den Spumgelkrgis ahnehmbar ist. )
zers, depsen Aysgang mit den Steuereing@ingen der
beiden Umsgghslter U1 und U2 verbunden ist. Der 2. Spurregelkrels nach Ansprych 1, dadurch ge-
Aysgang des einen Umschalters U1 Ist {iber einen Wi- kennzelchnet, da zwischen dem Ausgang des
dergtand R mit dem invertierenden Eingang eines 50 Multiplizierers (M) und dem zweiten. Eingang der
Differanzverstdrkers DV verbunden. Der Ausgang Summationsstelle (SU) ein Tigfpass (TP} liegt.
des anderen Umaghalters U2 ist iber einen Wider-
stand R2 mit den nightinvertierenden Eingang des 3. Spurregelkreis nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
Differenzverstirkers DV verbunden, der {iber eine gekennzelichnet, dak sowohl zwischen dem Ad-
Kepuagitit G2 auf Bezugspotential liegt. Der Aysgang 55 ditionsverstarker (V2) ung dem Multiplizierer (M)
des Differenzverstirkers DV, der den Aysgang A1 als auch zwischen dem Differenzverstairker (V1)
des Myltiplizierers M bildet, ist Gber eine Kapazitit C1 und dem Multiplizierer (M) ein Filter (F) liegt

auf den invertierengden Eingang zuriickgekoppelt.
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Ausgang mit dem ersten Eingang eines Multipli-

t wokreit a_im}gpqmeg@ werden daher alle Offsetspan-

nungen und deren Drift kompensiert, die z.B: infolge
Alterung der Bauteile oder infolge von Temperatur-
schwankyngen im Photodetektor PD und in den Ver-
starkern V1 und V2 verursacht wird.

In der Figur 2 ist ein Aufiihrungsbeispiel eines
Muyltiplizierers M abgebildet.

Den einen Eingang E1 des Multiplizierers M, an
dem das Ausgangssignal des Additionsverstéiirkers
V2 anliggt, bilden die miteinander verbundenen er-
sten Eing@inge zZweier gemeinsam steuerbarer Um-
schalter U1 und U2, deren zweiten Eingéinge auf Be-
zugspotential liegen. Den zweiten Eingang E2 des
Multiplizierers M, dem das Spurfehlersignal am Aus-
gang des Differenzverstérkers V1 zugefiihrt wird, bil-
det dger Eingang eines Vergleichers K oder Begren-
zers, dessen Ausgang mit den Steuereingdngen der
beiden Umschalter U1 und U2 verbunden ist. Der
Ausgang des einen Umschalters U1 istiber einen Wi-
derstand R1 mit dem invertierenden Eingang eines
Differenzverstirkers DV verbunden. Der Aysgang
des anderen Umschalters U2 ist lber einen Wider-
stand R2 mit den nichtinvertierenden Eingang des
Differenzverstirkers DV verbunden, der iiber eine
Kapagzitdt C2 ayf Bezugspotential liegt. Der Ausgang
des Differenzverstérkers DV, der den Ausgang A1
des Muitiplizierers M bildet, ist iber eine Kapazitét C1
auf den invertierenden Eingang zuriickgsekoppelt.

zierers (M) verbunden ist, dadurch gekenn-
zeichnet, daf die Ausgangssignale der einen
beiden nebeneinander liegenden Photodioden

(A, B) den Additionseingingen und die Aus-

gangssignale der anderen beiden nebeneinander
liegenden Photodioden (C, D) den Subtraktions-
eingéngen eines Differenzverstirkers (V1) zuge-
fiihrt werden, da der Ausgang des Differenzver-
stirkers (V1) mit dem zweiten Eingang des Mul-
tiplizierers (M) und dem ersten Eingang einer
Summationsstelle (SU) verbunden ist und da8
der Ausgang des Muyltiplizierers (M) mit dem
zweiten Eingang der Summationsstelle (SU) ver-
bunden ist, an deren Ausgang das Regelsignal
fUr den Spurregetkreis abnehmbar ist.

. Spurregelkreis nach Anspruch 1, dadurch ge-

kennzeichnet, daf zwischen dem Ausgang des
Multiplizierers (M) und dem zweiten Eingang der
Summationsstelle (SU) ein Tiefpass (TP) llegt.

. Spurregelkreis nach Anspruch 1 ader 2, dadurch

gekennzeichnet, daB sowohi zwischen dem Ad-
ditionsverstarker (V2) und dem Multiplizierer (M)
als auch zwischen dem Differenzverstirker (V1)
und dem Multiplizierer (M) ein Fliter (F) liegt.
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o the output of the firat changasovor switch (U1) Is
Claims 3 35 connected via a first resistor (R1) with the invert-

- . ing input of a difference amplifier (QV). that the
1. Track control circuit for an optical sganning de- output of the second change-over switch (U2) is
vige, whereby a light beam is guided by a track : connected via a second resistor (R2) with the
‘\__v..xr‘ - eontrol circuit along the data tracks of a record- non-inverting input of the difference amplifier
' : ghaped Information medium, which are wobbled 40 (DV), which Is connected with reference potential
ahout a frequency, and is focused by means of a via a first capacity (C2), and that the oytput of the
- fogus control circuit on to the information me- difference amplifier (DV')_. which forms the oufput
dium, and. whsreby the light beam is reflected - (A1) of the muitiplier (M), is fed back to.the invert-
-from the jnformation medium to 8 feur-quadrant— ing input via a second capacity (C1).

photodetector (PD) with four photo diodes (A, B, 45
C, D) the gutput signals of which are adged inan

-gdding amplifier (V2), whose output is connectad Revendications
with the first input of a multiplier (M), character- : .
Ized In that the output signals of the twa next to 1. Circuit de régulation de pistes pour un dispositif
each other positioned photodiodes (A, B) of the &0 de balayage optique, un faisceau lumineux étant
: phggadetgctcr (PD) are fed to the adding Inputs guidé au moyen du circuit de régulation de pistes
and the ouiput signals of the ofher two next o le long de pistes de données wobbulées autour
each other positioned photadiodes (C, D) are fed d'une fréquence d'un support d'enregistrement
to the- sub,trggtlng Inpyts.of a differenge amplifier en forme de disque, focalisé sur le support d'en-
- (V1), that the output of the difference amplifier 55 registrement au moyen d'un eircult-régulateur de
. (V1) is connected with the second input of the focalisation et le faisceau.lumineux étant réfléchi
. multiplier (M) and with the first inputof a symming par le support d’enregistremsnt sur un photodé-
© point (SU) and that the output of the multiplier (M) tecteur (PD) a quatré quadrants et avec quatre



the output of the d|fferent|al anpl.ifier (M)is connected to the second
dnput of the nmultiplier (M and the first input of a sunm

Wf’g in that the output of the nul &R @se7agss58N) i s connecte&d nﬂmmmmllﬁml““"
i nput of the summation point (SU, at the output of which t he Torlt

si gnal {fWiodiodss (hE2E10) Ui Bighefdk dédof-CUI T CaNg Gyl 1) Y Pulticficateur (M) daf f%G.L&Jn-”g
CONt 1 Ol tig Gank Sdditibnnesiadng Lkl hihficatddr-adal-2i M 1, GBS RAir&NinveBlr bét BRI uR sacBY PASS
fitter tdinpurk/R)bentiaksite da6reltio @ prdnfe-OUL put naeheatdwtdu pller (M and the
SEEONd reydtibe din ruliplicateun(M)) GarBeriié o0 SU) . 3. tracking circuit

accor di egque les sighbax disorfle dedfune dbs paifear ast er i sed in that a filter (F) is

| ocat ed dbpboigiedes ixiacerdesi (AgBRevpt difigéer (V2) and the nul ti plier (M and also
bet ween verk es ehtfébed eidtioradt quaried sighawxde (V1) and the nultiplier (M. 4. A

t r acki ngortimdasrdebix aitnes photodigdascadideentsst o claim 1, 2 or 3, characterised in
that a ffhddeonbditigée ears leppprésedesoustrpeied in at | east one branch, which | eads

f r om onéomgiy arrplieateu 'fféw @Y. s¥pdanutniplier (M. 5. A tracki ng contr ol
ci rcwts%fﬂ%%"r'df"ﬁ '°Pt6“' for i91("1Q°’t\'5.°'or 4 characterised in. that the

i nterco ! E ] mr st and a second controll able

change- g)' : |p &ﬁw" tgur ﬁ’g e first input (E1) of the multiplier

(M, whi }n ‘-',ﬁ'g'b ' g’szu; signal of the adding anplifier (V2),
in that 4 ,as i Control | abl e change- over switches (UL,
U2) are |n that the input of a conparator or

limter (K) e output of V\/mch is connected to the control inputs of the

t wo ci]a@g,mdgy@mamdggig{gs,&wmw!n@}g. forms the second i nput (E2) of the
Mt i pl 46w 1 édifctérisd o Barhiuel dhre @AWY Of 20t he first change-over switch (Ul) is
connect ewlitisicéteuR (M)iet 18 Heuxdmb 8it@s duidd t o t he 6 inverting input of a

di ffereuitmmhure(nmlaefmm (D¥{ire pamsettiamt t he output of the second change-over
switch (RB) is connected via a second resistor (R2) to the non-inverting

i nput of the differential anplifier (DV), which is connected to reference
pot erd-i &ircul ide réguittiongie pistep adlonreyendi@®)  2sand in that the output of the

di ffereH‘t’PéIW&rﬁsﬂ"?‘F‘E’r‘ %"mﬂ%mfornﬁ the output (Al) of the multiplier

(M, is% gvaden Rala i"i‘nput via a second capacitor (Cl).
(A2) et le multiplleateur (M) qu'entre I' gmpl .

teur differantiel (A1) et le multiplicateur (M).
. . 30
4. Circult de régulation de pistes selon revendica-

* tions 2, 3 .ou 4, caractérisé en ce que dans au
moins 'une des branches menant de I'un des am-
plificateurs (A1, A2) au multiplicateur (M), un dé-
calgur de phases (PH) est prévi. 35

8. Circult de régulatlon de pistes selon revendicg—

o tions 1, 2, 3 ou 4, caractérisé.en ce que les pre-

NN midres entréss d’'un premier et d'un second
commutateur pilotable (U1, U2) forment la pre- 40
midre entrée (E1) du multiplicateur (M) auquel est
dirigé le signal de sortie de I'amplificateur d'ad-

-dition (A2), que les deuxiémes entrées des deux
commutateurs pilotables (U1, U2) sont appli-
Guées au potentiel de référence, que l'entrée 45
d'un .comparateyr ou d'un limitateur (K) dont i
‘gortie est reliée aux entrées de pllotage des deux
eommutatgurs (U1, U2) forme la deuxidme en-
trée (E2) dy multiplicateur (M), que la sortie du
premier commuitateur (U1) est reliée per Ie bials 50
d'une_ premidre résistance (R1) avec I'entrée in-
vergeur d'un amplificgteur différentlel (AD), que
la sortie du second commutateur (U2) est relise
au moyen d'une deuxidme ré;lgt_a,nce (R2) al'en-
trée non-inverseur de I'amplificateur différentiel 55
(AD) appllqué au potentiel de référence par: e
biais d'un premier condensateur (Qg) ot que la
sortie de I'amplificateur différentiel (AD) formant



