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(57) Abstract: A system and method for evaluating and tracking a frequency
offset for a transmission system whose bandwidth is not insignificant with
respect to a central frequency, wherein the system transmits waveforms con-
taining fixed carriers whose level is substantially greater than the level of
information transmitting carriers, whose frequencies ranges from FO to FN-1
and a useful information carrier signal comprises at least the following ele-
ments: N band-pass filter banks (100) each of which comprises P filters used
for covering the totality of values which can be taken by the FO to FN-1 fre-
quencies upon a Doppler offset, a filter output is connected to a quadratic
envelop sensor, P adders (200) for summing up the corresponding outputs of
the N filter banks, a system (300) for detecting the position of two largest
maximas amongst the P sums and for validating the position of the largest
maxima, a system (400) for recording the positions of two largest maximas
and the weight thereof and for predicting an actual value, a system (500) for
validating/replacing the found position and a system (600) for converting the
positions into evaluated Doppler and filtering it by a low-pass filter.

(57) Abrégé : Systeme et procédé d'estimation et de suivi du décalage en fré-
quence pour un systéme de transmission dont la largeur de bande n'est pas né-
gligeable devant la fréquence centrale, le systéme émettant une forme d'onde
incluant des porteuses fixes de niveau sensiblement supérieur a celui des por-
teuses véhiculant 'information, les porteuses ayant des fréquences FO ... FN-1
et le signal utile porteur de 1'information comportant au moins les éléments
suivants : N bancs (100) de filtres passe-bande, chaque banc comportant P
filtres, adaptés a couvrir l'ensemble des valeurs que peuvent prendre les fré-
quences FO ... FN-1 apres décalage Doppler ; la sortie d'un filtre est reliée a
un détecteur quadratique d'enveloppe ; P sommateurs (200) adaptés a addi-
tionner les sorties correspondantes des N bancs de filtres ; un systeme (300)
de détection de la position des deux plus grands maxima parmi les P sommes
et de validation de la position du plus grand maxima ; un systeme (400) de
mémorisation des positions des deux plus grands maximas et de leurs « poids
» et de prédiction de la valeur
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courante ; un systeéme (500) de validation/remplacement de la position trouvée ; un systeme (600) convertissant les positions en
Doppler estimé et filtrant celui-ci par un filtre passe-bas.



