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(57) Abstract: The invention relates to systems (20; 40) for position de-
termination using an energy chain (1) for guiding supply lines, which en-
ergy chain has a movable run (1A), which is fixed at an end to a driver (4),
and a stationary run (1B), wherein the driver moves back and forth along a
track. The system has a sensor device (12; 41) for position determination,
which is attached to the driver (4). In one variant, the system (20) com-
prises guide components (28 A, 28B), arranged along the track, for lateral
guidance of the energy chain (1), of which components at least one has a
reference component (23 A, 24) acting as a position reference. In another
variant of the system (14), at least each nth chain link (2) of the energy
chain (1) has at least one reference component (44) attached thereto. In
both variants, the sensor device (22; 41, 42) for position determination
interacts with individual reference components (23A, 24; 44), which al-

a. ~ " lows better and more reliable determination of the current position.
”"é’/ R /A e e L = (57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft Systeme (20; 40) zur Po-
. - 2] % o . sitionsbestimmung mit einer Energiefithrungskette (1) zur Fiihrung von
M w1 Versorgungsleitungen, mit einem beweglichen Trum (1A), das endseitig
Fig. 4A an einem Mitnehmer (4) festgelegt ist, und einem ruhenden Trum (1B),

wobei der Mitnehmer entlang einer Fahrstrecke hin- und her fahrt. Das
» 1 v " - System hat eine Sensorvorrichtung (12; 41) zur Positionsbestimmung,
2 \,IL}_—\Q\ 0 ) __g/\f welche am Mitnehmer (4) angebracht ist. In einer Variante umfasst das
7 —— T System (20) entlang der Fahrstrecke angeordnete Fiihrungsbauteile (28A,
&Z%Zﬁ,@ 28B) zur seitlichen Fithrung der Energiefithrungskette (1), von denen zu-
HEmea 1 mindest mindestens eine als Positionsreferenz dienende Referenzkompo-
Fig. 4B nente (23A, 24) aufweist. In einer anderen Variante des Systems (40) hat
zumindest jedes n-te Kettenglied (2) der Energiefiihrungskette (1) min-
destens eine daran befestigte Referenzkomponente (44). In beiden Vari-

anten wirkt die
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Sensorvorrichtung (22; 41,42) zur Positionsbestimmung jeweils mit einzelnen Referenzkomponenten (23A, 24; 44) zusammen, was
eine bessere und zuverldssigere Bestimmung der aktuellen Position erméglicht.



