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(54) Title: UNMANNED UNDERWATER VESSEL

(54) Bezeichnung: UNBEMANNTES UNTERWASSERFAHRZEUG
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(57) Abstract: The invention relates to an unmanned un-
derwater vessel comprising a pressure body, a drive unit
and at least one attachment, e.g. a propeller protection
device, which is arranged on the pressure body. In order
to exchange the attachment or to place additional attach-
ments onto the pressure body without altering the trim-
ming of the underwater vessel, the at least one attachment
(15) is rigidly connected to the floating body (16) which
has a lower density in relation to the water density. Den-
sity and volumes of the floating body (16) are selected in
such a manner that the buoyancy force acting upon the
attachment (15) and the floating body (16) in the water
compensates the gravity acting upon the attachment (15)
and the float (16).

(57) Zusammenfassung: Bei einem unbemannten
Unterwasserfahrzeug ~ mit  einem  Druckkérper,
Antriebsaggregat und mindestens einem an dem
Druckkorper angeordneten Anbaugerit, z.B. einer
Propeller-Schutzvorrichtung (15), ist um die Moglichkeit
zu schaffen, die Anbaugerdte auszutauschen oder
zusdtzliche  Anbaugerdte an den  Druckkdrper

o anzuordnen, ohne dass sich die Trimmlage des Unterwasserfahrzeugs dadurch #ndert, das mindestens eine Anbaugerét (15) mit
einem Auftriebskorper (16) fest verbunden, der eine gegeniiber der Dichte des Wassers kleinere Dichte aufweist. Dichte und
Volumen des Auftriebskdrpers (16) sind so gewéhlt, dass die im Wasser auf Anbaugerit (15) und Auftriebskorper (16) wirkende
Auftriebskraft die auf Anbaugerdt (15) und Auftriebskorper (16) wirkende Schwerkraft kompensiert.



