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(54) Bezeichnung: VERFAHREN ZUR BESTIMMUNG EINER LAST, STEUERUNG FUR HYDRAULISCHE
HEBEVORRICHTUNG ZUR AUSFUHRUNG EINES SOLCHEN VERFAHRENS

(57) Abstract: The invention relates to a method for determining a load (21) that is lifted or to be lifted by a hydraulic lifting device
(2), preferably a hydraulic loading crane, wherein, for the determining the load (21) lifted or to be lifted, in a reference phase, the
lifting device (2) is moved into a reference position in a first loading state of the lifting device (2), wherein a first detection of the
forces currently acting on the lifting device (2) and the current geometry of the lifting device (2) occurs in the reference position; in a
measurement phase, the lifting device (2) is moved into a measurement position in a second loading state, and a second detection of the
forces currently acting on the lifting device (2) and the current geometry of the lifting device (2) occurs in the measurement position;
and in a comparison phase, the lifted load (21) is characterised by a comparison of the respective detected forces currently acting on
the lifting device (2) and the respective detected current geometry of the lifting device.

(57) Zusammenfassung: Verfahren zur Bestimmung einer von einer hydraulischen Hebevorrichtung (2), vorzugsweise einem hydrau-
lischen Ladekran, angehobenen oder anzuhebenden Last (21), wobei die Hebevorrichtung (2) fiir die Bestimmung der angehobenen oder
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Veriffentlicht:
—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz

3)

anzuhebenden Last (21) in einer Referenzphase in einem ersten Belastungszustand der Hebevorrichtung (2) in eine Referenzstellung
gebracht wird, wobei in der Referenzstellung eine erste Erfassung der momentan auf die Hebevorrichtung (2) wirkenden Kréfte und der
momentanen Geometrie der Hebevorrichtung (2) erfolgt, in einer Messphase die Hebevorrichtung (2) in einem zweiten Belastungszu-
stand in eine Messstellung gebracht wird und in der Messstellung eine zweite Erfassung der momentan auf die Hebevorrichtung (2)
wirkenden Kriifte und der momentanen Geometrie der Hebevorrichtung (2) erfolgt, und in einer Vergleichsphase durch einen Vergleich
der jeweiligen erfassten momentan auf die Hebevorrichtung (2) wirkenden Kréfte und der jeweiligen erfassten momentanen Geometrie
der Hebevorrichtung die angehobene Last (21) charakterisiert wird.



