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(54) Title : SYNTHETIC ANTENNA SONAR AND METHOD FOR FORMING SYNTHETIC ANTENNA CHANNELS 

(54) Titre : SONAR A ANTENNE SYNTHETIQUE ET PROCEDE DE FORMATION DE VOIES D'ANTENNE SYNTHE-
TIQUE 

(57) Abstract : The present invention relates to the field of sonar imaging 
and detection and classification of objects by means of a synthetic antenna 
sonar. The synthetic antenna sonar (1) is intended to move along a first axis 
(XI). The sonar (1) comprises an emitting device (2) configured to emit, on 
each recurrence, at least one acoustic pulse toward an observed zone in a sec­
torised whole comprising at least one sector. The sonar (1) comprises a first 
physical receiving antenna (3) extending along the first axis (XI) allowing 
measurements of backscattered signals to be acquired, and a processing de­
vice configured to form, over R recurrences, for each sector of the sectorised 
whole, synthetic antenna channels from measurements of signals backscatte­
red by the observed zone and resulting from acoustic pulses emitted into said 
sector. The sonar (1) comprises at least one gyrometer. The processing de­
vice is configured so as to correct for variations in the movement of the first 
receiving antenna during the formation of the synthetic antenna channels of 
said sectorised whole by carrying out a self-calibration by intercorrelation of 
the successive recurrences. 

(57) Abrege : La presente invention se situe dans le domaine de l'imagerie 
sonar et la detection et la classification d'objets au moyen d'un sonar a an-
tenne synthetique. Le sonar (1) a antenne synthetique est destine a se depla-
cer selon 
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un premier axe (XI), Le sonar (1) comprend un dispositif d'emission (2) configure pour emettre, a chaque recurrence, au moins 
une impulsion acoustique vers une zone observee dans un ensemble sectorise comprenant au moins un secteur, le sonar (1) com­
prend une premiere antenne physique de reception (3) s'etendant selon le premier axe (XI) permettant d'acquerir des mesures de 
signaux retrodiffuses et un dispositif de traitement configure pour former, sur R recurrences, pour chaque secteur de l'ensemble 
sectorise, des voies d'antenne synthetique a partir de mesures de signaux retrodiffuses par la zone observee issus d'impulsions 
acoustiques emises dans ledit secteur. Le sonar (1) comprend au moins un gyrometre. Le dispositif de traitement est configure de 
fafon a corriger les variations du mouvement de la premiere antenne de reception lors de la formation des voies d'antenne synthe -
tique dudit ensemble sectorise en effectuant une autocalibration par intercorrelation des recurrences successives. 


