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DESCRICAQ

“SOLA COM SISTEMA AMOVIVEL DE DESLIZE”

ENQUADRAMENTO E ANTECEDENTES DA INVENCAO

A presente 1invencdo enquadra-se na Aarea do
vestuario, nomeadamente na industria do calcado
especialmente dedicada ao sector infantil, podendo, no
entanto, ser igualmente aplicado a calcado para jovens e

adultos.

E objeto da presente invencdo uma sola (1), na qual
encaixa umo mecanismo rolante (18) na =zona de apoio do
calcanhar, ou zona anterior, que quando em contacto com o
solo possibilita que o utilizador deslize, deslocando-se
como se fosse um patim. Adicionalmente, o mecanismo rolante
(18) que encaixa na sola (1) é amovivel, ou seja, dquando o
utilizador assim o desejar, poderd remové-la pressionando a
sua parte posterior, passando de um modo de rolamento para
um modo de deslocacdo convencional, e podendo colocar um

chassis (13).

O sistema, objeto da presente invencdo, pode ser
apresentado numa multiplicidade de solucdes, desde sapatos,
calcado desportivo ou de montanhismo, botas, chinelos, todo
e qualquer calcado ao qual seja possivel integrar uma solucédo
composta por uma sola (1) na qual seja encaixavel um pelo
menos um chassis (2) (13) que funcionard como mecanismo
rolante (18) ou como uma tampa. De notar gque os chassis
(2) (13) sado alojados numa abertura (9) que a sola (1) tem de

apresentar, e sdo ambos fixos a sola (1) através de meio de
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encaixe (12) existente numa rampa (10) gque a sola (1)
apresenta na sua extremidade posterior e que os chassis
(2) (13) também apresentam, descritos em detalhe adiante.
Entenda-se por extremidade posterior, a zona do calcanhar,

oposta a extremidade dianteira, zona dos dedos.

As solucdes existentes no mercado disponibilizam
a utilizacdo de calcado com rodas ou rolamentos cuja
integracdo na sola nédo é facil, ou seja, o utilizador
necessita de uma ferramenta para a extraccdo da roda quando

apenas quer usar o calcado de uma forma normal.

Embora este sistema seja aplicavel em todo o tipo
de calcado e para todas as idades, tipicamente este modelo
é direcionado preferencialmente para um publico

infantil/jovem.

A presente 1invencdo encontra antecedentes mais
préximos na patente europeia EP1175160 a qual divulga uma
peca de calcado com uma sola que compreende uma zona do
calcanhar que apresenta uma cavidade na qual estdo inseridos
meios de rolamento retracteis montados rotativamente num
eixo, fixo a uma estrutura integrada na sola. A patente
europeia EP1175160 divulga ainda gque os meios de rolamento
podem ser rodas e sdo removivels Jjuntamente com o seu eixo
por meio de ferramentas, como chave de fendas, chave inglesa
e afins. Assim, o estado da técnica mais préximo supracitado
difere, por exemplo e em destaque, da presente invencdo pelo
facto de ndo apresentar nenhum elemento através do qual seja
possivel a remocdo do sistema de rolamento de forma manual,
limitando a opcdo de desencaixe do rolamento ao recurso a

ferramentas.
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A presente solucdo de calcado com mecanismo
rolante amovivel por pressdo manual, vem resolver este
problema uma vez gue gquando colocado o chassis (2), de
imediato o calcado estd em modo de rolamento, ou seja, o
utilizador esta preparado para deslizamento sobre o solo.
Quando terminada a prética, de uma forma simples e réapida,
o proprio utilizador pode retirar o chassis (2) pressionando
manualmente a parte posterior do calcado, 1isto no sentido

descendente.

Apds a remocdo do chassis (2), o utilizador aplica

o chassis (13), que funciona como uma tampa.

A presente invencdo vem contribuir para o estado

da técnica com as seguintes vantagens préaticas:

e eliminacédo de recurso a ferramentas para remocao
e colocacdo dos mecanismos que permitem o
calcado rolar;

e O desencaixe dos chassis (2) é feito manualmente
numa area limpa, que ndo as rodas que estdo em
contacto com o chéo;

e sistema de facil funcionalidade de
encaixe/desencaixe dos chassis (2) (13);

e ficil substituicdo ou manutencédo;

e permite a limpeza prética e periddica se
necessadrio da zona de encaixe dos chassis
(2) (13);

e calcado de wutilizacdo diaria adequado para
criancas uma vez gue o mecanismo rolante (18) é

rapidamente retirado caso seja necessario;
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e calcado versatil uma vez que pode ser usado em

modo de rolamento ou em modo convencional;
e pedagdbgico, uma vez dque o sistema pode ser

removido pela prépria crianca/Jovem

SUMARIO DA INVENCAO

E objeto da presente invencdo uma sola (1) na qual,
encaixa um mecanismo rolante (18), constituido por o chassis
(2) e pelo menos uma roda (3), que quando em contacto com o
solo possibilita que o utilizador deslize, ou em alternativa,
um chassis (13) que possibilita que o utilizador se desloque

sem deslizar, ou seja, na sua deslocacdo convencional, andar.

Ambos os chassis (2) (13) que encaixam na sola (1),
sdo amoviveils, ou seja, guando o utilizador assim o desejar,
poderda remover o <chassi (2) e / ou o chassis (13),
pressionando num movimento descendente uns engates (5) ou
(15), presentes nos chassis (2) (13), como adiante se detalha.
A possibilidade de remover os chassis (2) (13) é possivel
recorrendo a forca de pressédo, por exemplo, colocando um
dedo nos engates (5) ou (15), o que permite com facilidade
que o utilizador alterne entre os dois modos possiveils de

deslocamento, desencaixando e encaixando os chassis (2) (13).

De notar que os chassis (2) (13) sdo alojadas numa
abertura (9) que a sola (1) apresenta, e sdo ambos fixos a
sola (1) através de meio de encaixe (12) existente na
superficie oposta a rampa (10) e de elementos existentes nos

chassis (2) (13).
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DESCRICAO DAS FIGURAS

Figura 1 - representacdo em perspetiva da sola (1),
na qual é integrada um chassis (2) que contem uma roda (3),
um engate frontal (4) numa extremidade e um engate (5) na

outra extremidade.

Figura 2 - representacdo explodida da roda (3) e
do chassis (2) que apresenta um engate frontal (4) numa
extremidade e noutra um travado (7) que a geometria acompanha
a inclinacdo da rampa (10) da sola (1). Na face oposta ao
travdo (7), o chassis (2) apresenta um engate (5) para
fixacdo a sola (1) por encaixe ao meios de encaixe (12) da

rampa (10).

Figura 3 - representacdo de uma vista de corte da
sola (1) na qual se representa a abertura (9), a qual recebe
os chassis (2) (13), uma reentradncia (8) para encaixe do
engate frontal (4) do chassis (2) (13), uma rampa (10) na
zona posterior da sola (1), a qual compreende um meio de
encaixe(12). Também é visivel a abertura (9) contigua a rampa

(10) .

Figura 4 - representacdo de uma vista em perspetiva
do chassis (13) a qual apresenta um engate frontal (14) e um
travdo (17) na extremidade oposta, que acompanha a geometria
da rampa (10). Na face oposta ao travdo (17) apresenta um
engate (15) para fixacdo a sola (1) por encaixe ao meio de

encaixe (12) da rampa (10).
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Figura 5 - representacdo em perspetiva do sistema
em modo convencional de deslocamento composto pela sola (1),

pelo chassis (13) e pelo engate (15).

Figura 6 - representacdo em perspetiva do sistema
em modo de rolamento composto pela sola (1), pelo mecanismo

rolante (18) com uma roda e pelo engate (5).

Figura 7 - representacdo em perspetiva do sistema
em modo de rolamento composto pela sola (1), pelo mecanismo

rolante (18) com duas rodas (3) em linha e pelo engate (5).
Figura 8 - representacdo em perspetiva do sistema

em modo de rolamento composto pela sola (1), pelo mecanismo

rolante (18) com duas rodas (3) paralelas e pelo engate (5).

DESCRICAO DETALHADA DA INVENCAO

E objeto da presente invencdo, uma sola (1) na
qual, encaixa um mecanismo rolante (18), constituido por um
chassi (2) e pelo menos uma roda (3), que em contacto com o
solo possibilita que o utilizador deslize, deslocando-se
como se fosse um patim ou em alternativa, encaixa um chassis

(13) que possibilita um modo de deslocacdo convencional.

Ambos os chassis (2) (13) que encaixam na sola (1),
sdo amovivels, ou seja, quando o utilizador assim o desejar,
poderd remover o chassis (2) ou o chassis (13), pressionando
num movimento descendente, os engates (5) ou (15) existentes

nos chassis (2) (13).
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A possibilidade de remocdo por desencaixe dos
chassis (2) (13) apenas com recurso a forca de pressdo nos
engates (5) ou (15), permite com facilidade gque o utilizador
alterne entre os dois modos possiveis de deslocamento,

desencaixando e encaixando os chassis (2) (13).

Importa agora detalhar a composicdo dos principais
constituintes do sistema, ou seja, a sola (1), o mecanismo
rolante (18) e o chassis (13) e como se procede ao encaixe

e desencaixe dos mesmos na sola (1).

A sola (1) apresenta na sua extremidade posterior
uma rampa (10), a qual apresenta um encaixe (12),
preferencialmente, em cavidade. A sola (1) apresenta
igualmente, uma abertura (9) para receber um chassis (2) ou
(13) e contigua a rampa (10) numa face, e na face oposta
apresenta pelo menos uma reentrancia (8), a qual &

preferencialmente uma ranhura.

A inclinacdo da rampa (10) é, preferencialmente,

entre os 29° e os 35°.

O mecanismo rolante (18) é composto por um chassis
(2) e pelo menos uma roda (3), sendo esta atravessada por um

eixo metdlico que fixa a roda (3) ao chassis (2).

O chassis (2) apresenta pelo menos um engate
frontal (4) numa extremidade, para encaixe na reentréancia
(8) da sola (1), um travdo (7) na outra extremidade, que
acompanha a geometria da rampa (10), um engate (5) em relevo
na superficie oposta do travdo (7), para fixacdo ao encaixe

(12) da sola (1).
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Numa configuracdo alternativa da invencédo, o
mecanismo rolante (18) pode ser constituido por duas rodas

(3) em linha ou por duas rodas (3) paralelas uma a outra.

A superficie do travdo (7) apresenta ranhuras anti
desgaste para reducdo de velocidade do sapato onde a sola
(1) objeto da presente invencdo estd integrada, enquanto

estd em movimento.

O chassis (13), apresenta uma base com abas e pelo
menos um engate frontal (14) numa extremidade, para encaixe
na reentrédncia (8) da sola (1), um travdo (17) na outra
extremidade, que acompanha a geometria da rampa (10), um
engate (15) em relevo na superficie oposta do travao (17),

para fixacdo ao engate(12) da sola (1).

Importa agora detalhar o encaixe e desencaixe do
chassis (2) do mecanismo rolante (18) a sola (1), para que
o0 sistema se converta ora num modo de rolamento, ora em modo

de deslocacdo convencional.

Para converter o sistema em modo de deslocamento,
a fixacdo do chassis (2) a sola (1) inicia-se com 0 encaixe
de pelo menos um engate de frontal (4), em pelo menos uma
reentréancia (8) da sola (1), e por pressdo no sentido
ascendente é realizada a fixacdo do engate (5) no encaixe
(12), ocorrendo a integracdo completa do chassis (2) na sola
(1).

Esta forma descrita de encaixe do chassis (2) na
sola (1) garante a estabilidade e bom funcionamento do

sistema, objeto da presente invencéo.
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Quando o utilizador pretende remover o chassis
(2), efetua pressdo no engate (5), no sentido descendente
até desencaixe do encaixe (12) continuando a pressdo no mesmo

sentido removendo o chassis (2) da sola (1).

Sem o mecanismo rolante (18) colocado, ou seja, em
modo convencional de deslocamento, o utilizador pode colocar
um chassis (13) de forma similar ao encaixe do chassis (2)
do mecanismo rolante (18), uma vez dJue apresenta oS mesmos

elementos essenciais ao encaixe e desencaixe.

A fixacdo do chassis (13) a sola (1) inicia-se com
o0 encaixe de pelo menos um engate de frontal (14), em pelo
menos uma reentradncia (8) da sola (1), e por pressao no
sentido ascendente é realizada a fixacdo do engate (15) no
encaixe (12), ocorrendo a integracido completa do chassis(13)

na sola (1).

O chassis (13) funciona como uma tampa, dque além
de proteger os elementos recetores da sola (1) quando esté
em modo de deslocacdo convencional, evita a acumulacdo de
sujidade no interior da sola e promove a estabilidade da

locomocdo do utilizador.

Num modo preferencial de realizacdo os engates
(5) (15) apresentam uma curvatura superior que forma uma
abertura com a superficie de base do calcado que facilita o

posicionamento da forca de presséo.

Adicionalmente, o chassis (13) pode ser de

pléastico e apresenta na sua base de contacto com o solo e na
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superficie do travao (17) ranhuras para evitar o desgaste

devido & deslocacdo sobre o solo.
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REIVINDICACOES
1. Sola com sistema amovivel de deslize

caracterizado por ser constituido por:

a) uma sola (1) que apresenta uma rampa (10) na sua
extremidade anterior, essa rampa apresentando um
encaixe (12), e uma abertura (9) contigua a rampa
(10) numa face, e na face oposta apresentando pelo
menos uma reentrancia (8);

b) pelo menos um chassis (2) (13), para encaixe na
abertura (9), esse chassis (2) (13) apresenta pelo
menos um engate frontal (4) (14) numa extremidade,
para encaixe em pelo menos numa reentréncia (8) da
sola (1), pelo menos um travao (7) (17) na outra
extremidade, que acompanha a geometria da rampa
(10), pelo menos um engate (5) (15) na superficie
oposta do travado (7) (17), para fixacdo ao encaixe

(12) da sola (1).

2. Sola de acordo com a reivindicacdo anterior
caracterizada por o chassis (2) apresentar pelo menos uma
roda (3), sendo esta atravessada por um eixo metalico que

fixa a roda (3) ao chassis (2).

3. Sola de acordo <com a reivindicacéo 1

caracterizada por o chassis (13) ter uma base com abas.

4. Sola de acordo com as reivindicacdes
anteriores caracterizada por os engates (5) (15) apresentarem

uma curvatura superior.
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5. Sola de acordo com a reivindicacéo 1
caracterizado por o encaixe (12) ser em cavidade e 0s engates

(5) (15) serem em relevo.

o. Sola de acordo com as reivindicacdes
anteriores caracterizado por a reentrédncia (8) ser uma

ranhura.

7. Sola de acordo com as reivindicacdes
anteriores caracterizada por os chassis (2) (13) serem de

plastico.

8. Sola de acordo com as reivindicacdes
anteriores caracterizado por os travdes (7) (17) apresentarem

ranhuras.

9. Sola de acordo com as reivindicacdes
anteriores caracterizado por a inclinacdo da rampa (10) ser

entre os 28° e os 32°.

10. Utilizacéo da sola descrita nas

reivindicacdes de 1 a 8 em artigos de calcado.



