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FIG.4

(57) Abstract: The invention relates to a propulsion device comprising a platform, a thrust unit, support means arranged to hold and
support the thrust unit, integrally cooperating with the platform via one or more suitable mechanical connections, projecting means,
integrally cooperating via suitable mechanical connections with the platform, a central foot, passing through the centre of inertia of
the propulsion device and integrally cooperating via a suitable mechanical connection at its proximal end with the platform. In order
to enable a landing of said propulsion device on receiving surfaces having relatively small dimensions with respect to the propulsion
device and/or moving surfaces, the projecting means and the central foot are mutually arranged so that the central foot can provide the
first contact between the device and a surface receiving the device.

(57) Abrégé : Dispositif de propulsion et procédé de pilotage de l'atterrissage d'un tel dispositif de propulsion associé L'invention
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concerne un dispositif de propulsion comportant une plateforme, un groupe de poussée, des moyens supports agencés pour maintenir et
soutenir ledit groupe de poussée, coopérant solidairement avec ladite plateforme selon une ou plusieurs liaisons mécaniques adaptées,
des moyens saillants, coopérant solidairement selon des liaisons mécaniques adaptées avec la plateforme, un pied central, passant par le
centre d'inertie du dispositif de propulsion et coopérant solidairement selon une liaison mécanique adaptée en son extrémité proximale
avec la plateforme. Pour permettre un atterrissage dudit dispositif de propulsion sur des surfaces de réception présentant des dimensions
relativement réduites au regard du dispositif de propulsion et/ou mouvantes, les moyens saillants et le pied central sont mutuellement
agencés de sorte que le pied central puisse assurer le premier contact entre ledit dispositif et une surface de réception dudit dispositif.



