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term A2 is adwderet® Eﬂﬁ‘é“Wf’W@fﬁl"&lP°§9f““Wﬂ"!&‘ﬁte[séﬂ"?“]‘ is a function the [err]
and A2 terns representi ng ' res ectl ve X- and Y-aX| S offsets inan XY

coordi nate 1g’y%f“€fz??dl?§ postiig "%3&% Sf'rf;'?ﬁs'fgyl D 38 ¢ rﬁ i tu
et ant SHeous M oat i ‘8§f‘t"f°6‘ﬂ°"§? R T 'E?E‘a"%g"’?ﬁ ﬁa) f 75'%@*9 ERp

i nst ant afleous el |
conpensat ed p g Avsn’* ff 5 £eq b ARl ye% Bl ?els.g alcolild 67
ti
Gral

signal, the be used by a beam
pol ynom al s t ;t,o,;e GhU ,at eggyspect [ ve ter ms to correct

POSi ti ONerr or s LRk Edhﬁfﬂlo RIS EnarbBdistic B thd &Jilédl S'Bpe?tﬁg of bﬁ‘ghf @eiﬂ%&thdﬁﬁlg
terms [err] aggehid)lsudnOnd Mo’ RadisifoRlof PO Thilblafdh QlaliRdiied Ssiditing 4hTarfay @N2alibration
par abol i ¢ cur yetdlih @n BddrdsSbloi 918 of Diarghl iy $18R BtaRkinCthélid uhtil the lighdam (14) strikes
conpri si ng Cakdch b éf i ddfdralion) fovts, ahd teerfiBing thetpdsitha \6drdiiatd $ighald Iréidiréid pysitdh .~
acqui red cal i tas aght Bsamcia4) at thd castystioe point®i t i al i zati on by determ ning an actual
beam posiet i on ORtotidycsaid aslpationatafiag ealifratdh data dle imMeensa®¥.r espondi ng posi ti on
coordi nat e si gnakisg thd Gtored calibtatimmchiataf to ransfotm theibegn aositioy hdmrwee eta 19 compensated
conpri si ng: .peasispriéonnyingte sigmalsoandt i on conmand data from a system conmputer
(22), the beam pesiding 8w companeatad mRgltion coordipate; signsisrte: 8 heamtiPastjonen (12htoidiect Hd dight
posi tion to weRagH!4 t hyRendse aprten 49 the Braepsuiecedi®-ect ed on a target surface
(18); coffverting the beam 03| tion command data into position coordinate
si gnal s t haf" E’E?r'f‘@?ﬁ&ﬁ&'a'f“ %ﬁé’“lcﬂf@rﬁﬂ%’ae %53‘1 ‘E‘F'B‘?f‘ ‘i?ﬁ’df"ﬁ% s'ﬁ?ﬂsg@f“pgi?r?“ es'gq]‘_‘LB
so that the p#% #i ons'QSFod’?ﬁ ‘is” &I °’(% Td second
~ characteri zed ‘g’ 'V;“ 9"5 % acff?a x‘if Phie df’at'%f"{ ?eagl( m; ® first and
Char act erl Stl Eec tive trs?a tn?é'\dagliflr(.) n )liec “”;aon he %Tf{ gﬁace Oglt eIlégﬂ ﬁg\&gl{‘em
- (12) suclt tha£4 Heoa dsdoi he caliBratly atain LPdes seﬁ
an array of cal %ratlon pol nts |n an addressable field of a target surface
(18)  scannjngnd Rindd &' ik, iid whibte b iigitoe IR B (sIdbherbd rdtR3 @@p&ue@%e%né he

cal i bration pghby fie béaRboslih @bhmiHdNEtalid bR irdrh RAd 6APHEhdAt € signal s
requiredst o position the |ight beam (14) at the calibration points; 40

storing saishténednsprignd on data in a calibration data file neans (54) usi ng
the stored calibration data to transformthe beam position comand data
into Coeren‘Sa'l_neldstrahlposmonsfehler Korrektursystem {50), welches umfast;
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position coordinate signals: and providi ng t he corrpensat ed pOSI t i- on - -
coordi nate signals to a beam posidd @8 %’) to direct the i ght;: beam (14)
to the intended position on the targe sur ace (18). 45 11. The net hod of*
claim10. in which the conpensated position coordinate signals conprise an
[err] signal - aave Strapipssitipnigeigicatngne dum. Bhbtsided HRsshRABanRAR) LbrORRF . Likrk

conpri ses’ a’ papneinothivng 1 1. wavel dis @ootdieiemd e densd 3hgstrinatidtiab iRt fi8h Q.ﬁtl ng
surfaces (26 (28 puehatStelie ad ieiner Zidiabelfiigiatheam (14), the first and second

li ght” refl ectiqng Rastibragdaten-gr2@gund@@)nricreangi @4)INgeitheerop @ned sazﬁtdn{takk];m&kémﬁ,s to
nmove t°he | i ghtStigeleesitipns/Befahiadatan empiingte digemer vaegeiviiliist Semdas aeanigosartidhagmpal
directions al GEPEHEN 24TyBreuser ferc Bogtioaskorrdinatansipialeonurt kien Licigianibe@nau(ded) at
t he .i.nt ended , pASPYINeR siolo auf PRreZisigherigeredi8ley lenken10 i n which the |ight beam
(14)..i s geﬁ@?" 2R WiNa | aser source- (1#9 and<i n whi ch the beam position
command data’ |e§’°o'f?f IPrPaEN BB AN (X9h Py -S9ieliyesy Adgake peat iatibrisreisien wediiglich. von

Li cht str-ahi- posl'l'cf‘ %‘?ﬂ"@?e" &‘?eéﬁﬁ‘i‘fpg ---@fﬁ"‘i’?ﬂ)"g (1%e¥¥hes unfaferr]t: EP
0 339.402 Bl - §l‘jons d;gg gnl(é%’el‘?‘ﬁ“fhéh %%Eiz)sk%mevﬁpﬂnaﬁ geen, dsf nes
Lichtstrahl's (] % 35 “"‘Eﬁeé‘ﬁ e ‘24é1“8%éF'ﬁP?' L3y de1( KagrierdgisprEtieetiriat-

koordipaten; e, r2] n. dieepigli
Pg_)zl tionier el éb LE,Q on%;}g} ti nT nd, .die. d et h % %@Pﬁué gﬁchgnﬁéiz‘)ge?zehaﬁg
(14) - zu:ei ner- o% Woickdr Néth %’% 0{:5; p_ sn &l dle tmmeremnchtung (12)
Posi t i onsdat-engk tZ&Llﬂb”aQ%% Wict ? (1 )‘@\ %‘f 14 ét* hljen Stelle
Syst enst euer CQufdst Skiokefitikne (P8) lonkt. on: IS

\t
enpfangt . die ei ner vorgewahlten Stell e auf der Zi el oberf | ache (18)
ent spr eciEBystetl Rach FnERUEEN bEiOKeIdRES| did Wﬁs@{eﬁl IPBSHioRS r&ﬂﬂiﬂ
L ght st I ahlind(elrtY .- Bignall @infa¥seh gRy\beN tére BieStr@hib & tianidreittRAty (?( Q q?lale %Qteng:;f?)
zu. | enkenzwegekenntiedig Rereharder ivegickinnientlsAdkieEdden ﬁu&éheﬁlrz is?ﬁr’nﬂaﬁt nd36h (54)
zur ‘sel ekt Livresvarlsgpiasged omnaléal érier @adavesn |iaﬁieh&}hér&iaed/€1£bhé@(2e 28) die x und Y-
Li cht st r ahPigegtsi einpfangen.f @il den rLictietranBt r4q i [R6EHrédhertie lefiteR I ind NiWdMG: g,g,.é onblGH -
ei neri FehRightingen el derrZidhbertigchs 018) 2y Bxidpgen, weldehEentstrahi €14) an der vorgewihiten Stelle
Posi t#¥onskaotodtioniresnsi gnal e  von' der Positionsdat en- Er zeugungsei nri chtung
(24).. und KaI I brierdaten. von.der Kalibrierdaten-Fileeinriech--tung (54)
enpf angt \fﬁeﬂtﬂ?ﬁ‘eﬁ@P@Fﬁ & bpgeicherp dig I@éiﬁmﬂsmmmmlgmlwnemn Onezidnsg €30) erahise.
bezUgl i ch g Li cht strahl posi ti onierfehl er korrigiert-sind.,-die durch die
Strah| pé‘Sl YSI5RY BFRARPILEE: &ﬂg"et‘:i"l‘) diglinga,J0). B F-e-Typist.  werden.  und wel cher
konpef 5| er%%t P05| t | onsst egerm nal @ an di e: Strahi positioniereinrichtung
(12).-abgi bt’**°8 SHuE SPpAtlc ?S%F'P|LGWF'ée}"%f‘ﬁ)r‘f"l9ﬁﬂ-Eﬁﬁg“’Tfi“2) den
Li cht st rah$ Jn4r)ac|?5ins Lo YO eg AhI ten Séne auf deg Zi el gber fi bclneY 2

n
| enkt . «§}{ %en sntan s\%ase %ﬂaﬂ? %éﬁgpgﬂ‘%ﬁ e
d ein

Posi t; onskgéy;, ny und en-
unf asggen Wktggfﬁ ﬁéﬂ&r&l §§?&L| poSi on| oro S c 556(‘ 1"?}’9'(5’??1’(%&%%%??3

ersten und zweiten unabhanglg vonei nander bemegllchen | i chtreflektierenden
Fl 5chen (26x 28)xeurbabt+ enel ghe depxkichgt rahl enpfangen. und die ersten
dad zweiten lichtreflektierenden Flachen (26.. 28) die X .und Y, - Signale
enpf angen. istwnd dany ll?bﬁtibh&tgﬁélla‘ne €Mﬁonldaseay.$omsechenden ersten und zweiten
ort hogonal en Richtungen auf der ZieloberflAche. (18) zu. bewegen. um den

Li cht st'rah@:Y (<182 anDder+ g0 geﬂmh«r Gexy. Stialvie 25, . zu - positionieren. 3.
System nach Anspruch. 2. bei . wel chem di-e..St.r ahi: p05| ti.oni ereinri chtung

wei t er hi n.i#i mevel Bne. P8 - BnGhalit B24C2. BsEa fr.nNGCind HiNFekipsrtbeidrksfiziaien WRl chem
di e Pfnse. X eYbWG‘FﬂiFSWp eighe dg optcheSykichiankeigaodchatiers par Btrahidosititi@dreinkieh-c he m
di e Licht dERSI( ?ée'cti%ﬁ"“@'l nen- Laser unfalt. 6. Sy8tem nach Anspruch 1, bei

wel chem d| e P05| t i onskoor di nat en5|q%nal e ein X-Signal und ein:Y-Si gnal

unf assefr: gﬁ‘éduf"epfh'" rﬂeaﬁ%c'ﬁ@f hT&feAPasden. Belvnde addiert wird tvoraélsheth 1)
angehen. - 1fﬂ'g %ﬁfe’ g Ao 2y, dotp. Palyngoy agdfertoryek oo mdicham EneingyFraktion ést.n
[errT° und £n gedr,r gITAT® (MIHELam VaRafeder daldwxgAdisg ingineg) Fré-Kprisiratangn des

Pol ynons - [e r |st und das [err] POSItIOI‘ISSI gnal e| ne Funktlon des

Pol yn0n§ [s%t&]w nach Anspruch 1 ben welchem die Posutlonskoordlnaten5|gnale ein X-Signal und eine Y-Signai
L 'umfassen, e_k_:_he die momentane befohlene -Position-des Lichtstrahls (14) angeben; und die kompen-
$5 . si en. Posmonskoordmatensugnale ein Xc- Sagnal und. ein.Y, Stgnal umfassen. wobei die X~ und Y-
L __,Slgnale proportionai zu Polynomen sind. die .den Term :GiXY :bzw. G,YX zum Korrigieren der
. Posmonsfemer die. aus der . Keilwinkel-Verzerrung - herriihren,” und den Term H:XY2 bzw. Hz)("’Y zum
Korrigieren der Positionsfenler, die aus einer Parabelkurven- Verzerrung herrihren, enthalten.
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I st.” wobei [err] und [err] Fel dkor r ekt ur koef fi zi ent en T t 45 : konstantem
- Wert darstellen, welche den optischen Lichtl enkei genschaften der R

St rahl posi tioniereinrich- tung (12)ER®3384988n. 7. System nach Anspruch 6.
bei wel chem der Ter m A, zu dem Pol ynom addiert w rd, von wel chem X, ei ne

Funktion is naec'h ngr wgk!fheg n}erh(? é’u Hln %aﬁ ?nncﬂﬂn Wﬁtl\ﬁ rmdle
[err] eine u%ﬂi hbnerd 3t Tnﬁ{ug siehl & Hatsachliche
j evei | i gen Vergg s.ﬁfa S A uh&‘ o ATt aa.hﬁ&éﬁna.éi‘gmm

darstellen. 8,gg¥stem nach Anspruch. 1. bei wel c em
Posi ti Oﬂ%kOOI’dI nat ensi gnal e ei n-X- Si gnal und eine Y-Si gnal unf assen, wel che

di e nonent afe vemdhehl6R PodiRmbbh BRbsdRRstdn@ i WeRRdsumiabd) angeben.  und die
konmpen- 55 si @rdit@BiiePOmh t StRRIBYRIORHoRAlseAs Qi leRei yslemEsripuldr APA] whtitil i N
[err] unfassen, veMambostibs-HeRhikdater ihef Eigedtrebiod) Raditen Bhtgdehén. Qi dbictiar it QcHtseE N
sind. die den Ter(wm) aliesine] Ziedbelnzoke (BY yetenkimarddaoll i gi eren der Positionsfehl er
di e aus der Kei } vikonlestleredeiez BrahipotiondiBatatiskiatemin Rosidonsl@nrdifiatensighae. Idle daz angeft@bd |
zum Korri gi eren dens PBsitontaubpesf Zididberflichd i (€8) cantspethee i soPias adire Pésitionssigraiée vaneginemn g
her ruhren. ent hal $tahiposiignierer (EPvegwed8g wtBen Binngn. Syst em nach Anspruch 1.

wel ches wei t eghfennzeichnet dedhi bri er dat en- Erzeugungsel nrichtungenthalt umdie
vor her gewonnenenErREel iyp Eaiibrigrdatan. lgisi Chere'ﬁerﬁm Bnfip petiselen §i9ensem§enquee Hightsirglin.

i ndem ei ffe t at saclPeliTRsYSePSHPHYY Cprar dzf aﬂéfm‘ﬁ"bF%B‘é\‘q"P’&E‘?fb %sl‘ﬁr?‘"ﬁi‘l'?d 01
zugehori gen Posi t@'B?f?K’B?)Fﬂ'P’I’Pé‘t”é‘fﬁ‘i RIAPR apRieue isloBerfiighe (@) dag fpiasten
zum Posi ti oni er en®e&i RS pi 8?51"[5 2RI gfa‘) Ka" Qg\g% dg%n pstimen de’ P°s"'°"s"°
Bereitstell en von 0% il '5‘59 e &Y SIFs R st Lt By ﬁ"eﬁﬂ'B’f?fﬁﬂ"@
(22). WObeI di €. % 8IC| enp§er E-mb er§ f‘lm gm r E grgatgr{ Plggmr%ﬁlgne I‘)t{ ebten Posi tion \J
ent spr eChen ZU. Wy & gesLé Jer t‘L L Sﬂhl}g&ﬂ é ééf&%ﬁ&é& |ﬁ‘%@tﬁpe(\s1‘e§)
gel enkt wer den SO nskoordinatgnsigrald L.

Strahl positions: 2 £ %J AlofBerlsiart n%s.t.an%s m%syadaa& ST GieH Rfthrioos .ﬁan%f&'ﬂ&) um, der
angestreb- ten PO@éhﬁs'trQ'n(ﬁP;u ddearidicRligNaIokitidrCddPadr ZRibbdibAAN G RRkenSO d I e
Posi tiongsi gnale von einem Strahl positionierer (12) verwendet werden

konnen. gekennaznrireda@aén Ahidpradh 10. Bk 8ant &ie kimpeagertén IPbdtiohskbdidinaRnsigridiein X.-Signal und
char akt eri st i shyfsignadiuiastpi @ bet ol @@ ISkaigdsitichibre? | (123 Sinl Paahtagd 6retih -und zweiten
posi ti oni er sy sinaom8ng(gl @heisdnael , betleytictvb licrarafleBtiargndeta Blidhemi 26t 26) umtkdt, weiche den Lich-
Kal i bri er dat erstrahh$14P\ersaterigbre wolssii die rerstanLypp @weiten lichirkliektierenoquUfichem(26.128 die ¥mund
anst euer bar en YeSigdaleempiangdh. et gibe Lifhtsvei ¢14) hSntsprdehendalerstasindrzweitsorthagiotkiasRiching
der Li cht st r atden @at4der Zieldesnfiarlel (18)rduciepegert une dpf Hichtstrai |1 4 % dBcosatisichtigten Btalle zu
Posi ti onsko- cweiligfigeensi gnale. die erforderlich sind, umden Lichtstrabhl
(14) an den Kalibrierpunkten zu positionieren. unfal

Spei chern d&+ Vedavesneet Anserush ‘|°nb°éF?ﬁ'é perkichistiahl dffyich ﬁ"‘Fng@éP‘?‘f? (16htrenvgt "("54‘)"’
Ver wendert® der gedetie e pestoreteiasistatsnaae gnem P ggpiefert werden.

St rahl posi t h(e)ns iBEJ ehl sdaten in konpensi er- te Positionskoordi nat ensi gnal e
unzuwandel n, ‘(?Ha geben der konpensi erten Positionskoordi natensignal e an-

Strah u
Cenen: chig o2 éﬁfiﬁ%%‘mﬁzﬁ‘f%fz;g}% i f‘*'%‘ﬁihx., s oo un

Ver f ahr en’ nach,£8s BS YUehcemindleh ( 'rﬁ'oylLP 40 pBsitoRfeneRt (12) étant disposs pour diriger le
Posi ti onskoor %&b’é&ﬁﬂrﬁh&&@hﬁfvﬁé d?\e[pﬁsﬁtfo sorlul8 rrabl 6 g idyer rl - Si gnal “unfassen
und bei dern der yShiofdhl RO§ENERRAI RI Rhnded &b (RbilbnP2H  reddVent 8US bhatdil heZ MRirdI& Be
unabhangi g. VosabmeiEbs ded QuiEds &d186minadl tdeidsiblrl bié faBsRNorbspeiaR { ARe pelibn
unfalerrld, welsBectiderae siradttite Sdrfacdde dithel J18EpGUF GG des\wighstix ddlicGor@inhdes Be Pisilion
zwei t en | i cht rpoid drdet edictisaa ikhiaalrers) (26ta padon gréséidcesnnde sunielditdBurface de cible (18),
[err]-Signal e @mpdsdgent, um den Lichtstrahl (14) in entsprechende erste und
zwei t e ort hogonabme miyerh tie fichiey ede - donfidesl af'étaingageh&)f pouc Hdlivier 8dlectivemeatykisgedonnéas n
den Li cht st r ahd'étgidn3gezelatives auy eedres deirositioneemedtt i faisceau lupineint Judih meyeardle pasitionne-
Ver f ahr erso nac hmeh dpleigesau @) : ebei dem der Lichtstrahl (14) durch eine
Laserquel l e (16) ¥ mgwg{e tgitorppnt, dg) cammction d'gyraur (§@)1pqgyast lesdits signaux de coordonnées de
St r ahl posi bonsRoBEIefaPYig 4998 {mqyeh délgﬁ%ﬁ'ﬁwm ardes g Pesifen (@i pt 'ﬂé@éhﬂﬁsc‘?ft"l‘e@ﬁs
1. Un systeme Y¥B79esepyiHRIGMYPY 87 fichigpd £9sSiptaipanang (34104, 4veIPRPRIIRR Z

L c onpr enant : . de coordonnées de position compensee’c rnges pour les erreurs de positionnement de fa ceal’
55 lumineux introduites par ledit moyen dé positionnement de-faisceau (12) et délivrant lesdits signaux de
. contrdle de position compensée audit moyen de positionnement de fais¢eau (12), de fslle sorte que
ledit moyen de positionnement de faisceau (12) dirige ‘le falsceau Iummeux (14) vers la position
présélectionnée sur la surface de cible (18).
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40 un noyen de positi onnement de fai sceau (12) pour recev0| 't un
-fai'sceau lFum neux (14) depuis U%ﬁ@%ﬁ‘gﬂ Egpource l.umi neuse(16), | ed| to
noyen de positionnenment (12) etant spose pour diriger I'e faisceau = o
| um neux (14) vers une position sur une surface de cible (18); un noyen de

gener at pon o0&y siEAé 6 85 relshaR@vh til Bihs (cddel 15N A s holdBnrBésidgdshibH colipersaBt 1 61 e
de syst bmeongrineHEsm SHPBINEG @B urlGgraOVFRAAS 16ls! RARYEH B8 pdbRioAndinst @@ thiscoau (12)

COr r esponchimbreAd UMEpEId e toradiieid Bt secondp srBedseehidchisudRda Tudlierd ashidceoisslindspee de

Ci bl e (18)dapewnt (2R8I reC®@ntIé QRSN luB@e0O RE d@m_rée_aea se@nqROsiittide® féfgissantiar i ger
| edi ts-f ai Seeem: (26BN esgxivepl B} sigeas X 2t (Yo pour idsplager . esieiseat iommee (S dadsagist e
surface derenilgb et (sé@hde - disactiont @rthcgenaps respentivestly-dongdde i soifdce rdedatblal Or8h pas

d' et al onnaygstiqnbet Je fpiscsru timinewr (&4 2 dedositian orishiestionrdes ‘donnees d' et al onnage

rel ati-ves aux ‘erreurs de positionnenment ‘du fai scéau |um neux dudit noyen de
posi t i oAnee sygéme de |geemendicatinag. Sansarqug! 1Dnoveatde pasifenlamentile feiseeiy eamarand e

corr ett i orpulie eerlente (@@32) recevant |esdits signaux de coordonnees de

posi ti‘on depui s ‘| edit noyen de generation de-“donnees_de p05|t|on (24) et

r ecevanf* d@s‘ym‘éee'%'%He’E’tCSfI°6ﬁrP&@%‘e?j‘€'dﬁ|°§t"'P&9? = AoyehFBe fichi er de donnees
d' et at onnaLg éS@%@our devel op& des mge aux .de coor ongees de positi
corrpensé’e SYYY bfﬁ‘f?"dlcé‘?"ér 8%'P?°'d%mﬁ §|d9|58”r5??e?‘%'ﬂ?"s?1@ ’f‘iﬁi"grégdaﬂ‘ '3’@'

| um A '|ntrdU| sélon et
e la d at e| les €0 r nnees d r nn

ool vr oy B e nil a xﬁ. ;f.t. o i St. el taﬁmﬁ f% féw‘%n de
pOSI ti onng gzepina |t|on emé j sg&{% e vqnalxc
posi ti onnefRnl &c ,oqldgcbg al. sce 1'Um neu 45 ers |a
wl t4 on_presel ectionnee sur Ia surface de ci-bl. e (18) 13 - . EP 0 339 402
BT 2.- Le §xs@e>ef&0d@4]@y;ewengwam,@p 1. dans quueI | es signaux de
coordonnees de position conpensee conprennent un signal [err] et un signal
[err] et dang: b aignaee poRitisO¥. Shnt A6 fohecic & soivaeaent de fai sceau (12) conprend
une paire de premere et seconde surfaces reflechissant la lumre

depl agabl exYicodepepy: +@daxvExt+ X8 +HA8F qui recoi vent |e faisceau | um neux,
les premiere et seconde surfaces reflechissant la 5. |l um ere (26, 28)
recoi vent | est € .goaux. Eerf] Getrh[ 84.r&. Poll:. feSaect:, lemrédentestcien todkfigionts elax
(14) dans adeectipr darghame deivalges canslentedi quecptrasmmiemratutn@ggmﬁseaanues@aa@temsleI e

| ong de | da wmiefediemayien d¢ prsitionadynt galaiscego Rk i onner | e fai sceau | um neux (14)
a la3position preselectionnee. 3. Le systenme de |a revendication 2. dans

| equel Fe demejde [Faevendiestionciropns Iepuel iy leanaci ot ARy ahepoAme duauel Xty une
lentille (‘sfion ot lo|terme, As estdiovid ay polyrimendriaueltYc At We fgapien: lesqigranes Ay qtdati | | e
(30) est dep b‘é"‘l‘i"%"e"ﬁageﬁées%%?%“te@ﬁ%"d’eeslxa"‘ Y é’é’@rﬂﬂlsé%%’?eo‘?? °f°"’9{3ﬁ%* ’f queI Ie

overti aft.elé Cﬁfﬁed%”'é s s?°"| e‘?"% F’%?Eﬁ&s" ;g 9‘? 8%;},?8%* dea’gs' hopren

et.un s mdn uen ioR comma falsc mmeux (1 et
_corrpr enne na x gen or on zﬁ; Iue na X e?uup ndde
I nst ant ane)e |e ‘

?FeE ectnf ﬁhg”a'

U nc
Agsi tion c§ ma&fh%sfna owas w 38 .si "anf déJEbn§ét

[err], et ank Whee podr Q84S are& ldurB@ msn%,es t 85 ai tgrsngh genadur epeaﬁa..a.seon err]
et.ant une fonction du pO ynone: err correctionide ch anp de val eurs
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coor donnees Bé’° §I°f‘ 98 AQ0RTPS S SERMInFR. fg, qstion g GiseRa %P"g sfgf‘a“"é‘t’ cpdne
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qunsrtlo éaonna so aracleri S ne es
[ er rf XY2 4 me de os:tf §9 gxsb&fﬁuﬁ ux {1 t He q?ueéﬁéﬁz%ns:a {:Ee ‘éta‘?o%h';ugant
t

de di stor Shc?d? ledgno& MS&H&@E@ 8 é g’ﬁélonnage dans un domaine access:ble d'une surface de

cible (18), le balayage du domaine jusqu'a ce que le fa|sceat_.|_ ‘luminsux {14) rencontre chacun des

i ncl uent

14"



9. Le systene de la revendication 1, conprenant en outre un _rmyen de. -
='generation de donnees d'etal onnage % [ S | opper | es:donnees :

-~ d' dtal onnage precedenment acqui'sesEg LIJ’3P|4 fﬁil i sation du systenme en
determ nant une position de faisceau reelle sur la surface cible (18) et
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| um neux ( 14 )osition tie fatsteau e dasGignainl ide tdedodrdes GeCmdsitléh impbreéd :18) ; 1a conversi on
des donnees de g toamitunel deschignpasietchadonakies Hia pesttied corgende & udiégmant)de @6sitionnement
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caract eri st i GUeX¥egey ”DF'@‘ﬂﬁ‘ Fefled sigptliYe flelsnyioaus! Kipaweatfe reattiqpessient derfaisssmnti2)de
faisceau |lu ?fERJi?{‘d a"et =i Pfs eetlseeg ujugRees Frieehissant Brivpiere ddrlagablesindéeger
inclut le chdf® fB'B?"ﬁ‘t mﬁe‘é‘t(é‘?)oﬁ‘ﬁ 'eﬁaer‘léefﬂﬁ’f‘ecfé'i?&?ﬁ’éf'éc“'s
accessi bl e d Tgﬁm ;é'gfrgecon 3 4 oc "a?)' 1? ?%g‘ é\;f r 1§ (RisgeRvEyTiReUR (14Lpnsdese
que le fai scﬁggﬂw il #e i(,u [5 'Z"s?‘?g}? 'c? StlYﬁs 12 syraceydosgile A4 PRYr
p0|nts d' etalonnage. e 3 ckﬂ o S|gnaux de coor donnees de
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fichier de dggnefime thembild AEHRagE ( ; |sat| on es Onnées
d' et al onnage st ockees pour transfor rrer Ies donnees de ‘conmande de position

de faisceau en des signaux de coordonnees -de position.conpensee : et |a
fourniture des signaux.de coordonnees de position conpensee a un el enment de
posi ti omnenment de faisceau (12) pour diriger |le faisceau |um neux (14) vers

| a position desiree sur la surface de cible (18). 10 11. Le procede de |la
revendi cation 10. dans | equel |es signaux de coordonnees de position
conpensde conprennent un signal [err] et un signal [err] et dans | equel

1' el ement de positionnenent de faisceau (12). conprend une paire de premere
et secotfde surfaces reflechissant Ia |um ere depl acabl es i ndepen- damment
(26. 28) qui recoivent |e faisceau | um neux (14) :les premere et seconde
surfaces reflechis- 15 sant la lumere (26, 28) recevant |es signaux
[err] et [err] pour deplacer |e faisceau lum neux (14) dans des premere et
seconde,di rections orthogonal es respectives le long de |a surface de cible
(18) pour positionner |le faisceau lum neux (14) a la position desiree. 12.

Le procede de |a revendication 10, dans | equel |l e fai sceau | unmi neux (14)

est genere a partir d une 20 source |aser (16) et dans |lequel les -
donnees de comande de position de fai sceau sont obtenues a partir d une g
menoi renorte. 25 30 35 40 45 50 55 15
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