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EU 1554 el ondiren Teil der Vorrichtung angelenkt sind. . Die zwel Ausgleichsgewichte 1,2 werden also im
Auch hler treten im Fall von grésseren Abmessungen Betrieb durch die Lenker 3,4 um die Wellen 16,17 auf-
thermisch bedingte Schwierigkeiten auf. 25 und abwdrts geschwenkt, womit der Ausgleich der

Hier will die Erfindung Abhiife schaffen. Die Er- oszillierenden Krafte stattfindet. Offensichtiich findet
findung, wie sie in den Anspriichen gekennzeichnet im Betrieb eine Aenderung des horizontalen Abstan-
ist, 1ost die Aufgabe, eine Vorrichtung zum Massen- des bei den Lageraugen 9,10 der Ausgleichsgewichte
ausgleich bei Stahzmas_chinen 2u schaffen, bei wel- 1,2 aufgrund des von denselben durchlaufenden
cher die einander zugekehrten Enden der Aus- 30  Kreisbogenabschnittes statt. Diese kieine Aenderung -
gleichsgewichte einander in vertikaler Richtung fiih- wird durch das Schwenkgiied 8, welches sich entspre-
ren. chend schrégstelit, aufgenommen.

Die durch die Erfindung erreichten Vortelle sind Dadurch, dass zwei Ausgleichsgewichte 1,2 zum
im wesentlichen darin zu sehen, dass keine mit dem Ausgleichen der oszillierenden Krafte vorhanden
Maschinenrahmen verbundene Flhrungsglieder zur 35  sind, die einerends am Maschinengehduse 7 und
Vertikalfdhrung dieser Enden der Ausgleichsgewich- anderends Uber das Schwenkglied 8 aneinander an- .
te vorhanden sind, welche im Betrieb aufgrund von gelenkt sind, entfélit die bis anhin notwendig gewese-
thermischen Ausdehnungen im Falle gr8sserer Di- ne Vertikalfiihrung.
mensionen zu Schwierigkeiten fiihren kénnen. Es ist zu bemerken, dass die gegenseitige Verti

o Im folgenden wird die Erfindung anhand vonle- 40  kalfiihrung der Ausgieichsgewichte 1,2 mittels dem
" diglich einen Ausfilhrungsweg darstellenden Zeich- Schwenkglied 8 nur eine von verschiedenen Ausfiih-
nungen nédher erldutert. rungen ist. Es sind z.B. auch Ausfiihrungen vorgese-

Es zeigt . hen, bei denen die Ausgleichsgewichte 1,2 bel den

Figur 1 einen Vertikalschnitt, in dem eine Ausfiih- einander zugekehrten Enden diber z.B. Zahnsegmen-

rung der Erfindung dargestellt ist, und 45 te miteinander kdmmen oder {iber Stahibénder zur

Figur 2 einen Schnitt entlang der Linie lI-Il der Fi- Filhrung in der vertikalen Richtung miteinander in

gur 1. Verbindung stehen,

Im Maschinengehé#use 7 ist eine Kurbel- bzw. Ex-
zenterwelle 5 gelagert. Diese treibt abhéngig von der
jeweiligen Ausfiihrung einen oder mehrere Stanz- 50  Patentanspriiche
pleuel 11, der bzw. die in bekannter Weise am Stdssel

12 der Stanzmaschine angelenkt istbzw. sind. Weiter 1. Vorrichtung zum Massenausgleich bei Stanzma-
ist auf der Exzenterwelle 5 Giber Wélziager 13 das schinen, mit einer Ausgleichsvorrichtung (1, 2)
Joch 6 gelagert. Dieses dient zum Ausgleich der ro- zum Ausgleich der oszillierenden Kréfte, welche
tierenden Kréifte. An beiden seitlichen Enden des 55 {ber Zwischenglieder (3, 4) mit einer unmittelbar
Jochs B ist jeweils ein als Lenker ausgebildetes Zwi- auf der Kurbel- bzw. Exzenterwelle (5) gelager-
schenglied 3,4 angelenkt, Diese Zwischenglieder3,4 ten Ausgleichsgewichtseinrichtung (6) zum Aus-
sind ihrerseits an Ausgleichsgewichten 1,2 angelenkt, gleich der rotierenden Kréfte antriebsverbunden -
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nem jewemgen Lageraugenpaar (8, 10) ange-
lenkt ist, derart, dass sich die Ausgleichsgewich- 25

te bei den zweiten Bereichen in Richtung der ver- - Revendications
tikalen Bewegungskomponente der Schwenkbe-
wegung gegenseitig fithren. _ ' ‘ 1. Dispositif pourI'équilibrage des masses dans des
machines & poingonner, comprenant, pour I'équi-
2. Vorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurchge- 30 librage des forces oscillantes, un dispositif d'équi-
kennzeichnet, dass die Ausgleichsgewichte (1,2) librage (1, 2) qui est relié cinématiquement, par
bel von den Lageraugen (9, 10) abgekehrten . des éléments intermédiaires (3, 4), & un systéme
Stellen am Maschinengeh&use (7) und zwischen de contrepoids d'équilibrage (6) monté directe-
diesen Stellen und den Lageraugen (8, 10) dber : ment sur le vilebrequin ou I'arbre a excentrique
Jeweils das Zwischenglied (3, 4) bildende Lenker 35 (5) pour I'équilibrage des forces rotatives, lequel
an dem Joch (6) angelenkt sind. dispositif d’équilibrage présente, pour I'équifibra-

ge des forces oscillantes, des contrepoids d'équi-
librage (1, 2) qui sont disposés en face I'un de

Claims . o ' I'autre, symétriquement par rapport au plan ver-

; 40 tical contenant I’axe de rotation du vilebrequin ou
‘> 1. Apparatus for the mass balancing at punch de I'arbre & excentrique (5), et qui s’articulent par
presses, having a means (1, 2) for the balancing des premiéres parties surle bati (7) de la machine

of the oscillating forces, which are drivingly con- et, en des points situés respectivement & distan-

nected, via intermedlate members (3, 4} with a ce de ces premiéres parties, chacun par 'un des

force balancing means (8) for the balancingofthe 45 éléments intermédiaires (3, 4) réalisés sous for-

rotating forces supported directly on the crank-or me de bielles d’accouplement, sur le systéme de

. eccentric, resp., shaft (5), which force balancing contrepoids d'équilibrage (6) prévu pour I'équili-

means for the balancing of the oscillating forces brage des forces rotatives, ces contrepoids

includes balancing weights (1, 2), which are locat- d'équilibrage (1, 2) présentant, a distance des

ed relative to the vertical plane which includes 50 premiéres parties, des secondes parties qui sont

the axis of rotation of the crank- or eccenfric, dirigées I'une vers l'autre et qui effectuent un

resp., shaft (5) symmetrically opposite of each mouvement oscillant, caractérisé en ce que les

other, are pivotaily connected atfirst areas to the sacondes parties des contrepoids d’équibrage

machine frame (7) and by respective locations (1, 2) présentent chacune deux oreilles-paliers

distant therefrom via intermediate members (3, 55 distantes (9, 10), lesqueiles oreilles-paliers (9,

4) designed as links to the weight balancing 10) se superposent et sont articulées entre elles

means (6) for the balancing of the rotating forces, au moyen d'un élément pivotant (8), lequel élé-

and which balancing weights (1, 2) include sec- ' ment pivotant (8) est disposé verticalement entre
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of the os- anderangelenkt sind, welches Schwenkglied (8) 20 lets (8, 10) to the machine frame (7) and between
zwischen den sich Giberlappenden Lageraugen these locations and the bearing eyelets (9, 10)
L_/‘ - (9, 10) vertikal angeordnet und bei zwei einen ge- via respective links forming the Intermedlata
genseitigen Abstand aufweisenden Stellen an ei- member (3, 4) to the yoke (6).
nem jeweiligen Lageraugenpaar (9, 10) ange-
lenkt ist, derart, dass sich die Ausgleichsgewich- 25
te bel den zweiten Bereichen in Richtung der ver- Revendications
. tikalen Bewegungskomponente der Schwenkbe- _ ,
" wegung gegenseitig fiihren. 1. Dispositif pourt’équilibrage des masses dans des
_ machines & poingonner, comprenant, pour "équi-
2. Vorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurchge- 30 librage des forces oscillantes, un dispositif d'équi-
kennzeichnet, dass die Ausglelchsgewichte (1, 2) librage (1,.2) qui est relié cinématiquement, par
bei von den Lageraugen (9, 10) abgekehrten des éléments intermédiaires (3, 4), & un systdme
Stellen am Maschinengeh#use (7) und zwischen de contrepoids d"équilibrage (6) monté directe-
- diesen Stellen und den Lageraugen (9, 10) Gber ment sur le vilebrequin ou l'arbre & excentrique
Jjewells das Zwischenglied (3, 4) bildende Lenker 35 (5) pour I'équilibrage des forces rotatives, lequel-
. an dem Joch (6) angelenkt sind. dispositif d’équilibrage présente, pour léquilibra-
ge des forces oscillantes, des contrepoids d'équi-
librage (1, 2) qui sont disposés en face P'un de
Claims I'autre, symétriquement par rapport au plan ver-
. 40 tical contenant’axe de rotation du vilebrequin ou
‘. 1. Apparatus for the mass balancing at punch de I'arbre & excentrique (5), et qui s’articulent par
presses, having a means (1, 2) for the balancing des premiéres parties surle bati (7) de iamachine
of the oscillating forces, which are drivingly con- et, en des points situés respectivement 4 distan-
nected, via intermediate members (3, 4) with a ce de ces premiéres parties, chacun par {'un des
force balancing means (6) forthe balancingofthe 45 éléments intermédiaires (3, 4) réalisés sous for-
rotating forces supported directly on the crank- or me de bielles d'accouplement, sur le systdme de
eccentric, resp., shaft (5), which force balancing contrepoids d'équilibrage (6) prévu pour I'équili-
means for the balancing of the oscillating forces brage des forces rotatives, ces contrepoids
includes balancing weights (1, 2), which are locat- d'équilibrage (1, 2) présentant, & distance des
- ed relative to the vertical plane which includes 50 premiéres parties, des secondes parties qui sont
the axis of rotation of the crank- or eccentric, dirigées P'une vers l"autre et qui effectuent un
resp., shaft (5) symmetrically opposite of each mouvement osclllant, caractérisé en ce que les
other, are pivotally connected at first areas to the secondes parties des contrepoids d'équibrage
machine frame (7) and by respective locations (1, 2) présentent chacune deux oreilles-paliers
distant therefrom via intermediate members (3, &5 distantes (9, 10), lesquelles oreilles-paliers (9,

4) designed as links to the weight balancing

means (6) for the balancing of the rotating forces,
and which balancing weights (1, 2) include sec-

10) se superposent et sont articulées entre elles
au moyen d’'un élément pivotant (8), lequel él6-
ment pivotant (8) est disposé verticalement entre
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cillating forces includes bal ancing weights (1, 2), which are located

rel atiove to the vértical plane which includes the axis of rotation of the
crank- or eccentric, Pesp., 15 shaffPO043598Bietrically ofposite of each

other, are piv- otally connected at first areas to the machine franme (7)
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the pi votlmg,egrgxé Sd3Edment resgbives ,{gﬁuﬁpc%dl ng to claim1, character- 35

ized in th@géggmmrmgmg@y\ql ghts (1, 2) are pivotably nounted at
| ocations opposite of the bearing eyelets (9, 10) to the machi ne frame (7) _

and between these |ocations AMS/ hek .
EU 1554 5.5.93 and the bearing eyelets (9, 10) Vi a respectlve links .

form ng the i ‘“ﬂm‘““m“mmﬂ (3, 4) tm the yoke (6).
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