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unavoi dRejr e pergage se présentant sous forme de deux 25 contact avec le piSton par uns vis d'ajusternent du

masselottes reliées entre elles & lours extrémités jeu de fonctionnement entre lo coulisseau et le
par des liens souples et moniées sur le porte-outils piston, ladite vis étant bloquée en position par un
de pergage, ces masselottes étant déplagables en ensemble de pression.
rotation au moyen d'un manchon de recouvrement L'invention sera mieux comprise, grice & la
ot de manoeuvre unique pouvant &ire bloqué en 30  description ci-aprés, qui se rapporte & un mode de
position réglée au moyen d'une vis-pointeau. réalisation préféré, donné 2 titre d'exemple non
Ce dispositif permet certes de corriger le ba- limitatif, ot expliqué avec référence aux dessins
lourd occasionné par le déport de I'outil, mais schématiques annexés, dans lesquels :
n'offre pas une précision suffisante pour éliminer le la figure 1 est une vue en élévation latérale et
balourd, en particulier lorsque I'outil doit tourner & 35 en coupe d'une téte & aléser conforme 2 I'inven-
des vitesses trds élevées, les deux masselottes tion ;
‘lides entre elles par deos liens souples pouvant la figure 2 est une vue suivant F et partiellement
difficilement &tre réglées avec la précision suffisan- en coupe suivant A-A de la figure 1 ;
. te. En outre, ce dispositif est également exposé 2 la figure 3 est une vue en coupe suivant B-B de
KJ un probléme d'usure, en particulier des liens unis- 40 la figure 1 ;
sant les masselottes, de sorte que lesdits liens la figure 4 est une vue partielle en plan repré-
risquent de se détendre et que la précnsuon du sentant les verniers de réglage de I'équilibrage,
réglage en est affectée. et
Enfin, dans le document précité, le positionne- la figure 5 est une vue partielle en coupe repré-
ment de I'outil est uniquement assuré par un alésa- 45 sentant le montage d'un outil d'alésage muni
ge de réception prévu dans un coulisseau déplaga- d'un épaulement.
ble et réglable radialement et son blocage est Les figures 1 & 3 des dessins annexés, repré-
simplement effectué par une vis de pression, de sentent une t8te & aléser, constituée par un corps
sorte qu'une dispersion lors du blocage final est 1 muni d'un piston radial 2 de réception d'un outil
inévitable. so d'alésage 3 pouvant &tre serré au moyen d'une vis
On connaft également, par CH-A-656 566 sur - 4, ledit piston 2 étant réglable en position au
lequel est basé le préambule de la revendication 1, moyen d'une vis micrométrique 5, le corps 1 étant
un porte-outil en deux piéces, dont la queue peut pourvu, en outre, d'un coulisseau 8 réalisant le
se positionner dans deux positions différentes sur guidage, I'orientation et une butée de fin de course
une embase paralidle au piston ou & l'alésage, de 55 pour le piston 2 de réception de I'outil d"alésage 3
sorte que ledit porte-outil présente une plage de et d'un dispositif 7 d'éguilibrage 2 masselottes
réglage plus importante et non limitée uniquement indépendantes 8 et 9.

i au déplacement du piston dans son alésage, au



CH- A- 656 566 on which the preanble of Claim1l is based also discloses a
tool holder in two partsg the tai'l ofgpiiggirgeasy be positionedgin two
different positions on a base parallel to.the piston or to the bore with
the result that said tool holder has a greater range of adjustnent not
limted .sobadbye cdsai'ifsetionidiploatieraésiged t he pi Stéoe ailinvertion, i esepdssiblerde néslisef
t he.Jpi Cr owoet d'ircépadieraant (fibloesS)/mermetiattil'appdievi ce uns titeidpléset dadt I eotzing oe Kould peut Stre
vi br ati orssr, lej pistgna?.tlpditudutiy 3 whtcseré [denstlodil | s sEajied fie weanifre perishiidsamentpigrise ot dont
‘consequerpistop 2k pevenctne yin 2tpd sehdequg 101 1 ot atlp dalowd epgaadrs ai | retatioyjgudit outil en
si gni fi cant Lei oppligsesn 8equi eialise lenguidenq. Sprienspeed ROSTtionceresflite ot SPMRRpa, Pasin dispositit
el i mi nat dgiompt ype|byiie d iude eaursp BRUS 1Y RIFOTOf  t hed 4qyfiibraged maFFfémB?JE ndgftes

i nvent i orfr FAOPY® a9 AP MsRIEt trapgversal @ dypiston s | ﬁf’ [‘,’Ie,e"tenq"' F'%‘%;Fgff lggizeﬁslb

, i des
head condd Et&hhAFtieNe Sur8faceapAps é olf ¢ a r aBP9R e EUER ?%’8%?5\7?
boring tc?Bﬁ‘tf‘%SZ%g% Isgbﬁ%ﬂ&{e}@ Hsgﬁ (%Wt@'w, sai ?f's;?f"ée? h bei ng adj ustable in
posi tion | one ﬂ ik zc?g&:t‘ f°“§::?%‘\/v, ’&he&&?x ‘&ﬁgn%)ody i s al so provided
with a sl S .{?f-,fé?u‘?. geln{'g ul:ra ' dafice and orien a‘flon or the piston,
char act erf sgaﬁdgssg

. b ,elri; d ,eEouﬂ)u S@urP’ 0duces 18 a&darQbnshitude’ S ud SR () huni
the pi st QR LECEInNbife 18 UeRRE 12 GDopdrd avatnd | N T hilun RGBS (2)SaePlsedptiol @i @l
Wi th a bahaRehilstedd% ot 1W\bibdagd BHSRRTIENT £ eedeyqissiyb aBiesns tddeméioh deme vishisgh
produces g fMndidBses agplicatiohOly eulBeadiel N a t 1 amsit @istR (B) &hint SGIbRCEN Pdsitibh @u
pi st on angntieSe Bieiok! Bl tho@i delivié @gesten@Dt € T r omnidhé dirid @O Miceistrigud (5),t1 @orps
Pi ston by123et Widc@yd én0posilich ds icbifgddriiee @aer at i ng ) Banb@iuvecen duths; diuhicdeissean ()
t he pi st aBpsemblb HeSréstioh 18, Brollissse @ pedt POSi t | Oméalisantale (yuidageuetd'oteniation du piSton
The, i nversirs Garréntdnire lbcpisiond as mogah deds vietr Ly nearid, cFactétiste fepl deoquerig coulisseau (6)
des i pt ipointeain$ etsampeditivh cinsi que gelipde fair®ed enbodirdaliset em)putenungsbutgefierfin de course
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al ong B-BZ ¢ B:-jepgpcage 6’ du coulisseau 8 débouchant qui réalise le guidage, cooperant avec un me-
sur le c6té Ttourné vers le piston 2 dans un lamage . plat transversal (2') du piston (2) et étant ac-
8" qui coopére avec un trou 16 du piston 2 débou- tionné sur sa face opposée & celle en contact
chant dans le logement de réception de I'outil 3. avec le piston (2) par une vis (12) d'ajustement
Ainsi, il est possible de réaliser un acheminement 30 du jeu de fonctionnement entre le coulisseau
du fluide de coupe par le centre de la t8te 2 aléser (6) et le piston (2), ladite vis (12) étant bloquée.
jusqu'a la plaquette de ['outil 3. en position par un ensemble de pression (13). -

Le dispositif d'équilibrage 7 & masseloties in-

dépendantes 8 et 9 est constitué, en outre, par des 2. Téte & aléser, suivant la revendication 1, ca-
bagues 17 et 18 solidaires respectivement des 35 ractérisée en ce que le coulisseau (B) est, en
masselottes 8 et 9 par l'intermédiaire de vis 19 et outre, pourvu d'un pergage tronconique (14)
20 réalisant simultanément le blocage en position destiné & coopérer avec une vis-pointeau (15)
desdites bagues 17, 18 et masselottes 8,9, aprés pour le blocage en position du piston (2).

U réglage, les masselottes 8 et 9 étant, de préféren- .
ce, sous forme de quartiers annulaires de section 40 3. Téte & aléser, suivant la revendication 1, ca-

rectangulaire guidés dans une gorge 24 du corps ractérisée en ce que la vis d'ajustement (12) et
1. le coulisseau (6) sont pourvus d'un pergage

Ainsi, la position des masselottes 8 et 9 peut central respectivement (12' et 6'), le pergage
étre réglée individuellement au moyen des bagues (6") du coulisseau (6) débouchant sur le cbté
correspondantes 17 et 18, de sorte que le réglage 4 tourné vers le piston (2) dans un lamage (6")
de P'équilibrage peut &tre réalisé de manidre opti- qui coopére avec un frou (16) du piston (2)
male. débouchant dans le logement de réception de

Les bagues 17 et 18 sont avantageusement I'outil (3).
pourvues de graduations 21 et 22 destinées & .
coopérer avec un repére fixe 23 prévu surlecorps 50 4. Téte 2 aléser, suivant la revendication 1, ca-

1. ractérisée en ce que le dispositif d'équilibrage

Les graduations 21 et 22 permettent, en coo- (7) & masselottes indépendantes (8 et 9) est
pération avec le repére 23, de régler chaque bague constitué, en outre, par des bagues (17 et 18)
17 ot 18 avec sa massslotte 8 et 9 correspondante solidaires respsctivement des masseloties (8
en fonction de valeurs propres & un outil d'alésage 55 ot 9) par I'intermédiaire de vis (19 ot 20) réali-
et & sa position diamétrale, ces valeurs pouvant sant simultanément le blocage en position des-
étre lues sur des tables prévues & cet effet. - dites bagues (17, 18) et masselottes (8, 9),

aprés réglage, les masselottes (8 et 9) étant,



Fi gure 4 is a partial plan view show ng the adjustnment verniers ﬂ
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central p&f $%9n,, 12! and 6' Lhe perforationse (B et op ce gre lgeerpe e@ip@wwwagn
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sur le c6té tourné vers le piston 2 dans un lamage plat transversal (2') du piston (2) et étant ac-
6" qui coopére avec un trou 16 du piston 2 débou- tionné sur sa face opposée a celle en contact
chant dans le logement de réception de l'outil 3. avec le piston (2) par une vis (12) d'ajustement
Ainsi, il est possible de réaliser un_acheminement 3o du jeu de fonctionnement entre le coulisseau
du fluide de coupe par le cenire de la téte & aléser (6) et le piston (2), ladite vis (12) étant bloquée
jusqu'a Ia plaquette de I'outil 3. . en position par un ensemble de pression (13).
Le dispositif d'équilibrage 7 & massslottes. in-
dépendantes 8 et 9 est constitué, en outre, par des 2. Téte & aléser, suivant la revendication 1, ca-
bagues 17 ot 18 solidaires respectivement des 35 ractérisée en ce que le coulisseau (8) est, en
masselottes 8 et 9 par I'intermédiaire de vis 19 et . outre, pourvu d'un pergage tronconique (14)
20 réalisant simultanément le blocage en position destiné & coopérer avec une vis-pointeau (15)
desdites bagues 17, 18 et masselottes 8,9, aprés pour le blocage en position du piston (2).
réglage, les masselottes 8 et 9 étant, de préféren-
¢e, sous forme de quartiers annulaires de section <40 3. Téte & aléser, suivant la revendication 1, ca-
réctangulaire guidés dans une gorge 24 du corps ractérisée en ce que la vis d'ajustement (12) et
1. le coulisseau (6) sont pourvus d'un pergage
Ainsi, la position des massslottes 8 et 9 peut central respectivement (12' et 6'), le pergage
8tre réglée individuellement au moyen des bagues (6") du coulisseau (6) débouchant sur le cdté
correspondantes 17 et 18, de sorte que le réglage 45 tourné vers le piston (2) dans un lamage (6")
de I'équilibrage peut étre réalisé de maniére opti- qui coopére avec un frou (16) du piston (2)
male. débouchant dans le logement de réception de
Les bagues 17 et 18 sont avantageusement 'outil (3).

pourvues de graduations 21 et 22 destinfes 2
coopérer avec un repdre fixe 23 prévu sur le corps  s0 4. Téte A aléser, suivant la revendication 1, ca-

1. ractérisée en ce que le dispositif d'équilibrage

Les graduations 21 et 22 permettent, en coo- (7) & masselottes indépendantes (8 et 9) est
pération avec le repére 23, de régler chaque bague _ constitué, en outre, par des bagues (17 et 18)
17 ot 18 avec sa masselotte 8 et 9 correspondante solidaires respectivement des masselottes (8
en fonction de valeurs propres 2 un outil d'alésage 55 et 9) par l'intermédiaire de vis (19 et 20) réali-
et & sa position diamétrale, ces valeurs pouvant ' sant simultanément le blocage en position des-
&tre lues sur des tables prévues 2 cet effet. dites bagues (17, 18) et masselottes (8, 9),

aprés réglage, les masselottes (8 et 9) étant,
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piston (2) receiving the boring tool (3) and in Endanschlag flir den das Bohrwerkzeug (3)
that the body (1) is also provided with a bal- aufnehmenden Kolben (2) dient, and da8 der
ancing device (7) with independent feeders (8 Ko6rper (1) auBerdem mit einer Ausgleichsvor-
ans 9), wereby the slider (8), which produces 26 richtung (7) mit voneinander unabhéngigen
the guidance, cooperates with a transverse flat Ausgleichsgewichten (8 und 9) verschen ist,
surface (2") of the piston (2) and is actuated on wobei das zur Flihrung dienende Gleitstlick (6)
its face remote from that in contact with the mit einer quergerichteten Abflachung (2') am
piston (2) by a screw (12) for adjusting the Kolben (2) zusammenwirkt und auf seiner der
operating play between the slider (6) and the 30 am Kolben (2) anliegenden Seite gegenliberlie-
piston (2), said screw (12) being locked in gonden Seite durch eine Stellschraube (12) zur
position by a pressure unit (13). Einstellung des Betriebsspieles zwischen dem
Gleitstlick (8) und dem Kolben (2) betétigt
2. Boring head according to claim 1, character- wird, wobei die Schraube (12) durch eine
ized in that the slider (6) is also provided with 35 Druckeinheit (13) blockiert wird.
a truncated cone-shaped perforation (14) in- '
" tended to cooperate with a binding screw (15) 2. Bohrkopf nach Ansprlich 1 dadurch gekenn-
to lock the piston (2) in position. _ zeichnet, daB das Gleitstlick (6) auBerdem mit
i einer kegelstumpfartigen Bohrung (14) verse-
-/ 8. Boring head according to claim 1, characteris- 40 hen ist, welche zur Festlegung des Kolbens (2)
ed in that the adjusting. screw (12) and the in seiner Lage mit einer Zapfenschraube (15)
slider () are respectively provided with a cen- zusammenwirkt.
tral perforation (12 and 6'), the perforation (6') '
of the slider (6) opening at the side turned 3. Bohrkopf nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
toward the piston (2) in a spot face (6") which 45 zeichnet, daB die Stellschraube (12) und das
~ cooperates with a hole (16) in the piston (2) Gleitstlick (6) jeweils mit einer zentrischen
opening in the housing for receiving the tool Bohrung (12’ bzw. 6') versehen sind, wobsi die
(3). Bohrung (6") des Glsitstlickes (6) auf der dem
- Kolben (2) zugewandien Seite -in einer Plan-
4. Boring head according to claim 1, characteris= 50 senkung (6") miindet, welche mit einer in der
ed in that the balancing device (7) with in- Halterung des Werkzeugs (3) miindenden Boh-
dependent feeders (8 and 9) also consists of rung (16) im Kolben (2) zusammenwirkt.
rings (17 and 18) respectively connected. to
feeders (8 and 9) by means of screws (19 and" 4. Bohrkopf nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
20) which simultaneously lock said rings (17, 66 zeichnet, daB die Ausgleichsvorrichtung (7) mit
18) and feeders (8, 9) in position, after adjust- voneinander unabhZngigen Ausgleichsgewich-
ment, the feeders (8 and 9) preferably being in ten (8 und 9) auBerdem aus Ringen (17 und
the form of annular quarters of rectangular 18) besteht, welche llber sowohl besagte Rin-



means of a nicroneter screw (5), whereby the body (1) is also
a slider (6) producing $he guidance ghglabhpoo0si entation for gh @(lm"im“"‘
characterized in that the slider (6) produces also an end-of-tr

for the piston (2) receiving the boring tool (3) and in that the body (1)

is al so proge (izandvg) bis audbhakiechusgleichsgbavichce (7) w th independent feeders (8

and Q),, whetee@yuntir®) re¢h dezen EiBstgllunghindlrepr oduces the gui dance, cooperates

Wi th a tranbagerfestspérinandes Sclirauben (18'und @) t he piston (2) and is actuated on

its face remtdenfAvegleichagawichien ddwndidl fedf th the piston (2) by a screw (12)

for adjusti Fﬂjbll"#@ -’dfﬁew@@i FiyAvsolaiphsgenieiieen ¢ he slider (6) and the piston (2),

sai d screm/@ﬁﬁg syeiReren n #ings At Btbn by a pressure unit (13). 2.

Bori ng headdefcEpess zggf’@h'@f‘ ingiprmigep Bog-act eri zed in that the slider (6) s

al so provi d@d“tw pf rechtekkigam Qypersehnitt gopldet haned perforati on (14) intended to
cooperate w'PA*™ blndlng screm1(15) to lock the piston (2) in position. 3.

Boring h ngh coirnacp p?ucﬁ @ldggu;bh %pe%act%rl zed in that the adjusting screw
(12) and gl y provided with a central
perforatlon j‘;m“ d?g Hﬁdngi? qon (6") of the slider (6) opening at
the side tug,ng o ﬁg/\gﬁ '}yﬁ, sel N & spot face (6") which cooperates
with a hol epdnbh esten fad ﬁe, f@zg,nz&maﬂ,ﬁnl ng in the housing for receiving the
tool (3). 4gen, Boring head according to claim1, characterized in that the
bal anci ng device (7) with independent feeders (8 and 9) also consists of
rings (17 and 18) respectively connected to feeders (8 and 9) by neans of
screws (19 and 20) whi ch sinultaneously lock said rings (17, 18) and
feeus (8, 9) in position, after adjustnent, the feeders (8 and 9)

pre ably being in the formof annul ar quarters of rectangul ar cross
section guided in a groove (24) in the body (1). 5. Bori ng head
according to claim4, characterized in that the rings (17 and 18) are
advant ageously provided with graduations (21 and 22) intended to cooperate
W|th a fixed mark (23) provided on the bddy (1).
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