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(57) Abstract: In order to determine the position of a device (Mg) newly introduced into a danger detection system whose devices
(M;-Mg) comprise an insulator (S) and are connected to a central (Z) by a warning line (ML), the newly introduced device (Mp) is
&\ interrogated multiple times from one side of the warning line (ML). The insulator of a device with an already known topology is first
w={ opened, subdividing the warning line (ML) into two branches, and the branch in which the newly introduced device (Mg) is located
is then determined. This interval halving process is repeated until the exact position of the newly introduced device is found. Said

device is preferably a danger detector or an actuator.

(57) Zusammenfassung: Zur Bestimmung der Position eines neu eingesetzten Gerits (M) einer Gefahrenmeldeanlage, deren Ge-
& rite (M; - Mg) einen Isolator (S) aufweisen und tiber eine Meldeleitung (ML) an eine Zentrale (Z) angeschlossen sind, wird das neu
& eingesetzte Geriit (Mg) mehrere Male von einer Seite der Meldeleitung (ML) abgefragt. Dabei wird vorgiingig der Isolator eines in
der Topologie bereits bekannten Gerits gedffnet und dadurch die Meldeleitung (ML) in zwei Aste unterteilt, und es wird bestimmt,

in welchem der Aste das neu eingesetzte Gerit (Mj) liegt. Dieses

Ver- fahren der Intervallhalbierung wird bis zum Auffinden der

exakten Position des neu eingesetzten Gerit fortgesetzt. Das genannte Gerét ist vorzugsweise durch einen Gefahrenmelder oder

einen Aktor gebildet.



