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l'actionnement du m6canisme d'embrochage. La presence de ce cadre
metallique auxiliaire compli- L'invention est relative a un m6canisme
reversi-  que l'agencement des moyens de guidage et de ble d'embrochage et
de debrochage pour un           verrouillage du disioncteur, et contribue A
aug- disjoncteur electrique extractible et multipolaire,    5    menter le
prix et le poids de l'ensemble. 6quip6 de circuits principaux A bornes et
de          Un premier objet de l'invention consiste a circuits auxiliaires
associ6s b un dispositif de     reduire la course du disjoncteur
d6brochable pour connexion ayant des connecteurs fixes et des
diminuer l'encombrement du chfssis. connecteurs conjugu6s mobiles, le
disioncteur         Un deuxieme objet de l'invention consisto a 6tant monte
sur un support mecanique mobile A    10   simplifier le support et les
organes de verrouil- I'interieur d'un chAssis fixe en forme de caisson
lage d'un disjoncteur debrochable. ayant une ouverture frontale, deux
parois late-       Le mecanisme selon l'invention est caract6ris6 rales
opposees, et un socle posterieur fixe de      en ce quo les connecteurs
fixes du dispositif de raccordement des bornes principales de chaque
connexion des circuits auxiliaires sont solidaires pole, le support
mecanique du disjonctour etant   15   du disjoncteur et que la chaine
cinematique de guide au moyen d'une pairo de glissieres fix6es
transmission de mouvement du  mecanisme symetriquement aux parois laterales
du chtssis et    reversible comporte une premiere liaison mecani-
s'Atendant parallelement selon la direction longi-   que entre le
dispositif de manoeuvre et un dispo- tudinale d'embrochage, ledit mecanisme
compre-       sitif d'entrainement des connecteurs mobiles du nant un
dispositif de manoeuvre associe A une    20   dispositif de connexion
durant la phase d'action- chatne cinematique de transmission de mouve-
nement correspondant a l'intervalle situ6 entre ment susceptible d'occuper
une premiere posi-       les deuxieme et troisieme positions, et une tion
"embrochee" dans laquelle les circuits princi-  deuxieme liaison mecanique
entre le dispositif de paux et auxiliaires du disjoncteur sont connectes,
manoeuvre et un organe d'accouplement du sup- une deuxieme position de
"test" ou d'essai dans   25   port mecanique mobile du disjoncteur durant
une laquelle les circuits principaux sont deconnectes,   autre phase
d'actionnement correspondant a l'in- et les circuits auxiliaires sont
connectes, et une   tervalle menage entre les deuxieme et premiere
troisieme position "d6brochee" dans laquelle les     positions, I'ensemble
etant agence pour que la circuits principaux et auxiliaires sont decon-
premiere liaison mecanique soit active lors de la nectes.
30.  rupture de la deuxieme liaison mecanique, et Les documents US-A-4020
301  et DE-A-              inversement, autorisant la deconnexion ou
1'enfi- 2 165 939 derivent des dispositifs du genre          chage des
connecteurs fixes et mobiles des cir- mentionne ci-dessus.
cuits auxiliaires lorsque le disjoncteur reste Selon un disjoncteur
debrochable connu du         immobile. Le mecanisme d'embrochage permet A
genre mentionn6, l'un des connecteurs des cir-   35   la fois de deplacer
le disjoncteur entre les posi- cuits auxiliaires est fixe au disjoncteur
sur la    tions embroch6e et d6brochee avec test et d'ac- meme paroi
traversee par les bornes des circuits     tionner automatiquement le
dispositif d'entraine- principaux, et le connecteur conjugu6 est solida-
ment des connecteurs mobiles lorsque le disjonc- ris au socle de
raccordement. L' enfichage et la    teur ne bouge pas. deconnexion des
connecteurs des circuits auxi-   40    Les connecteurs fixes du dispositif
de con- liaires s'effectuent dans le sens de deplacement     nexion se
trouvent avantageusement sur l'une du disjoncteur. La chatine cinematique
de trans-     des faces horizontales sup~rieure ou inferieure du mission de
mouvement constitue une liaison           bottier isolant renfermant le
disjoncteur. Le dispo- desmodromique permanente entre le dispositif
sitif d'entratnement est agence pour engendrer de manoeuvre et le support
mecanique mobile du    45   un deplacement en translation verticale des
con- disjoncteur. Au cours de I'actionnement du meca-     necteurs mobiles
lors de I'Atablissement de la nisme, le disjoncteur occupe trois positions
dis-    premiere liaison mecanique et de la rupture de la tinctes,
echelonnes le long de la direction longitu-  deuxieme liaison mecanique,
ledit deplacement dinale d'embrochage. Chaque position du dis-
etant perpendiculaire A la direction longitudinale joncteur correspond a
l'une des positions embro-   so   d'embrochage ou de debrochage des
circuits chee, d'essai et debroch6e des circuits principaux   principaux du
disjoncteur. et auxiliaires. La presence de ces trois positions     Le
disjoncteur repose sur un support m~cani- engendre une augmentation de la
course d'em-         que simplifie comportant une pair. de rails sus-
brochage et de la course opposee de debrochage       ceptibles de coulisser
dans des glissibres symetri- et if en resulte un encombrement important du
u5   ques du chfssis, l'organe d'accouplement de la chassis.
deuxieme liaison mecanique etant fixe sur un La plupart des disjonctours
debrochables com-      flasque solidaire de chaque rail. En position porte
d'autre part un chassis fixe equipe du socle   embrochee, le disjoncteur
est verrouill6 positive- de raccordement et d'une pair. de rails escamota-
ment par les glissieres. bles sur lesquels peuvent rouler des organes de
6o  Les connecteurs fixes du dispositif de con- roulement solidaires du
disjoncteur. Ce dernier      nexion complimentaire sont en liaison
electrique est generalement entoure par un cadre metallique     avec le
declencheur electronique integre dans le auxiliaire dont les parois
laterales opposees por-   disjoncteur, et les differents auxiliaires
electri- tent les organes de roulement, I'ensemble itant      ques de
mesure, de controle et de signalisation. deplacable A l'interieur du
chassis fixe lors de    65    Dans la position embrochee, et dans la
position 2    
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connecteurs mobiles sont enfiches      et peut etre rang6e dans un fourreau
fixe aligne dans les connecteurs fixes pour autoriser les
longitudinalement avec un orifice du plastron. prises d'informations et
l'emission. d'ordres vers    D'autres avantages ressortiront plus
clairement les auxiliaires electriques et le declencheur.       de la
description qui va suivre d'un mode de Les differents etats des circuits
principaux et    5    r6alisation de l'invention, donne a titre d'exemple
auxiliaires sont signales au moyen d'un indicateur   non limitatif et
represente aux dessins annexes de position situe en face avant sur un
plastron fixe.  dans lesquels: Le support mecanique mobile du disjoncteur
la figure 1 montre une vue schematique de profil comporte:
du disjoncteur en position d6brochee; une paire de rails symetriques
montesa  coulis-   io    Ia figure 2 represente une vue de profil du sement
longitudinal dans des glissieres corres-      mecanisme d'embrochage dans
la position debro- pondantes fix6es aux parois laterales opposees du'
chee du disionctaur selon la figure 1; chassis, le disjoncteur ayant au
moins un organe       les figures 3 et 5 sont des vues identiques de la
d'accrochage positionne dans un organe conjugue      figure 1,
respectivement en positions d'essai et de chaque rail,.
15   embroch6e du disioncteur; un systeme de blocage equipe d'un organe de
les figures 4 et 6 sont des vues identiques du verrouillage cooperant avec
des moyens de rate-      mecanisme de la figure 2, respectivement en nue
des rails pour assurer le blocage mecanique      positions d'essai et
embrochee du disjoncteur; du disjoncteur dans les glissieres en positions
la figure 7 est une vue de face du chAssis apres embroch6e et d6broch6e,
ledit organe de verrouil-   20   mise en place du disjoncteur sur le
support lage etant solidaire d'un levier de commande         mecanique
mobile, la demi-vue de droite mon- monte a pivotement sur un axe du
chassis,           trant le disjoncteur en position d'extraction, et la une
premiere liaison mecanique entre ledit         demi-vue de gauche
representant le disioncteur levier de commande at une poignee d'extraction,
apres insertion dans le chassis; susceptible de provoquer le decrochage du
sys-   25   la figure 8 est une vue de face du chAssis teme de blocage par
desencliquetage de l'organe      montrant le dispositif de manoeuvre et la
liaison de verrouillage et des moyens de retenue.            cinematique
avec les connecteurs mobiles du et une deuxibme liaison mecanique est
agencee      dispositif de connexion, ce dernier etant repre- entre la
chaine cinematique du dispositif de         sente en position deconnectee;
manoeuvre et ledit levier de commande pour   30        la figure 9 est une
vue eclatee en perspective du assurer le declenchement force du disjoncteur
sous-ensemble comprenant le disjoncteur et le lorsque le support mecanique
est deplace de la       chAssis; position embroch6e vers la position
debrochee.         Ia figure 10 est une vue en coupe du disjoncteur Un tel
support mecanique est depourvu de tout      equipe du dispositif de
connexion selon l'inven- cadre metallique auxiliaire. Le disjoncteur est du
35   tion; type A boltier isolant mould, et est simplement        les
figures 11 et 12 montrent le support mecani- pose sur les deux rails,
I'ensemble pouvant alors    que mobile du disjoncteur, respectivement en
coulisser dans les glissieres correspondantes du     positions embrochee et
d'extraction; chassis fixe.                                         Ia
figure 13 reprbsente une vue eclatee en Le deverrouillage du systAme de
blocage inter-   40   perspectiqve d'une partie du mecanisme d'embro- vient
en position embrochAe et en position debro-    chage montrant le dispositif
d'actionnement a chee par le retrait manuel de la poignee d'extrac-
cremaillere; tion lors de l'etablissement de la premiere liaison    la
figure 14 montre une vue eclatee en perspec- mecanique.
tive d'une autre partie du mecanisme d'embro- Les moyens de retenue des
rails comportent un    45   chage, montrant le. support mobile du
disjoncteur crantage principal et une saignee auxiliaire         et le
dispositif d'entralnement des connecteurs decales longitudinalement l'un de
l'autre pour       mobiles; former respectivement un premier verrouillage
la figure 15 est une vue detaillee, a echelle positif bidirectionnel du
support mobile lorsque le  agrandie, d'une came de commande du dispositif
disjoncteur arrive en position embrochee, et un    50   d'actionnement
selon la figure 13; deuxieme accrochage unidirectionnel dudit sup-
les figures 16 et 17 representent des vues de port en position d6brochee
empechant l'extraction    profil du systAme de blocage du disjoncteur, du
disjoncteur, mais autorisant l'embrochage.        respectivement en
positions embroch6a et debro- L'extr6mit6 posterieure de chaque rail est
avan-   chee; tageusement taillee en biseau pour cooperer avec   ss  la
figure 18 montre une vue en perspective du un dispositif d'actionnement des
volets d'isole-     chAssis fixe et du mecanisme d'embrochage apres ment,
comprenant une paire de joues de com-          enlevement du disioncteur;
mande articulees sur un axe porte par une paroi        la figure 19
represente une vue de profil du levier laterale du chassis.
de commande lors d'un declenchement force au Une pluralite d'organes
auxiliaires de securite   60   cours du debrochage du disjoncteur; sont
agences dans un plastron du chassis, et           la figure 20 est une vue
en elevation du dispositif cooperent avec un verrou principal susceptible
selon la figure 19; d'interdire  I'actionnement du  dispositif de
la figure 21 montre le raccordement electrique manoeuvre par la manivelle.
des connecteurs mobiles A un bornierfixe accessi- La manivelle est
articulee en plusieurs elements,   65   ble a l'utilisateur; 3    
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repr6sente une vue en perspective     blectronique. Les deux connecteurs
44, 46 fixes du dispositif d'actionnement des volets d'isole-     situes
sur la paroi superieure 47 du boitier 16 au ment;
niveau du compartiment anterieur 11 du disionc- la figure 23 est une vue de
detail de la figure 13,  teur 10, sont accessibles sans demontage du
montrant le verrou associ6 A divers organes de    5    boitier 16,et
cooperent par enfichage avec des s6curite;
connecteurs 48, 50, mobiles associ6s a un fais- la figure 24 est une vue en
plan de la figure 23,  ceau de liaisons 6lectriques ext6rieures. Les con-
en position de blocage du verrou.                    necteurs fixes 44,46,
sur le disjoncteur 10 sont du Sur les figures, un appareillage 6lectrique
type a contacts males, alors que les connecteurs extractible a basse
tension comporte un disjonc-   10   mobiles 48, 50, sont du type oppos6 a
contacts teur 10 multipolaire d~brochable monte sur un        femelle, ou
inversement. support m6canique 12 mobile en translation a           Le
chassis 14 metallique en forme de caisson I'int6rieur d'un chassis 14 fixe
en forme de cais-    -   comporte une plaque de base 51 et deux parois son
paralldlepip6dique. Le disjoncteur 10 (figures   52, 54, laterales opposees
(figures 7, 8, 9 et 14) 7 et 10) de calibres eleves, notamment jusqu'A   1s
d6limitant une ouverture 56 frontale pour l'inser- 4000 Amperes, est loge
dans un bottier 16 en        tion ou le retrait de l'appareillage
extractible. materiau isolant subdivis6 en un compartiment
L'ouverture 56 peut etre obtur6e par une porte 58 anterieur 11 situe prbs
de la face avant 13, et un  lorsque le disjoncteur 10 est en service. A
l'op- compartiment posterieur 15 renfermant les diffe-     pos6 de
l'ouverture 56 frontale se trouve le socle rents poles. Le compartiment
ant6rieur 11 ron-   20   32 de raccordement du disjoncteur 10. Le support
ferme un dispositif de commande 18 A levier          mecanique 12 mobile du
disjoncteur 10 est d'armement 20 d'un systeme A ressort accumula-
equipe d'une paire de rails 60,62, susceptibles de teur d'energie (non
represente), un declencheur      coulisser dans deux glissieres 64,66,
symetriques 17 electronique provoquant un declenchement         fixees A
mi-hauteur aux parois laterales 52, 54, automatique lors de l'apparition
d'un courant de    25   correspondantes du chassis 14. A chaque rail 60,
defaut, notamment une surcharge, un court-cir-       62, est solidarise un
flasque ou bras 68,70, dont le cuit ou un defaut A la terre, et des
auxiliaires 19  chant superieur presente deux encoches 72 de 6lectriques de
mesure de signalisation et de         positionnement cooperant avec des
organes d'ac- controle, notamment des contacts auxiliaires de      crochage
74 conjugues agences sur les faces signalisation du declenchement ou de
l'tMat du    30   laterales oppos6es du boitier 16 du disjoncteur
disjoncteur, un declencheur voltm6trique MN ou       10. Ce dernier
comporte egalement une paire de MX a manque etlou a emission de tension,
etc.. .     rebords 76 de prehension autorisant la mise en Chaque pole du
compartiment posterieur 15 corn-      place du disjoncteur 10 sur les
flasques mobiles porte un systeme de contacts de coupure 22, 24,      68,
70, lorsque les rails 60, 62 se trouvent en dont l'un est fixe et l'autre
mobile, une chambre   35   position d'extraction (figures 9 et 12). 26
d'extinction d'arc, et une paire de bornes          Un mecanisme
d'embrochage 78 (figures 2, 4, principales 28, 30, faisant saillie de la
face arriere  6, 8 et 13) comporte un dispositif a cremaillere 80 31 du
boTtier 16. L'agencement interne et le         cooperant avec une vis de
commande 82 pouvant fonctionnement du disjoncteur 10 font l'objet
Atre actionnee a rotation par une manivelle 84 d'une description detaillee
dans les demandes de    40   depuis la face avant du chassis 14. Le
dispositif a brevets  francais  No  8.516.345,  8.516.346,
cremaillere 80 entralne des pignons 86 de trans- 8.516.347.
mission cales sur un arbre 88 rotatif s'etendant Le fond arriere du chassis
14 est agence en un    transversalement par rapport au mouvement de socle
de raccordement 32 /figures 1, 3, 5 et 9)      translation de Ia
cremaillere 80. Aux extr6mites isolant, traverse par des plages 34, 36,
fixes   45   opposees de l'arbre 88 transversal se trouvent equip6es de
pinces d 'embrochage 38, 40. En          deux cames 90, 92, de commande
destinees a position embroch6e (figure 5) du disjoncteur 10,     cooperer
d'une part avec un dispositif d'entraine- les bornes principales 28, 30, se
trouvent en        ment 94 des connecteurs mobiles 48, 50, faisant
engagement avec les pinces 38, 40, d'embro-          partie du dispositif
de connexion complementaire chage pour l'amen6e de courant circulant dans
50   42 et d'autre part avec des moyens d'accouple- les conducteurs actifs
du r6seau. La structure du    ment 96 fixes aux flasques 68, 70, mobiles de
socle de raccordement 32 est decrite en detail       support du disjoncteur
10. dens la demande de brevet frangais No. 8508597.        Le dispositif
d'entralnement 94 des connecteurs En plus des bornes principales 28, 30, le
disjonc-   mobiles 48,50, est symetrique par rapport au plan teur 10
comporte un dispositif de connexion   s5    median du chassis 10 et
comprend au niveau de compl6mentaire, d6sign6 par le repere g6n6ral
chaque came 90, 92, un levier 98 intermediaire 42, susceptible d'etablir ou
d'interrompre la liai-  monte a pivotementsur un axe 100 solidaire de la
son electrique entre, d'une part les auxiliaires 19,  paroi laterale 52,
54, correspondante. L'une des le d6clencheur 17 et d'autre part des moyens
extr6mites du levier 98 est pourvue d'une rainure exterieurs de commande et
de surveillance A    60   102 dans laquelle peut s'engager un ergot 104
distance. Le dispositif de connexion 42 (figure 7)   associe A chaque came
90, 92, (voir figures 13 et est dote d'un premier connecteur 44 fixe relie
par   14). A l'oppose de la rainure 102, chaque levier 98 des conducteurs
de cAblage 45 aux differents         est articule en un point 106 a une
tringle 108 auxiliaires electriques 19, et d'un deuxieme con-    verticale
susceptible de se deplacer le long de la necteur 46 fixe en liaison avec le
declencheur 17   65   paroi laterale 52, 54, correspondante. Les connec- 4
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portes par une traverse 110      (sens de la fliche P),le disjoncteur est
install sur commune, reliee aux deux tringles 108 symetri-      les rails
60, 62, apres engagement des organes ques du dispositif d'entratnement 94.
La traverse   d'accrochage 74 dans les encoches 72 de posi- 110 s'etend
parallelement a I'arbre 88, et est     tionnement. L'operateur se sert des
rebords 76 de anim6e d'un mouvement vertical de translation    5
prehension du bottier 16 pour la mise en place du lors de l'enfichage ou de
la deconnexion des        disjoncteur 10. La demi-vue de droite de la
figure connecteurs males 44, 46, et femelles 48, 50, du    7 montre
l'installation du disjoncteur 10 sur les dispositif 42. Les extremites
opposees de la tra-   flasques mobiles 68, 70, en position d'extraction.
verse 110 se deplacent dans une lumiere 112           Le disjoncteur 10
peut ensuite etre repousse menagee dans des parois laterales 52, 54, la
0   dans le sens de la fliche F A l'interieur du chassis hauteur h (figure
7) de chaque lumiere 112 corres-  14. La demi-vue de gauche de la figure 7
repr6- pondant sensiblement a la course d'enfichage du     sente
l'insertion des rails 60, 62, dans les glis- dispositif de connexion 42
compltmentaire. La       sieres 64, 66, associees. partie superieure de
chaque tringle 108 presente      En position debrochee du disjoncteur 10
une extension 114 munie d'une fente 116 dans   15   (figures 1 et 2), les
bornes principales 28, 30, se laquelle est inseree A jeu l'arite
correspondante   trouvent separees des pinces 38, 40, du socle de de la
traverse 110. La longueur de la fente 116 est  raccordement 32. 11 en est
de meme des connec- superieure A la profondeur de la traverse 110, et
teurs fixes 44, 46, et mobiles 48, 50, du dispositif est sensiblement
identique a la longueur 1 de la    de connexion 42 complementaire, la
traverse 110 lumiere 112 correspondant A la course longitudi-   20   etant
soulevee en position haute (figures 7 et 8) nale d'embrochage ou de
debrochage du disjonc-      par la tringle 108 du dispositif d'entrainement
94. teur 10 (figure 14).                                Le galet des moyens
d'accouplement 96 des Le moyen d'accouplement 96 de chaque flas-
flasques mobiles 68,70, se trouve en butbe contre que 68, 70, mobile avec
le mecanisme 78, est        la premiere arete 134 de chaque came 90, 92, de
form6 a titre d'exemple par un axe coiffe par un    25   commande. L'ergot
104 de transmission est galet cooperant avec une encoche 118 de la came
insere dans la rainure 102 de chaque levier 98 du 90, 92, correspondante
lors du deplacement de la    dispositif 94. cremaillere 80.
L'operation d'embrochage du disjoncteur 10 Un organe de verrouillage 120,
monte A rota-      s'effectue en deux phases d'actionnement unidi- tion
limitee sur un axe 122 dans un palier 124 de    30   rectionnel de la
manivelle 84, qui amene successi- chaque paroi laterale 52, 54, comporte un
cran-     vement le dispositif A cremaillere 80 dans une tage 126 de
retenue susceptible de s'engager        position intermidiaire de test
(figures 3 et 4) puis dans un crantage 128 conjugue des rails 60, 62,
dans une position finale embrochee (figures 5 et lorsque le disjoncteur 10
se trouve en position     6). embrochee (figures 11 et 14). Le disioncteur
est   35  L'actionnement de la manivelle 84 jusqu'A la alors verrouillI
positivement par les glissieres 64,  position de test (figures 3 et 4)
provoque un 66. Une poignee 130 (figure 14) d'extraction est    mouvement
initial de rotation de la vis de com- accouplee A chaque rail 60, 62, pour
assurer le     mande 82 dans le sens des aiguilles d'une mon-
deverrouillage de l'accrochage lors du retrait de   tre, entrainant un
deplacement longitudinal en i'appareil.
40   translation du dispositif A cr6maillere 80 vers la Sur la figure 15
est represent6e en detail la     face avant 13. II en resulte un mouvement
de structure d'une came 90, 92 de commande. L'en-      rotation dans le
sens inverse des aiguilles d'une coche 118 est excentree par rapport A
l'axe trans-  montre des cames 90, 92, et un mouvement de versal de t'arbre
88 rotatif. La came 90, 92,       pivotement opposb des leviers 98
engendrant comporte une premiere anrte 134 periph6rique   45
I'abaissement des tringles 108 du dispositif d'en- circulaire centree sur
l'axe de l'arbre 88, et coopi-  trainement 94 de la traverse 110. Les
connecteurs rant par contact avec le galet d'accouplement 96    mobiles 48,
50, solidaires de ia traverse 110 lorsque le mecanisme d'embrochage 78 est
ope-       viennent s'enficher dans les connecteurs m3tes rationnet entre
la position debroch6e et la posi-   44, 46, correspondents du disjoncteur
10 durant tion de test. La partie interne de t'encoche 118 est   so   cette
premiere phase d'actionnement de la mani- delimitee par une deuxieme arite
136 rectiligne     velle 84. La position du disjoncteur 10 nWa pas ete
servant de butee au galet d'accouplement 96 en      modifiee et correspond
b la position initiale des position de test. Una troisieme arete 138 active
de  figures 1 et 2, etant donne quo les flasques l'encoche 118 est
susceptible d'entratner le galet  mobiles 68,70, nWont pas bouge en
translation. La d'accouplement 96 de chaque flasque mobile 68,   55
deuxieme arete 136 rectiligne de l'encoche 118 70, de la position de test
vers la position embro-  dispos6e A l'interieur de chaque came 90, 92,
chee.                                               vient en contact avec
le galet d'accouplement 96 Les differentes phases de fontionnement du
qui reste egalement immobile jusqu'A la position mecanisme d'embrochage 78
de l'appareillage         de test. electrique extractible sont illustrees
sur les   60   A partir de la position de test, I'actionnement figures 1 A
9:                                      poursuivi de la manivelle 84 dans
le sens des sur la figure 9 est represente Io montage du      aiguilles
d'une montre provoque un avancement disioncteur 10 sur les rails 60, 62, du
chAssis 14.  maximum du dispositif A cremaillire 80 vers la Apres le
retrait maximum des flasques mobiles       face avant 13, et un mouvement
de rotation des 68,70, et des rails 60,62, hors des glissieres 64,66    65
cames 90, 92, dans le sens trigonometrique. La 5 -L   
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de chaque came 90, 92,           est situe en face avant sur un plastron
142 fixe entralne le galet des moyens d'accouplement 96,     pour signaler
les differents etats des circuits et les flasques mobiles 68, 70, d6placent
le dis-    principaux et auxiliaires du disjoncteur 10: joncteur 10 en
translation jusqu'a 1'embrochage       position 1 "embroche" correspond A
la figure 5 du circuit principal par insertion des bornes 28,    5    dans
laquelle les circuits principaux et auxiliaires 30, dans les pinces 38, 40,
(figures 5 et 6). Durant  sont connectes, cette deuxieme phase
d'actionnement en rotation       position 2 "test" ou d'essai correspond a
la de la manivelle 84 et de la vis 82, I'ergot 104     figure 3 dans
laquelle les circuits principaux sont s'echappe de la rainure 102 menagee
dans cha-        deconnectes et les circuits auxiliaires sont con- que
levier 98, et brise la liaison mecanique avec   to   nectes. Le disjoncteur
10 peut alors etre manoeu- les tringles 108 du -dispositif d'entratnement
94   vr6 normalement et permet la verification de qui demeure immobile. Les
connecteurs fixes 44,     toutes les sequences de fonctionnement, 46, et
mobiles 48, 50, restent en position connec-    position 3 "d6broch6"
correspond a la figure 1 tee, mais sont entraln6s en translation par le
dans laquelle les circuits principaux et auxiliaires disjoncteur 10 vers la
position embroch6e, grace   15   sont deconnectes. au libre coulissement de
la traverse 110 dans la      L'indicateur 140 rotatif comporte un voyant
144 fente 116 rectiligne des tringles 108.               frontal prolonge
par unetige 146ayant un filetage Le mecanisme d'embrochage 78 permet A la
helico-dal cooperant avec un ecrou 148 solidaire fois de deplacer le
disjoncteur 10 entre les posi-   du dispositif a cremaillere 80. Lors de
l'actionne- tions embrochee ou debrochee, et d'actionner le   20    ment de
la vis de commando 82 par la manivelle dispositif d'entrainement 94 des
connecteurs         84, le mouvement de translation du dispositif a mobiles
48, 50.                                     cremaillere 80 est transforme
en un mouvement Le disjoncteur 10 occupe deux positions dis-       de
rotation de la tige 146 de l'indicateur 140. tinctes echelonnbes le long de
la direction longi-     Les connecteurs mobiles 48, 50, du dispositif de
tudinale d'embrochage: une premiere position    25   connexion 42 sont
relies par des fils de liaison 150 embroch6e (figure 5) et une deuxieme
position        A un bornier de raccordement 152, fixe sur un rail
d6brochee avec ou sans test (figures 3 et 1). Le     du chassis 14 et
accessible A l'utilisateur (figures disioncteur 10 reste immobile dans la
deuxieme       21 et 9). Chaque connecteur 48, 50, est loge dans position
lorsque les connecteurs mobiles 48, 50,     un boltier isolant clipse sur
la traverse 110 au rentrent ou sortent des connecteurs fixes 44, 46,   30
moyen d'une patte elastique 1 54 de maintien. correspondants. Dans Ia
premiere  position            Chaque poignee d'extraction 130 comporte
embroch6e (figure 5) et la deuxieme position         deux ouvertures 156
oblongues susceptibles de d6brochee avec test (figure 3), le dispositif de
coulisser longitudinalement sur deux taquets 158 connexion complementaire
42 est actif, et auto-      du flasque mobile 68, 70, correspondant
(figures rise les prises d'informations et l'mission d'or-   35   14, 16,
17). L'organe de verrouillage 120 a cran- dres vers lea auxiliaires
electriques 19 et le      tage 126 est solidarise par rivetage a un levier
de declencheur electronique 17 du disjoncteur 10.       commande 160 monte
A pivotement sur le meme Le debrochage du disjoncteur 10 A partir de la
axe 122. Un ressort de rappel 162 est ancre entre premiere position
embroch6e (figure 5) vers la       un point 164 du levier de commande 160
et un deuxieme position d6brochee sans test (figure 1)   40   pointfixe
166du chassis 14, et sollicite l'ensemble s'opere en sens inverse de
l'embrochage, en         levier 160 et organe de verrouillage 120 dans le
tournant la manivelle 84 dans le sens inverse des    sens trigonometrique
vers la position active, aiguilles d'une montre. Dans la premiere phase
autorisant l'engagement automatique du cran- de d6brochage, le disjoncteur
10 est entralne par    tage 126 de retenue dans le crantage 128.conju- les
cames 90, 92, vers la position d6broch6e avec   45   gu6 du rail 60, 62,
lorsque le disjoncteur 10 arrive testdans laquelle les connecteurs mobiles
48,50,    en position embroch6e (figure 16). Chaque poi- du dispositif de
connexion 42 restent enfiches       gnee d'extraction 130 est equipee
d'autre part dans les connecteurs fixes 44, 46. La rotation       d'une
rampe 168 de deverrouillage susceptible de poursuivie de la manivelle 84
pendant la             cooperer avec un taquet 170 du levier de corn-
deuxieme phase de debrochage provoque la   60    mande 160 lorsque
l'utilisateur exerce une trac- deconnexion des connecteurs (44 a 50) sans
tion sur la poignee 130 a l'encontre d'un ressort mouvement du disjoncteur
10.                         de rappel 172. L'actionnement en translation de
la Le deplacement reversible en translation verti-    poign6e 130 provoque
un mouvement de pivote- cale de la traverse 110 de support des connec-
ment du levier de commande 160, et l'ecartement teurs mobiles 48, 50,
s'exerce soit au debut de la   66   des crantages 126, 128, vers une
position dever- course d'embrochage, soft A la fin de la course de
rouill6e, autorisant le retrait du disjoncteur 10 debrochage du mecanisme
78, et s'etend perpen-       vers la position d'extraction. Le taquet 170
est diculairement A la direction longitudinale des rails  dispos6 sur un
bras inf6rieur 174 du levier 160. 60, 62 du chAssis 14. Dans l'exemple
decrit,           En plus du crantage 128 principal, chaque rail
I'enfichage et la deconnexion du dispositif de    60   60, 62, comporte une
saign~e 176 auxiliaire deca- connexion 42 s'operent sur la paroi sup6rieure
47    lee longitudinalement (figure 17) et cooperant par du boftier 16,
mais il est evident que le dispositif  encliquetage avec la premiere dent
du crantage de connexion 42 pourrait etre agence sur la partie   126 de
l'organe de verrouillage 120, lorsque le inferieure opposee.
disjoncteur 10 se trouve en position debrochee. ll Un indicateur de
position 140 (figure 13) rotatif   65   en resulte un accrochage 178
supplementaire 6 .  
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doit etre obligatoirement       d'isolement 194, de maniere b autoriser
l'embro- libere par la poignee 130 pour autoriser l'extrac-  chage. tion du
disjoncteur 10 hors du chAssis 14.            En.reference aux figures 13,
18, 23 et 24, une En reference aux figures 19 et 20, le bras
pluralit6 d'organes auxiliaires de securite, sont superieur 180 du levier
de commande 160 est    5    agenc6s dans le plastron 142 anterieur du
chAssis susceptible d'actionner la barre de declenche-      14 pour
controler le fonctionnement du meca- ment 182 du disjoncteur 10 vers la
position         nisme deem.brochage 74. Ces organes auxiliaires declench6e
au cours du pivotement -du levier 160    comportenf bb verrou principal 204
cooperant dans le sens des aiguilles d'une montre. Cette      avec un
premier verrouillage par serrure 206, un action m6canique du levier 160
provoque un    10   deuxieme verrouillage par cadenas 208, et un premier
declenchement force du dispositif de        troisieme verrouillage 210 par
ouverture de la commande 18 lorsque le mecanisme 78 a mani-         porte
58. Le verrou principal 204 est forme par velle 84 assure le deplacement du
disjoncteur 10    une bride de blocage associee a un ressort de de la
position embroch6e vers la position debro-    rappel 212. La  bride
comprend  plusieurs chee. Le pivotement du levier de commande 160   15
encoches de retenue et peut etre deplac6e trans- intervient au cours du
mouvement de rotation de     versalement entre une premiere position de
blo- la came 92 dont le chant superieur interfere avec   cage et une
deuxieme position de deblocage. La un axe 184 d'entrainement du levier 160.
bride du verrou 204 comporte d'autre part un Une butee de securite 186
(figures 14, 19, 20)    orifice 214 de passage de la manivelle 84. Dans la
est solidarisee a la paroi 54 laterale du chassis 14,   20   deuxieme
position de deblocage du verrou 204 et comporte une face 188 active oblique
destinee    (represent6e sur la figure 13), l'orifice 214 se A faire
pivoter la barre de declenchement 182 vers  trouve dans l'alignement
longitudinal avec la vis la position declench6e lors de l'insertion du dis-
de commande 82 et l'orifice 216 du plastron 142, joncteur 10 dans le
chassis 14. II en resulte un    autorisant le passage de la manivelle 84.
Lorsque deuxieme declenchement force dans le sens de   25   le verrou 204
est retenu dans la premibre position l'embrochage, lorsque le disjoncteur
10 ferme est   de blocage par engagement de l'un quelconque deplace en
translation par le mecanisme 78 de la    des trois organes de verrouillage,
206, 208, 210, position debrochee vers la position embrochee.      dans les
encoches correspondantes de la bride, Salon une variante, le levier de
commande 160     les orifices 214 et 216 ne sont plus alignes (voir et
l'organe de verrouillage 120 peuvent etre rea-   30   figures 23 et 24), de
maniere A interdire la mise en lises d'une maniere equivalente au moyen
d'une      place de la manivelle 84. Le mecanisme d'embro- piece unique
articul6e sur l'axe 122. Cette piece,  chage 74 ne peut pas etre actionne.
associee au ressort de rappel 162 possede une         Lorsque le
disjoncteur 10 est insuffisamment premiere fonction d'accrochage mecanique
du         pousse a l'interieur du chassis 14 de la position disjoncteur 10
en position debroch6e et en posi-   35   d'extraction vers la position
debrochee, le flasque tion embrochee, une deuxieme fonction de dever-
mobile 70 de support du disjoncteur interfere rouillage des crantages 126,
128, par action de la  avec le verrou 204, etempeche egalement la mise
poignee d'extraction 130 ou de la came 90, 92 de    en place de la
manivelle 84. I'arbre 88, et une troisieme fonction de declenche-   A la
plaque de base 51 du chassis 14 est fixe A ment force du disjoncteur 10
dans le sens du    40   demeure un fourreau 220 pour le rangement de la
debrochage.                                         manivelle 84, laquelle
est articulea en trois ele- En reference A la figure 18, I'extremite postA-
ments (voir figure 13). Le fourreau 220 s'etend rieure 190 de chaque rail
60, 62, est taillee en    parallelement a la vis de commande 82, et est
biseau et coopere avec un dispositif d'actionne-    aligne avec un orifice
222 d'acces, menage dans ment 192 des volets d'isolement 194. En position
45   le plastron 142. Le rangement de la manivelle 84 debrochee du
disjoncteur 10, la fermeture des       dans le fourreau 220 fixe s'effectue
depuis la face volets 194 assure I' isolement et empeche tout      avant du
chassis 14 lorsque la porte 58 est contact avec les plages 34, 36, du socle
de         ouverte ou fermee. raccordement 32. La moitie du dispositif
d'action- nement 192 est montr6e en detail a la figure 22 et   50
Revendications comporte une paire de joues 196, 198, de com- mande
articul6es sur un axe 200 porte par la paroi    1. Mecanisme reversible
d'embrochage et de 52 laterale du chAssis 14. Un ressort de rappel 202
debrochage pour un disjoncteur (10) electrique sollicite un rapprochement
des deux joues 196,      extractible et multipolaire, equipe de circuits
prin- 198, et la fermeture des volets d'isolement 194   55   cipaux a
bornes (28, 30) et de circuits auxiliaires dans le sens du debrochage du
disjoncteur 10.       associes a un dispositif de connexion (42) ayant
L'autre moitie symetrique du dispositif d'action-   des connecteurs fixes
(44,46) et des connecteurs nement 192 est associee A la paroi laterale 54
du   conjugues mobiles (48, 50), le disjoncteur etant chAssis 14. Lorsque
le disjoncteur 10 est actionne  monte sur un support mecanique (12) mobile
a par le mecanisme d'embrochage 74 de la position    60   l'interieur d'un
chAssis (14) fixe en forme de debrochee avec test vers la position
embrochee,     caisson ayant une ouverture frontale (56), deux 1'extremit6
190 en biseau de chaque rail 60, 62,    parois laterales (52, 54) opposees,
et un socle agit sur les rampes des joues de commande 196,      posterieur
(32) fixe de raccordement des bornes 198 (voir figures 16, 18), et provoque
leur Acarte-  principales (28, 30) de chaque pole, le support ment suivi de
l'ouverture automatique des volets   65    mecanique (12) du disjoncteur
(10) etant guide au 7  



EP0 236179  B1                     12    1                    I
unidirectionnel qui doit etre obligatoirement        d'isolement 194, de
maniere a autoriser l'embro- libere par la poignee 130 pour autoriser
l'extrac-   chage. tion du disjoncteur 10 hors du chassis 14.
En reference aux figures 13, 18, 23 et 24, une En reference aux figures 19
et 20, le bras         pluralite d'organes auxiliaires de securite, sont
sup6rieur 180 du levier de commande 160 est    5    agences dans le
plastron 142 anterieur du chassis susceptible d'actionner la barre de
d6clenche-       14 pour controler le fonctionnement du meca- ment 182 du
disjoncteur 10 vers la position          nisme d'embrochage 74. Ces organes
auxiliaires declenchee au cours du pivotement du levier 160      comportent
tin verrou principal 204 cooperant dans le sens des aiguilles d'une montre.
Cette       avec un premier verrouillage par serrure 206, un action
mecanique du levier 160 provoque un    to   deuxieme verrouillage par
cadenas 208, et un premier declenchement force du dispositif de
troisieme verrouillage 210 par ouverture de la commande 18 lorsque le
mecanisme 78 a mani-          porte 58. Le verrou principal 204 est forme
par velle 84 assure ie deplacement du disjoncteur 10     une bride de
blocage associ6e 3 un ressort de de la position embrochee vers la position
debro-     rappel 212. La  bride  comprend  plusieurs ch6e. Le pivotement
du levier de commande 160    15   encoches de retenue et peut Atre d6placee
trans- intervient au cours du mouvement de rotation de      versalement
entre une premiere position de blo- la came 92 dont le chant superieur
interfere avec    cage et une deuxibme position de deblocage. La un axe 184
d'entrainement du levier 160.             bride du verrou 204 comporte
d'autre part un Une butee de securite 186 (figures 14, 19, 20)     orifice
214 de passage de la manivelle 84. Dans la est solidarisee a la paroi 54
laterale du chAssis 14,   20   deuxieme position de d6blocage du verrou 204
et comporte une face 188 active oblique destinee     (representde sur la
figure 13), l'orifice 214 se a faire pivoter la barre de declenchement 182
vers   trouve dans l'alignement longitudinal avec la vis la position
declenchee lors de l'insertion du dis-   de commande 82 et l'orifice 216 du
plastron 142, joncteur 10 dans le chassis 14. II en resulte un
autorisant le passage de la manivelle 84. Lorsque deuxieme d6clenchement
force dans le sens de    25   le verrou 204 est retenu dans la premiere
position l'embrochage, lorsque le disjoncteur 10 ferme est    de blocage
par engagement de l'un quelconque deplace en translation par le mecanisme
78 de la     des trois organes de verrouillage, 206, 208, 210, position
debrochee vers la position embrochee.       dans les encoches
correspondantes de la bride, Selon une variante, le levier de commande 160
les orifices 214 et 216 ne sont plus alignes (voir et l'organe de
verrouillage 120 peuvent etre r6a-   30   figures 23 et 24), de maniere a
interdire la mise en lises d'une maniere equivalente au moyen d'une
place de la manivelle 84. Le mecanisme d'embro- piece unique articulee sur
l'axe 122. Cette piece,   chage 74 ne peut pas etre actionne. associee au
ressort de rappel 162 possede une          Lorsque le disjoncteur 10 est
insuffisamment premiere fonction d'accrochage mecanique du          pousse
A l'int6rieur du chAssis 14 de la position disjoncteur 10 en position
debrochee et en posi-   35   d'extraction vers la position d6broch6e, le
flasque tion embrochee, une deuxieme fonction de dever-      mobile 70 de
support du disjoncteur interfere rouillage des crantages 126, 128, par
action de la   avec le verrou 204, et empeche 6galement la mise poignes
d'extraction 130 ou de la came 90, 92 de     en place de la manivelle 84.
I'arbre 88, et une troisieme fonction de declenche-    A la plaque de base
51 du chassis 14 est fixe a ment force du disjoncteur 10 dans le sens du
40   demeure un fourreau 220 pour le rangement de la debrochage.
manivelle 84, laquelle est articulee en trois ele- En reference a la figure
18, I'extremite poste-    ments (voir figure 13). Le fourreau 220 s'etend
rieure 190 de chaque rail 60, 62, est taillee en     parallelement a la vis
de commande 82, et est biseau et coopere avec un dispositif d'actionne-
aligne avec un orifice 222 d'acces, menage dans ment 192 des volets
d'isolement 194. En position    45   le plastron 142. Le rangement de la
manivelle 84 debrochee du disjoncteur 10, la fermeture des        dans le
fourreau 220 fixe s'effectue depuis la face volets 194 assure I' isolement
et empeche tout       avant du chAssis 14 lorsque la porte 58 est contact
avec les plages 34, 36, du socle de          ouverte ou fermee.
raccordement 32. La moitie du dispositif d'action- nement 192 est montree
en detail A la figure 22 et   50    Revendications comporte une paire de
joues 196, 198, de com- mande articulees sur un axe 200 porte par la paroi
1. Mecanisme reversible d'embrochage et de 52 laterale du chAssis 14. Un
ressort de rappel 202  debrochage pour un disjoncteur (10) electrique
sollicite un rapprochement des deux joues 196,       extractible et
multipolaire, equipe de circuits prin- 198, et la fermeture des volets
d'isolement 194   5S   cipaux A bornes (28, 30) et de circuits auxiliaires
dans le sens du debrochage du disjoncteur 10.        associes 3 un
dispositif de connexion (42) ayant L'autre moitie symetrique du dispositif
d'action-    des connecteurs fixes (44, 46) et des connecteurs nement 192
est associee a la paroi laterale 54 du    conjugues mobiles (48, 50), le
disjoncteur etant chAssis 14. Lorsque le disjoncteur 10 est actionne
monte sur un support mecanique (12) mobile a par le mecanisme d'embrochage
74 de la position    60   I'interieur d'un chAssis (14) fixe en forme de
debrochee avec test vers la position embrochee,      caisson ayant une
ouverture frontale (56), deux 1'extrdmit6 190 en biseau de chaque rail 60,
62,     parois laterales (52, 54) opposees, et un socle agit sur les rampes
des joues de commande 196,       posterieur (32) fixe de raccordement des
bornes 198 (voir figures 16, 18), et provoque leur ecarte-  principales
(28, 30) de chaque pole, le support ment suivi de l'ouverture automatique
des volets   65    mecanique (12) du disjoncteur (10) etant guide au 7  
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L   N        * moyen d'une paire de glissieres (64, 66) fix6es       laire
a la direction longitudinale d'embrochage ou symetriquement aux parois
laterales (52, 54) du       de debrochage des circuits principaux du
disionc- chAssis (14), et s'6tendant parallelement selon la    teur (10),
et que les connecteurs mobiles (48, 50) direction longitudinale
d'embrochage, ledit meca-     du dispositif de connexion (42) sont portes
par nisme (78) comprenant un dispositif de manoeu-    5    une traverse
(110) accoupl6e 3 deux tringles (108) vre (82, 84), associ6 A une chaTne
cinematique de     symetriques du dispositif d'entrainement (94), et
transmission de mouvement susceptible d'occu-         setendant
parallelement A la face horizontale du per une premiere position
"embrochee" dans            bo6tier (16) sur laquelle se trouvent les
connec- laquelle les circuits principaux et auxiliaires du    teurs fixes
(44, 46)) correspondants. disjoncteur. (10) sont connect6s, une deuxieme
10    4. M6canisme reversible d'embrochage et de position de "test" ou
d'essai dans laquelle les       debrochage selon la revendication 1,
caract6ris6 circuits principaux sont d6connectes, et les cir-     en ce que
le dispositif de manoeuvre di meca- cuits auxiliaires sont connectes, et
une troisieme    *    nisme (78) reversible comporte: position "debrochee"
dans laquelle les circuits         une vis (82) de commande associee a un
dispo- principaux  et auxiliaires  sont deconnectes,   15   sitif A
cremaillere (80) cooperant avec un pignon caracterise en ce que les
connecteurs fixes (44,      de transmission (86) cale sur un arbre (88)
rotatif, 46) du dispositif de connexion (42) des circuits        et au
moins une came (90, 92) fixee sur ledit auxiliaires sont solidaires du
disjoncteur (10) et    arbre (88) pour piloter alternativement le disposi-
que la chatne cinematique de transmission de          tif d'entrainement
(94) des connecteurs mobiles mouvement du mecanisme (78) reversible'com-
20   (48, 50), et l'organe d'accouplement (96) du sup- porte une premiere
liaison mecanique entre le         port mecanique (12), ladite came (90,
92) rotative dispositif de manoeuvre (82, 84) et un dispositif     ayant un
ergot (104) susceptibles de s'engager d'entralnement (94) des connecteurs
mobiles (48,      dans une rainure (102) m6nag6e dans un levier 50) du
dispositif de connexion (42) durant la         (98) interm6diaire du
dispositif d'entrainement phase d'actionnement correspondant A l'inter-
25   (94) lors de l'tMablissement de la premiere liaison valle situe entre
les deuxieme et troisieme posi-     mecanique, et une encoche (118)
destin6e a tions, et une deuxieme liaison mecanique entre le     entralner
l'organe d'accouplement (96) du sup- dispositif de manoeuvre (82, 84) et un
organe         port mecanique (12) lors de l'etablissement de la
d'accouplement (96) du support mecanique (12)         deuxieme liaison
mecanique. mobile du disjoncteur (10) durant une autre phase    30  5.
Mecanisme reversible d'embrochage et de d'actionnement correspondant  A
I'intervalle         debrochage selon la revendication 4, caracterise
menage entre les deuxieme et premiere posi-           en ce quo le levier
(98) interm6diaire du dispositif tions, I'ensemble etant agence pour que la
pre-       d'entrafnement (94) est monte a pivotement sur miere liaison
mecanique soit active lors de la        un axe (100) solidaire de la paroi
laterale (52, 54) rupture de la deuxieme liaison mecanique, et   35
correspondante du chAssis (14), ladite rainure o inversement, autorisant la
d6connexion ou l'enfi-     (102) etant agencee A I'une de ses extremites,
chage des connecteurs fixes (44, 46) et mobiles       tandis que l'autre
extremite est articulee a la (48, 50) des circuits auxiliaires lorsque le
disjonc-  tringle (108) verticale en liaison avec la traverse tour (10)
reste immobile.                             (110), inseree A jeu dans une
fente (116) longitudi- 2. Mecanisme reversible d'embrochage et de    40
nale menagee dans une extension (114) de cha- debrochage selon la
revendication 1, caracterise      que tringle (108), la fente (116) ayant
une Ion- en ce que:                                            gueur
correspondant A la course d'embrochage les faces laterales verticales et
opposees du       ou de debrochage du disjoncteur (10) lors de bottier (16)
isolant renfermant le disjoncteur (10)   I'etablissement de la deuxieme
-liaison mecani- comportent des organes d'accrochage ((74) posi-   45
que. tionnes sur le support mecanique (12),                  6. Mecanisme
reversible d'embrochage et de les connecteurs fixes (44, 46) du dispositif
de     debrochage selon la revendication 1, caracterise connexion (42) se
trouvent sur l'une des faces        en ce quo le dispositif de connexion
(42) com- horizontales superieure (47) ou inferieure du bol-    porte un
premier connecteur fixe (46) en liaison tier (16),
50   avec un declencheur electronique (17) du disjonc- le support mecanique
(12) mobile du disjonc-        tour, et un deuxieme connecteur fixe (44)
relie A tour (10) est 6quipe d'une paire de rails (60, 62)    des
auxiliaires electriques de mesure, de contr6le susceptibles de coulisser
dans les glissieres (64,    et de signalisation. 66) correspondantes du
chassis (14),                    7. Mecanisme d'embrochage et de debrochage
I'organe d'accouplement (96) de la deuxieme    55    pour un disioncteur
(10) electrique extractible, liaison mecanique est dispose sur un flasque
(68,     equipe de circuits principaux a bornes (28, 30) et 70) fix6 A
chaque rail (60, 62).                      de circuits auxiliaires associes
A un dispositif de 3. Mecanisme reversible d'embrochage et de
connexion (42), susceptibles d'occuper une pre- debrochage selon la
revondication 1, caracterise      miere position "embrochee" dans laquelle
les en ce quo le dispositif d'entrainement (94) est   60   circuits
principaux et auxiliaires du disjoncteur agence pour engendrer un
deplacement en trans-        (10) sont connect6s, une deuxieme position de
lation verticale des connecteurs mobiles (48, 50)     "test" ou d'essai
dans laquelle les circuits princi- lors de l'etablissement de la premiere
liaison        paux sont deconnectes, et les circuits auxiliaires mecanique
et de la rupture de la deuxieme liaison     sont connectes, et une
troisieme position "debro- mecanique, ledit deplacement etant perpendicu-
65   chee" dans laquelle les circuits principaux et 8
i~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~ 



ID~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~ _r v    sw e auxiliaires sont d6connectbs, le
disjoncteur btant  chaque rail (60, 62) du support mbcanique (12) monte sur
un support mbcanique (12) mobile a       comporte un flasque (68, 70) sur
lequel est mon- I'intbrieur d'un chassis fixe (14) en forme de     tbe A
translation la poignee d'extraction (130), et caisson ayant une ouverture
frontale (56), deux    ayant un organe d'accouplement (96) susceptible
parois latbrales (52, 54) opposbes, et un socle    5    de coop6rer avec
ladite came (90,92) du dispositif posterieur (32) fixe de raccordement des
bornes    de manoeuvre (84,82), 1'extrmitd postbrieure de principales (28,
30) de chaque p6le, ledit m6ca-   chaque rail (60, 62) 6tant taill6e en
biseau pour nisme coopbrant avec des moyens de verrouil-       cooperer
avec un dispositif d'actionnement (192) lage du disjoncteur (10) en
positions d6broch~e et  d'un systeme de volets d'isolement (194), ledit
embroch6e, caractbris6 en ce que le support   10   dispositif comprenant
une paire de joues de mbcanique (12) mobile du disjoncteur (10) corn-
commande (196, 198) articul6es sur un axe (200) porte:
portb par une paroi (52, 54) lat6rale du chassis une paire de rails (60,62)
symbtriques montbs a   (14). coulissement longitudinal dans des glissieres
(64,    10. M6canisme d'embrochage et de dbbro- 66) correspondantes fixbes
aux parois lat6rales   J5   chage selon la revendication 7, ayant une
pluralite (52, 54) opposees du chassis (14), le disjoncteur  d'organes
auxiliaires de sbcurit6 agences dans un (10) ayant au moins un organe
d'accrochage (74)     plastron (142) antbrieur du chAssis (14), et corn-
positionnb dans un organe conjugub 72 de cha-       prenant: que rail (60,
62),                                   un verrou (204) comportant une bride
mobile un systeme de blocage 6quip6 d'un organe de   20   ayant des
encoches de retenue, susceptibles de verrouillage (120) coop6rant avec des
moyens de     coop6rer par encliquetage avec lesdits organes retenue
(128,176) des rails (60,62) pour assurer le  auxiliaires dans une premiere
position de blo- blocage m6canique du disjoncteur (10) dans les      cage,
de maniere A interdire l'actionnement du glissibres (64, 66) en positions
embrochbe et       dispositif de manoeuvre (84, 82), dbbrochbe, ledit
organe de verrouillage (120)   25   un premier orifice (216) de passage
d'une mani- 6tant solidaire d'un levier de commande (160)       velle (84)
d'actionnement du  dispositif de montb A pivotement sur un axe (122) du
chAssis      manoeuvre a crbmaillere (80) et a vis de corn- (14),
mande ledit verrou  (204) 6tant dote d'un une premiere liaison mdcanique,
(168, 170)        deuxieme orifice (214) pouvant etre alignb avec le entre
ledit de levier de commande (160) et une   30   premier orifice (216)
conjugu6 du plastron (142) poign6e d'extraction (130), susceptible de pro-
pour autoriser l'actionnement de la vis. de corn- voquer le d6crochage du
systeme de blocage par      mande (82) par la manivelle (84) dans une
dbsencliquetage de l'organe de verrouillage (120)   deuxieme position de
d6blocage de la bride, et des moyens de retenue (128; 176),
un fourreau (220) fixe alignb longitudinalement et une deuxieme liaison
mecanique agencbe   35   avec un troisieme orifice (222) du plastron (142)
entre la chalne cinbmatique du dispositif de        pour permettre le
rangement de la manivelle (84) manoeuvre (84, 82) et ledit levier de
commande      articul6e en plusieurs 6l6ments, (160) pour assurer le
diclenchement forc6 du         l'un des flasques (68,70) du support
mbcanique disjoncteur (10) lorsque le support m6canique       (12)
interferant avec le verrou (204) en interdisant (12) est d6placb de la
position embroch~e vers la   40   I'actionnement de la manivelle (84)
lorsque le position debroch6e.                                 disjoncteur
(10) est insuffisamment poussb A 8. Mbcanisme d'embrochage et de d6brochage
l'interieur du chassis (14) A partir de la position selon la revendication
7, caract6rise en ce que le  d'extraction vers la position dbbroch6e.
levier de commande (160) est associe a un ressort de rappel (162)
sollicitant ledit organe deverrouil-   45   Patentanspruche lage (120) dans
le sens du blocage, et que les moyens de retenue des rails (60, 62)
comportent      1. Einschiebbarer und ausziehbarer Umkehrme- un crantage
(128) principal et une saign6e (176)    chanismus fur einen ausfahrbaren
und mehrpoli- auxiliaire d6cal6s longitudinalement l'un de l'au-  gen
elektrischen Leistungsschalter (10), ausge- tre pour former respectivement
un premier ver-   50   stattet mit Hauptstromkreisen mit Klemmen (28,
rouillage positif bidirectionnel du support mobile  30) und mit
Hilfsstromkreisen, die mit einer Ver- (12) lorsque le disjoncteur (10)
arrive en position  bindungsvorrichtung (42) gekuppelt sind, welche
embroch6e, et un deuxieme accrochage (178)          feste Kontaktstucke
(44, 46) und zugeordnete unidirectionnel dudit support en position d6bro-
bewegliche Kontaktstucke (48, 50) aufweist, chee empechant l'extraction du
disjoncteur (10),  55   wobei der Leistungsschalter auf einen bewegli- mais
autorisant l'embrochage, le levier de com-    chen mechanischen Trager (12)
montiert ist im mande (160) comprenant un taquet (170) coope-      Innern
eines starren kastenformigen Gestells (14) rant avec une rampe (168) de la
poignbe d'extrac-  mit einer Vorderoffnung (56), zwei gegenuberlie- tion
(130) lors de lAtablissement de la premiere   genden Seitenwanden (52, 54)
und einem hin- liaison mecaniquej et un axe (184) susceptible   60   teren
starren Sockel (32) zum  Verbinden der d'Atre entraTIn par une came (90,92)
du dispositif  Hauptklemmen (28, 30) jedes Pols, wobei der de manoeuvre
(84, 82) lors de l'btablissement de   mechanische Trager (12) des
Leistungsschalters la deuxieme liaison mecanique.                     (10)
durch ein paar Gleitschienen (64, 66) gefuhrt 9. Mbcanisme d'embrochage et
de dbbrochage        wird, die symmetrisch mit den Seitenwanden (52, selon
Ia revendication 8, caractbrise en ce que   65   54) des Gestells (14)
verbunden sind und sich k~~~~~~~~~~~~~ 
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EP 0 236 179 B1                    18 parallel gemass der
Einschieb-Langsrichtung        Verbindung und Unterbrechung der zweiten
erstrecken, wobei der genannte Mechanismus         mechanischen Verbindung,
wobei die genannte (78) eine Betatigungsvorrichtung (82, 84) auf-
Verschiebung senkrecht zu der Einschub- oder weist, die mit einer
kinematischen Bewegungs-      Auszieh-Langsrichtung der Hauptstromkreise
des Obertragung verbunden ist, die eine erste "einge-    5
Leistungsschalters (10) erfolgt, und dass die schobene" Stellung einnehmen
kann, in der die      beweglichen Kontaktsticke (48, 50) der Verbin- Haupt-
und Hilfsstromkreise des Leistungsschal-    dungsvorrichtung (42) von-.
einem  Quertrager ters (10) verbunden sind, eine zweite "Test-" oder  (110)
getragen werden, der mit zwei symmetri- Versuchsstellung, in der die
Hauptstromkreise      schen Stangen (108) der Antriebsvorrichtung (94)
getrennt und die Hilfsstromkreise verbunden    10   verbunden ist, und sich
parallel zur waagerechten sind, und eine dritte "ausgezogene" Stellung, in
Seite des Gehauses (16) erstreckt, auf welcher der die Haupt- und
Hilfsstromkreise getrennt sind,  sich die entsprechenden festen
Kontaktstucke (44, dadurch gekennzeichnet, dass die festen Kontakt-   46)
befinden. stOcke (44, 46) der Verbindungsvorrichtung (42)      4.
Einschiebbarer und ausziehbarer Umkehrme- der Hilfsstromkreise mit dem
Leistungsschalter   15   chanismus gemass Anspruch 1, dadurch gekenn- (10)
verbunden sind, und dass die kinematische     zeichnet, dass die
Betatigungsvorrichtung des Bewegungsubertragung des Umkehrmechanis-
Umkehrmechanismus (78) aufweist: mus (78) eine erste mechanische Verbindung
eine Steuerschraube (82), die mit einer Zahn- aufweist zwischen der
Betatigungsvorrichtung       radvorrichtung (80) verbunden ist, die mit
einem (82, 84) und einer Antriebsvorrichtung (94) der   20
Uebersetzungsrad (86) zusammenarbeitet, das beweglichen Kontaktstucke (48,
50) der Verbin-     auf eine Drehwelle (88) gekeilt ist, dungsvorrichtung
(42) wihrend der Betatigungs-       und wenigstens einen Nocken (90, 92),
der auf phase, die dem Intervall zwischen der zweiten      der genannten
Welle (88) befestigt ist, um und der dritten Stellung entspricht, und eine
abwechselnd die Antriebsvorrichtung (94) der zweite  mechanische
Verbindung  aufweist   25   beweglichen Kontaktstucke (48, 50) und das
zwischen der Betatigungsvorrichtung (84,84) und    Kupplungsglied (96) des
mechanischen Tragers einem  Kupplungsglied (96) des beweglichen,
(12) zu steuern, wobei die genannte Drehwelle mechanischen Tragers (12) des
Leistungsschal-      (90, 92) einen Haken (104) aufweist, der in eine ters
wahrend einer anderen Betatigungsphase,       Rille (102) eingreifenkann,
die ineinem Hebel (98) die dern Intervall zwischen der zweiten und ersten
30   der Antriebsvorrichtung (94) vorgesehen ist, bei Stellung entspricht,
wobei das Ganze so ange-      Herstellung der ersten mechanischen Verbin-
ordnet ist, dass die erste mechanische Verbin-     dung, und einen Schlitz
(118) aufweist, um das dung bei Unterbrechung der zweiten mechani-
Kupplungsglied (96) des mechanischen Tragers schen Verbindung aktiv ist,
und umgekehrt, das     (12) bei Herstellung der zweiten mechanischen
Abschalten oder Einstecken der festen (44, 46)   35   Verbindung
anzutreiben. und beweglichen (48, 50) Kontaktstucke der Hilfs-    5.
Einschiebbarer und ausziehbarer Umkehrme- stromkreise ermoglicht wird, wenn
der Leistungs-   chanismus gemass Anspruch 4, dadurch gekenn- schalter (10)
unbeweglich bleibt.                  zeichnet, dass der Hebel (98) der
Antriebsvorrich- 2. Einschiebbarer und ausziehbarer Umkehrme-     tung (94)
schwenkbar auf einer Achse (100) gela- chanismus gemrss Anspruch 1, dadurch
gekenn-   40   gertist, die mit der entsprechenden Seitenwand zeichnet,
dass:                                    (52, 54) des Gestells (14)
verbunden ist, wobei die die  senkrechten  und  gegenuberliegenden
genannte Rille (102) an einem der Hebelenden Seitenflachen des den
Leistungsschalter (10) ein-   angeordnet ist, wahrend das andere Ende mit
der schliessenden Isoliergehauses (16) Sperrglieder     senkrechten Stange
(108) gelenkig verbunden ist (74) aufweisen, die auf dem mechanischen
Triger   45   in Verbindung mit dem Quertrager (11) und mit (12) angeordnet
sind,                              Spiel ineinem indem Fortsatz (114) jeder
Stange sich die festen Kontaktstucke (44, 46) der Ver-  (108) vorgesehenen
langiichen Schlitz (116) ein- bindungsvorrichtung 142) auf einer der waage-
gefugt ist, wobei der Schlitz (116) eine Lange rechten oberen (47) oder
unteren Seiten des        aufweist, die der Einschub- oder Ausziehstrecke
Gehauses (16) befinden,                       50   des Leistungsschalters
(10) bei Herstellung der der bewegliche mechanische Trager (12) des
zweiten mechanischen Verbindung entspricht. Leistungsschalters (10) mit
einem Schienenpaar       6. Einschiebbarer und ausziehbarer Umkehrme- (50,
62) versehen ist, die in den entsprechenden   chanismus gemass Anspruch 1,
dadurch gekenn- Gleitschienen (64, 66) des Gestells (14) gleiten
zeichnet, dass die Verbindungsvorrichtung (42) k6nnen,
55   ein erstes festes Kontaktstuck (46) aufweist in das Kupplungsglied
(96) der zweiten mechani-      Verbindung mit dem elektronischen Ausloser
(17) schen Verbindung auf einem mit jeder Schiene       des
Leistungsschalters, und ein zweites festes (60, 62) befestigten Flansch
(68, 70) angeordnet    Kontaktstuck (44), das mit elektrischen Mess-, ist.
Kontroll- und Signal-Hilfsstromkreisen verbunden 3. Einschiebbarer und
ausziehbarer Umkehrme-   60   ist. chanismus gemass Anspruch 1, dadurch
gekenn-         7. Einschiebbarer und ausziehbarer Mechanis- zeichnet, dass
die Antriebsvorrichtung (94) so      mus fOr einen ausfahrbaren
elektrischen Lei- ausgefuhrt ist, um eine senkrechte Verschiebung
stungsschalter (10), ausgestattet mit Hauptstrom- der beweglichen
Kontaktstucke (48, 50) zu bewir-    kreisen mit Klemmen (28, 30) und mit
Hilfsstrom- ken bei Herstellung der ersten mechanischen   66   kreisen, die
mit einer Verbindungsvorrichtung 
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"eingescho-    schalter (10) in die eingeschobene Stellung bene" Stellung
einnehmen kann, in der die Haupt-   kommt, und bzw. eine zweite einseitig
gerichtete und Hilfsstromkreise des Leistungsschalters (10)   Verriegelung
(178) des genannten Tragers zu bil verbunden sind, eine zweite "Test-" oder
Ver-       den, um in ausgezogener Stellung das Herausfah- suchsstellung,
in der die Hauptstromkreise    5    ren des Leistungsschalters (10) zu
verhindern, getrennt und die Hilfsstromkreise verbunden        aber ein
Einschieben zu ermoglichen, wobei der sind, und eine dritte "ausgezogene"
Stellung, in   Steuerhebel (160) einen Anschlag (170) aufweist, der die
Haupt- und Hilfsstromkreise getrennt sind,  der mit einer Rampe (168) des
Ausziehgriffes wobei der Leistungsschalter auf einen bewegli-     (130)
zusammenarbeitet bei Herstellung der chen mechanischen Trager (12) montiert
ist im    10   ersten  mechanischen Verbindung, und eine Innern eines
starren kastenformigen Gestells (14)  Achse (184), die von einem Nocken
(90, 92) der mit einer Vorder6ffnung (56), zwei gegenuberlie-
Betatigungsvorrichtung (84, 82) bei Herstellung genden Seitenwanden (52,
54) und einem hin-        der zweiten mechanischen Verbindung angetrie-
teren starren Sockel (32) zum Verbinden der         ben wird. Hauptklemmen
(28, 30) jedes Pols, wobei der   15     9. Einschiebbarer und ausziehbarer
Mechanis- genannte Mechanismus in eingeschobener und          mus gemass
Anspruch 8, dadurch gekennzeich- ausgezogener Stellung des
Leistungsschalters        net, dass jede Schiene (60, 62) des mechanischen
(10) mit Verriegelungsmitteln zusammenarbeitet,    Tragers (12) einen
Flansch (68, 70) aufweist, auf dadurch gekennzeichnet, dass der bewegliche
den verschiebbar der Ausziehgriff (130) montiert mechanische Trager (12)
des Leistungsschalters   20   ist, und mit einem Kupplungsglied (96), das
mit (10) aufweist:                                      dem genannten
Nocken (90, 92) der Betatigungs- ein Paar symmetrische Schienen (60,62),
die in    vorrichtung (84, 82) zusammenarbeiten kann, Langsrichtung
gleitend in entsprechenden Gleit-    wobei das hintere Ende jeder Schiene
(60, 62) schienen (64, 66) angebracht sind, die mit den      abgeschragt
ist, um mit einer Betriebsvorrichtung gegenuberliegenden Seitenwanden (52,
54) des   25   (192) eines Isolierklappensystems (194) zusam- Gestells (14)
verbunden sind, wobei der Lei-        menzuarbeiten, wobei die genannte
Vorrichtung stungsschalter (10) wenigstens ein Sperrglied (74)  ein Paar
Steuerbacken (196, 198) aufweist, die aufweist, das in dem zugeordneten
Element (72)      gelenkig auf einer Achse (200) angeordnet sind, jeder
Schiene (50, 62) angeordnet ist,              welche von einer Seitenwand
(52,54) des Gestells ein Verriegelungssystem, das mit einem Verrie-   30
(14) getragen wird. gelungsglied (120) versehen ist, das mit Zuruck-
10. Einschiebbarer und ausziehbarer Mechanis- haltmitteln (128, 176) der
Schienen (60, 62i        mus gemass Anspruch 7, mit einer Mehrzahl von
zusammenarbeitet, um die mechanische Verrie-
Hilfs-Sicherheitselementen, die in einem vorde- gelung des
Leistungsschalters (10) in den Gleit-   ren Schild (142) des Gestells (14)
angeordnet sind, schienen (64, 66) in der eingeschobenen und in   35   und
mit. der ausgezogenen Stellung zu gewahrleisten,          einem  Riegel
(204), der einen beweglichen wobei das genannte Verriegelungsglied (120)
mit     Bugel mit Zuruckhaltschlitzen aufweist, die durch einem
Steuerhebel (160) verbunden ist, der         Verklinkung mit den genannten
Hilfselementen in schwenkbar auf einer Achse (122) des Gestells       einer
ersten Verriegelungsstellung zusammenar- (14) angebracht ist,
40   beiten, um die Betitigung der Betatigungsvor- eine erste mechanische
Verbindung (168, 170)      richtung (84, 82) zu verbieten, zwischen dem
genannten Steuerhebel (160) und         einer ersten Oeffnung (216) zum
Durchgang der einem Ausziehgriff (130), der das Aushaken des
Betatigungskurbel (84) der Betatigungsvorrich- Verriegelungssystems durch
Ausklinken des Ver-     tung mit Zahnrad (80) und Steuerschraube, wobei
riegelungsgliedes (120) und der Zuruckhaltmittel   45   der genannte Riegel
(204) eine zweite Oeffnung (128, 176) bewirken kann,
(214) aufweist, die mit der ersten Oeffnung (216) und eine zweite mechani
sche Verbindung, die      des Schilds (142) ausgerichtet werden kann, um
zwischen der kinematischen Uebertragung der         die Betatigung der
Steuerschraube (82) durch die Betatigungsvorrichtung (84,82) und dem
genann-      Kurbel (84) in einer zweiten Entriegelungsstellung ten
Steuerhebel (160) angeordnet ist, um die   50   des BOgels, zwangslaufige
Auslosung des Leistungsschalters       eine feste Hulse (220), die in
Lhngsrichtung mit (10) zu gewahrleisten, wenn der mechanische         einer
dritten Oeffnung (222) des Schildes (142) Trager (12) von der
eingeschobenen Stellung in      ausgerichtet ist, um die aus mehreren
bewegli- die ausgezogene Stellung bewegt wird.               chen Stucken
bestehende Kurbel (84) unterzubrin- 8. Einschiebbarer und ausziehbarer
Mechanis-   55   gen, mus gemass Anspruch 7, dadurch gekennzeich-
wobei einer der Flansche (68, 70) des mechani- net, dass der Steuerhebel
(160) mit einer Ruckhol-  schen Tragers (12) mit dem Riegel (204) interfe-
feder (162) verbunden ist, welche das genannte      riert und die
Betatigung der Kurbel (84) verbietet, Verriegelungsglied (120) in die
Verriegelungsrich-  wenn der Leistungsschalter (10) nicht genugend tung
holt, und dass die Zuruckhaltmittel der   60   ins Innere des Gestells (14)
geschoben wird, von Schienen (60, 62) eine Hauptverzahnung (128)
seiner ausgefahrenen Stellung in die ausgezo- und eine Hilfskerbe (176)
aufweisen, die einander   gene Stellung. gegenuber langs versetzt sind, um
eine erste bidirektionale positive Verriegelung des bewegli- chen Tragers
(12) zu bilden, wenn der Leistungs-   65 
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device (96) of the second mechanical link is disposed on a flange (68,70)
fixed to each rail (60, 1. A  reversible  draw-in  and  draw-out
62). mechanism for an extractible multipole electrical     3. A  reversible
draw-in  and  draw-out circuit breaker (10), equipped with main circuits
5    mechanism according to claim 1, characterized in with terminals (28,
30) and auxiliary circuits asso-  that the drive device (94) is arranged so
as to ciated with a connection device (42) having fixed    cause a vertical
translation movement of the connectors (44, 46) and interacting movable
con-     movable connectors (48, 50) when the first nectors (48, 50), the
circuit breaker being         mechanical link is made and the second
mechani- mounted on a movable mechanical support (12)   to   cal link is
broken, said movement being perpen- inside a fixed chassis (14) in the form
of a housing  dicular to the longitudinal draw-in or draw-out having a
front opening (56), two opposite side      direction of the main circuits
of the circuit breaker walls (52, 54), and a fixed rear support panel (32)
(10), and the movable connectors (48, 50) of the for connection of the main
terminals (28, 30) of     connection device (42) are supported by a cross-
each pole, the mechanical support (12) of the    15   piece (110) coupled
to two symmetrical rods (108) circuit breaker (10) being guided by means of
a      of the drive device  (94), and extending parallel to pair of slide
plates (64, 66) symmetrically fixed to  the horizontal face of the case
(16) on which the the side walls (52, 54) of the chassis (14), and
corresponding fixed connectors (44, 46) are extending parallel in the
longitudinal draw-in      located. direction, said mechanism  (78)
comprising an    20   4. A  reversible  draw-in  and  draw-out operating
device (82,84) associated with a move-     mechanism according to claim 1,
characterized in menttransmission system capable of occupying a      that
the reversible mechanism operating device first "drawn-in" position in
which the main and     (78) comprises: auxiliary circuits of the circuit
breaker (10) are     an operating screw  (82) associated with a connected,
a second "test" position in which the    25   crown-wheel device (80)
cooperating with a trans- main circuits are disconnected and the auxiliary
mission pinion (86) keyed onto a rotating shaft circuits are connected, and
a third "drawn-out"     (88), position in which the main and auxiliary
circuits      and at least one cam (90, 92) fixed to said shaft are
disconnected, characterized in that the fixed   (88) to control alternately
the movable connector connectors (44, 46) of the auxiliary circuits con-
30   drive device (94) and the coupling device (96) of nection device (42)
are securedly united to the      the mechanical support (12), said rotating
cam circuit breaker (10) and that the movement trans-    (90, 92) having a
pin (104) capable of engaging in mission system of the reversible mechanism
(78)      a groove (102), arranged in an intermediate lever comprises a
first mechanical link between the        (98) of the drive device. (94)
when the first operating device (82,84) and a drive device (94) of   35
mechanical link is made, and a notch (118) the movable connectors (48, 50)
of the connection    designed to drive the coupling device (96) of the
device (42) during the actuation phase corre-        mechanical support
(12) when  the second sponding to the interval provided between the
mechanical link is made. second  and third  positions, and a second
5. A  reversible  draw-in  and  draw-out mechanical link between the
operating device (82,   40    mechanism according to claims 4,
characterized 84) and a coupling device (96) of the movable        in that
the intermediate lever (98) of the drive mechanical support (12) of the
circuit breaker (10)  device (94) is pivotally mounted on a spindle (100)
during another actuation phase corresponding to      securedly united to
the corresponding side wall the interval provided between the second and
(52, 54) of the chassis (14), said groove (102) first positions, the
assembly being arranged so    45   being arranged at one of its ends,
whereas the that the first mechanical link is active when the    other end
is articulated on the vertical rod (108) second mechanical link is broken,
and vice-versa,    connected to the cross-piece (110), inserted with
enabling the fixed (44, 46) and movable (48, 50)     clearance in a
longitudinal slot (116) arranged in connectors of the auxiliary circuits to
be con-      an extension (114) of each rod (108), the slot (116) nected or
disconnected when the circuit breaker   50   having a length corresponding
to the circuit (10) remains immobile.                               breaker
(10) draw-in or draw-out travel when the 2. A  reversible  draw-in  and
draw-out           second mechanical link is made. mechanism according to
claim 1, characterized in       6. A  reversible  draw-in  and  draw-out
that:                                                mechanism according to
claim 1, characterized in the opposite vertical side faces of the insulated
55   that the connection device (42) comprises a first case (16) housing
the circuit breaker (10) com-      fixed connector (46) linked with an
electronic trip prise latching devices (74) positioned on the
release (17) of the circuit breaker, and a second mechanical support (12),
fixed connector (44) linked to electrical measur- the fixed connectors (44,
46) of the connection    ing, monitoring and indication auxiliaries. device
(42) are located on one of the upper or   60    7. A  reversible  draw-in
and  draw-out lower horizontal faces (47) of the case (16), the
mechanism for an extractible electrical circuit movable mechanical support
(12) of circuit           breaker (10), equipped with main circuits with
breaker (10) is equipped with a pair of rails (60,62)  terminals (28,30)
and auxiliary circuits associated capable of sliding in the corresponding
slide        with a connection device (42), capable of occupy- plates (64,
66) of the chassis (14), the coupling    65   ing a first "draw-in"
position in which the main 
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auxiliary circuits of the circuit breaker (10) are  (12) when the circuit
breaker (10) reaches the connected, a second "test" position in which the
drawn-in position, and a second one-way latching main circuits are
disconnected and the auxiliary      (178) of said support in the drawn-out
position circuits are connected, and a third "drawn-out"       preventing
the circuit breaker (10) from being position in which the main and
auxiliary circuits    5    extracted but allowing it to be drawn in, the
are disconnected, the circuit breaker being           operating lever (160)
comprising a pin (170) mounted on a movable mechanical support (12)
cooperating with a ramp (168) of the extraction inside a fixed chassis (14)
in the form of a housing  hand-grip (130) when the first mechanical link is
having a front opening (56)), two opposite side       made, and a spindle
(184) capable of being driven walls (52, 54), and a fixed rear support
panel (32)   10   by a cam (90, 92) of the operating device (84, 82) for
connection of the main terminals (28, 30) of      when the second
mechanical link is made. each pole, said mechanism  cooperating with
9. A draw-in and draw-out mechanism accord- means of locking the circuit
breaker (10) in the      ing to claim 8, characterized in that each rail
(60, drawn-in and drawn-out positions, characterized       62) of the
support mechanism (12) comprises a in that the movable mechanical support
(12) of   15   flange (68, 70) on which the extraction hand-grip the
circuit breaker (10) comprises:                   (13) is mounted in
translation, and having a a pair of symmetrical rails (60, 62) mounted
coupling device (96) capable of cooperating with with longitudinal sliding
in the corresponding        said cam (90, 92) of the operating device (84,
82), slide plates (64, 66) fixed to the opposite side      the rear end of
each rail (60, 62) being bevelled to walls (52, 54) of the chassis (14),
the circuit   20   cooperate with an actuating device (192) of an breaker
(10) having at least one latching device      insulating shutter system
(194), said device com- (74) positioned in an interacting device (72) of
prising a pair of operating jaws (196, 198) articu- each rail (60, 62),
lated on a spindle (200) supported by a side wall a locking system
equipped with a locking           (52, 54) of the chassis (14). device
(120) operating in conjunction with retain-   25  10. A draw-in and
draw-out mechanism accord- ing means (128,176) of the rails (60,62) to
ensure    ing to claim 7, having a plurality of auxiliary safety mechanical
locking of the circuit breaker (10) in     devices arranged in a front
escutcheon (142) of the slide plates (64, 66) in the drawn-in and
the chassis (14), and comprising: drawn-out positions, said locking device
(120)          a locking bolt (204) comprising a movable being securedly
united to an operating lever (160)   30   flange having retaining notches,
capable of pivotally mounted on a spindle (122) of the
cooperating by engaging with said auxiliary chassis (14),
devices in a first locking position, in such a way as a first mechanical
link (168, 170) between said     to prevent the operating device (84, 82)
from operating lever (160) and an extraction hand-grip     being actuated,
(130), capable of causing unlatching of the locking    35  a first orifice
(216) through which a handle (84) system by unlocking the locking device
(120) and      actuating the crown-wheel and screw operating the retaining
means (128, 176),                       device (80) passes, said locking
bolt (204) being and  a  second  mechanical link  arranged
provided with a second orifice (214) able to be between the transmission
system of the oper-          aligned with the first interacting orifice
(216) of ating device (84,82) and said operating lever (160)   40   the
escutcheon (142) to enable the operating to ensure forced tripping of the
circuit breaker (10)  screw (82) to be actuated by means of the handle when
the mechanical support (12) is moved from        (84) in a second unlocking
position of the flange, the drawn-in position to the drawn-out position.
a fixed sleeve (220) longitudinally aligned with 8. A draw-in and draw-out
mechanism accord-         a third orifice (222) of the escutcheon (142) for
ing to claim 7, characterized in that the operating    45   storing the
handle (84) articulated in several parts, lever (160) is associated with a
return spring (162)    one of the flanges (68, 70) of the mechanical
biaising said locking device (120) in the locking     support (12)
interfering with the locking bolt (204) direction, and that the retaining
means of the rails  preventing the handle (84) from being actuated (60, 62)
comprise a main latch (128) and an           when the circuit breaker (10)
is insufficiently auxiliary notch (176) longitudinally staggered in   50
pushed into the chassis (14) from the extraction relation to one another to
form respectively a first  position to the drawn-out position. positive
two-way locking of the movable support 55 60 65 13    


