09/090291 A1 | NV Y000 0

The invention relates to a nmethod for cal cul ating the

focal
pl enoptic function thereof,

stack associated with an object space fromthe
using a sumtransform

a1 20 SQLICHTED IFNYNA CEINAT OBLICADN &Y IR EUTEBET] TRAJA BQ DB IC@OPERACION

hyper cubes,

enabl i nEN MAEERIADERNEENTER BCGThe t o be

(19) Qrgariradidn Ybingdiak dedy Bregiedafihe /@‘ tion also relates to a

met hod égleciugkr easi ng t hg
st acRligpt gemarnall n addi ti

(43) Fecha de publicacion internacional

DAL

i

I 000 000 O

(10) Numero de Publicacién Internacional

23 de Julio de 2009 (23.07.2009) PCT WO 2009/090291 Al
(51) Clasificacion Internacional de Patentes: (72) Inventores; e
GO6T 5/00 (2006.01) GO6T 17/40 (2006.01) (75) Inventores/Solicitantes (para US solamente): RO-
3 L. . . DRIGUEZ RAMOS, José Manuel [ES/ES]; OTRL
(21) Niimero de la solicitud internacional: Edificio Central Universidad de La Laguna, C/ Delgado
PCT/ES2009/000031

(22) Fecha de presentacion internacional:
15 de Enero de 2009 (15.01.2009)

(25) Idioma de presentacion: espaifiol

(26) Idioma de publicacion: espaifiol

(30) Datos relativos a la prioridad:

P200800126 15 de Enero de 2008 (15.01.2008) ES

(71) Solicitante (para todos los Estados designados salvo US):
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA [ES/ES]; Oficina de
Transferencia de Resultados de Investigacién, OTRI. Ed-
ificio Central, Delgado Barreto, s/n, E-38200 La Laguna
(Tenerife) (ES).

(81)

Barreto, s/n., E-38200 LA LAGUNA (TENERIFE) (ES).
MARICHAL HERNANDEZ, José Gil [ES/ES]; OTRL
Edificio Central Universidad de La Laguna, C/ Delgado
Barreto, s/n., E-38200 LA LAGUNA (TENERIFE) (ES).
ROSA GONZALEZ, Fernando [ES/ES]; OTRL Edificio
Central Universidad de La Laguna, C/ Delgado Barreto,
s/n., 38200 LA LAGUNA (TENERIFE) (ES). PEREZ
NAVA, Fernando [ES/ES]; OTRI. Edificio Central Uni-
versidad de La Laguna, C/ Delgado Barreto, s/n., 38200
LA LAGUNA (TENERIFE) (ES).

Estados designados (a menos que se indique otra cosa,
para toda clase de proteccion nacional admisible): AE,
AG, AL, AM, AO, AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BH, BR,
BW, BY, BZ, CA, CH, CN, CO, CR, CU, CZ, DE, DK,

[Contintia en la pdgina siguiente]

(54) Title: METHOD AND CAMERA FOR THE REAL-TIME ACQUISITION OF VISUAL INFORMATION FROM THREE-

DIMENSIONAL SCENES

(54) Titulo: METODO Y CAMARA PARA LA ADQUISICION EN TIEMPO REAL DE LA INFORMACION VISUAL DE

ESCENAS TRIDIMENSIONALES

Figura 1

(57) Abstract: The invention relates to a method for calculating the focal stack associated with an object space from the plenoptic
function thereof, using a sum transform along the length of constrained planes in discrete hypercubes, enabling the calculation time to
be considerably reduced. The invention also relates to a method for increasing the resolution of the focal stack obtained. In addition,
the invention relates to two methods for the real-time recovery of the depths and moduli and phases of the complex amplitude of
the wavefront respectively in each position of the surfaces of a three-dimensional scene and to a system designed to carry out the

aforementioned methods.
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(57) Resumen: Método para calcular el "focal stack” asociado a un espacio objeto a partir de su funcién plendptica, empleando
una transformada de suma a lo largo de planos restringidos en hipercubos discretizados, lo que permite disminuir considerablemente
el tiempo de cémputo. Se presenta ademds un método para aumentar la resolucién del "focal stack" obtenido. Adicionalmente, la
invencién se refiere a dos métodos para recuperar en tiempo real las profundidades y los médulos y fases de la amplitud compleja
del frente de onda, respectivamente, en cada posicién de las superficies de una escena tridimensional, asi como un sistema adaptado
para realizar los métodos anteriores.



