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The i avention relates to a sw tchi ng mechani smfor |owvoltage swtching
devi ces, according to the precharacterizing clause of CQaim1l. Such a
swi t chi ng nechani sm for activati ngptgusseésmat ri cal contacts of a swi tching
device is already known (DEP 35 08 110). The sw tching nmechani sm descri bed
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cl ause of Clvartenhafte Aus-und Weiterbildungen des Gegenstandes nach Anspruch 1 sind den Unteranspriichen zu
entnehmen.

So ist es von Vortell, dal bei dem vorliegenden Schaltmechanismus die von den Kontakten Gber die Ver-
bindungslasche, die Lasche, und den Kipphebel auf den Ausl&shebel {ibertragene Kraft teilweise durch ein

30  entsprechendes, entgegenwirkendes Drehmoment, welches von der Drehfeder auf den Ausidsehebel ausge-
{ibt wird, aufgehoben wird (Anspruch 4). Das MaR der Kraftkompensation kann dabei so ausgelegt sein, da
der nichtkompensierte Tell der Kraft noch ausreicht, um die Reibungskréfte der einzelnen Teile zu iberwinden
und ein Auslisen sicher zu stellen. Somit kann die fiir die Entklinkung an der Achss filir ein Riickstellblech wir-
kende Kraft minimiert werden, und es kann ein AuslGserelais mit relativ wenig Kraft eingesetzt werden.

35 Nach einer Ausschaltung durch das AuslGserelais muB dieses in die Ausgangsposition zuriickgestelitwer-
den. Dies geschieht vorteilhafterweise durch ein Rlckstellblech, welches drehbar auf einer Achse gelagert ist
und in der Ausschaltposition des Schaltmechanismus durch das Ende der Verbindungslasche im Uhrzeiger-
sinn gedreht wird, wobei ein Hebel des Riickstellbleches auf den Stift des Ausl&serelais driickt und dieses zu-

. rilckstellt. Das Riickstellblech ist aus elastischem Blech gefertigt, sodaR die Hebel als Blattfedern wirken (An-

el 40  spriiche 5 und 6). Diese Blattfedern sind dabei so bemessen, daB sie sich bei einer Kraft, die hdher als die

ndtige Riickstellkraft ist, plastisch verformen. Zum Ausgleich von Fertigungstoleranzen kann dieses Riickstell-
blech mit einem {bermaR gefertigt werden, bei der erstmaligen Betétigung wird es durch plastische Verfor-
mung den tatsdchlichen Einbauverhéltnissen angepaRt. Hiermit ist sichergestelit, dak das AuslSserelais voli-
sténdig zuriickgestellt wird und nicht mit einer unnétig hohen Kraft beaufschlagt wird.
45 Ein Ausfihrungsbeispiel der Erfindung ist in Zeichnungen dargestelit und wird im folgenden néher erléu-
tert. Es zeigen
Fig. 1 einen Schaltmechanismus fiir einen Fehlerstromschutzschalter in Ausschaltstellung, in Seitenan-
sicht
Fig. 2 diesen Schaitmechanismus in Sperrstellung, in Seitenansicht
5 Fig.3 diesen Schaltmechanismus in Einschaitstellung, in Seitenansicht
Fig. 4 diesen Schaltmechanismus in Ausschaltstellung nach Ausl@sung durch einen Fehlerstrom, in Sei-
tenansicht.
Nach den Figuren 1 bis 4 kann der Fehlerstromschutzschalter durch einen Schaithebel 1 von Hand ein-
und ausgeschaltet werden. Hierzu ist der Schalthebel 1 mit einem Kniehebelsystem verbunden, das aus einem
55 Federglied 2, einer Lasche 3 und einer Verbindungslasche 4 besteht. Das Kniehebelsystem besitzt eine ge-
meinsame Achse 5, die beweglich angeordnet ist. Mit der Verbindungslasche 4 ist eine Kontaktwelle 6 verbun-
den, die einen beweglichen Kontakt 7 tragt, zu welchem ein fester Kontakt 8 geh&rt.
Ferner ist mit dem Schalthebel 1 eine Sperreinrichtung verbunden, die aus einem kurzen Hebel 9 und ei-



2 Thesadvant ages achi eved by the invention consist in the fact that an
extrenely space-saving sw tchi'ng nmechani sm which can be used in different
switches, but in particular in eargppdsgassssc- current circuit breakers,
has been creat ed. In addition to its rellablllty it should al so be
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chen des Auslserelals 20 werden das Rilckstellblech 18 und die. KIInke 22 entgegen dem Uhrzeigersinn ge-
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be produced oversized, and on the first actuation is matched to the act ual
installation conditions by neans of plastic 3 deformation. It is
hereby ensured that the trip rel agpoasss@espt ctely reset and is not acted
upon by an unnecessarily large force. An enbodi nent of the invention is

Il lustrat leLhi gﬁﬂgramdngs and is described in nore detail below In the
draw ngs:ﬁ%l"ds{b'% shows a switching nechanismfor an earth |eakage-current
circuit breaker in the switched-off position, in side view, Fig. 2 shows
this s tching nmechaRi §ghbDthésel OCki Ng position, in side view, Fig. 3 .
shows this switching nmechanismin the switched-on position, in side view,
and Fig. 4 shows this switching mechanismin the swtched-off position
after tripping as a Reseldergtieh earth | eakage-current, in side view
According to Figures 1L%9cﬁe the earth | eakage-current circuit breaker can
be swirt ched on and off by hand by neans of &njehebriaystemer 1. To this
end, the switching |&véerhindungilasahel to a toggl e | ever system which
conprises a resiliens gendbisame Adhge¥k 3 and a connecting link 4. The
toggl e |l ever system has a common spindle 5 which is arranged to be novabl e.
Connected to the connecting link 4 is a contact shaft 6 which carries a
movabl®® contact 7 wi éhKkemtaktwelklieed contact 8 is associated. There is
further connected tozth@udyd fcHEMKdntekt 1 @ | ocki ng device which conprises

a short lever 9 and ong | ever 10. Both |evers have a comon spindle 11.
The short lever 9 isgd+?%£kT3F?ﬂﬁﬁ#§cted to the central spindle of the
swtching lever 1, while the free end of the long |lever 10 is associ ated
with the common spingllg, s Heteil 099/ € ever system for which purpose the
kon _

g 10 Langer Hebel Sperreinrichtung

11 Achse

12 Vorsprung des Schalthebels

13 Vorsprung des kurzen Hebels
20 14 Kipphebel

15 Langloch

16 Auslésehebel

1? bruckfeder

% 18 Rickstellblech
19 Achse von Rﬁckstellbleéh
20 Ausléserelais
,gf 40 21 Schaltschlof
22 Klinke
23 Vorsprung von der Klinke
45

Patentanspriiche

S0 1. Schaltmechanismus fiir Niederspannungsschaltgerite, mit einem Schalthebel, der {iber ein Kniehebel-
system eine Kontaktwelle antreibt, und mit einem beweglichen und einem festen Kontakt bestehenden
Kontaktsatz, dadurch gekennzeichnet, daB mit dem Schalthebel (1) eine Sperreinrichtung verbunden
ist, die aus einem kiirzeren am Schalthebel (1) angelenkten Hebel (9) und einem mit diesem Hebel ver-
bundenen l&ngeren Hebel (10) besteht, der mit einer gemeisamen, beweglichen Achse (5) des Kniehe-

&5 belsystems (2, 3, 4) korrespondiert, wobel die Anordnung so getroffen ist, daB die Sperreinrichtung (9,
10) in Ausschaltstellung des Schalthebels (1) in Gbertotpunktstellung verbracht Ist, daR bei Betétigen des
Schalthebels (1) die Sperreinrichtung (9, 10) und ein mit dem Schalthebel (1) verbundenes Federglied
(2) die gemeinsame Achse (5) des Kniehebelsystems (2, 3, 4) derart verschieben, daR die mit dem Knie-
hebelsystem (2, 3, 4) verbundene Kontaktwelle (6) den beweglichen Kontakt (7) berlihrungsfrei an den

4



I'ever ‘10 is provided at this point with an el ongate hole 15. o

tripping, a trip lever 16, 'a resetti ng Fl ate 18 and a catch'ﬂ!’, H,HI " L’"’

provi ded. As soon as a trip relff @sﬂ?onds, the resetti i by
16 is

the catch 22 rotate anticlockwise. As a result, the trip |ever
rel eased Beawgszeighepliste:r ot at es anti cl ockw se. The resetting plate 18 and
the catch 22 are pivotal about ‘a spindle 19. Wth the rotation of the trip
| ever 16, a rocker lever 14 can also rotate, as a result of which the
t oggl eél ever system chusthe kitthebedntacts 7 and 8 to open. The trip |ever 16
is provided with a torsion spring 17. Al the parts, including the trip
relay 20, but not coné% shaft 6 and contacts 7, 8 are accommpdated in a
br eaker mechani sm 21. &J®igd on of the swi tching nechanismis as
foll ows: the breaker 3rdcdsahiesm 21 has a rapi ' | 00- facility with a
posi ti¥Bn- dependent '%W%'Q@yn;%-u'sghhhe svmg?iwé%lgg* spﬁ%fti-on accordi ng
to Fig. 1, the levers 9 and ormwth the spindle 11 a toggle |ever
systemin a top dead-X&afmed nsdset A6AsSe| n the | ocki ng position according to
Fig. 2, the toggle |l ever systemconprising the resilient nenber 2, the link
3 and jhe connectingéiim 4 ks I?cked in a position in which touching of
contacts does not yet téw§‘5|£6é.‘cn nmoving the switching | ever.- 1 further,
a pressure spring of & leewegdiilchent Kontdkt 2, which nenber can be conpressed
in the |ongitudinal ¢ reGhie®Ngkohtaktr €ssed until the projection 12 of the
switching lever 1 touches the projection 13 of the short |ever and noves
the | eyger systemwith the levers 9 and 10 further until it springs into the
gkt ai ght position af tekuyraesi Rgbele dead-centre position and suddenly
rél eases the toggle{d?fﬂ sxsheg1§, 3 and 4.sAs a yesult, the contacts 7, 8
are suddenly closed.tor'®88 hg"FR & fected by*REV LTINS | ever 16, the
resetting plate 18 ddAcheecatch 22. As the trip relay 20 responds, the

25 :

12 Vorsprung des Schalthebels

13 vorsprung des kurzen Hebels
30 14 Kipphebel

15 Langloch

16 Auslésehebel
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% 18 Ruckstellblech _
19 Achse vonm Rﬁckstellbleéh
20 Ausléserelais
i 21 SchattschloB
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23 Vorsprung von der Klinke
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Patentanspriiche

50 1. Schaltmechanismus fiir Niederspannungsschaltgeréte, mit einem Schalthebel, der dber ein Kniehebel-
system eine Kontaktwelle antreibt, und mit einem beweglichen und einem festen Kontakt bestehenden
Kontaktsatz, dadurch gekennzeichnet, da® mit dem Schalthebel (1) eine Sperreinrichtung verbunden
ist, die aus einem kiirzeren am Schalthebel (1) angelenkten Hebel (9) und einem mit diesem Hebel ver-
bundenen l&ngeren Hebel (10) besteht, der mit einer gemeisamen, beweglichen Achse (5) des Kniehe-

55 belsystems (2, 3, 4) korrespondiert, wobei die Anordnung so getroffen ist, da® die Sperreinrichtung (9,
10) in Ausschaltstellung des Schalthebels (1) in iibertotpunktstellung verbracht ist, daR bei Betatigen des
Schalthebels (1) die Sperreinrichtung (9, 10) und ein mit dem Schalthebel (1) verbundenes Federglied
(2) die gemeinsame Achse (5) des Kniehebelsystems (2, 3, 4) derart verschieben, daf die mit dem Knie-
hebelsystem (2, 3, 4) verbundene Kontaktwelle (6) den beweglichen Kontakt (7) beriihrungsfrei an den

4
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bildet ist, die wiederum mit einem Kipphebel (14) korrespondiert.

3. Schaltmechanismus nach einem Anspriiche 1 oder 2, dadurch gekennzelichnet, daR der I&ngere Hebel
(10) an der Verbindungsstsile mit dergemeinsamen Achse (5) des Knlehebelsystems (2, 3, 4) ein Langloch
(15) in Langsrichtung des Hebels (10) aufweist.

4. Schaltmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzelchnet, daf ein Ausidsehebel
(16) mit einer Drehfeder (17) versehen ist, die so ausgelegt ist, daR sie die von den Kontakten (7, 8) iber
die Verbindungslasche (4), die Lasche (3) und den Kipphebel (14) auf den Ausl3sehebei (16) iibertragene
Kraft zum Tell durch ein entsprechendes, entgegenwirkendes Drehmoment aufhebt.

5. Schaltmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB ein mit zwei He-
belarmen versehenes Riickstellblech (18) in der Ausschaltstellung durch das Ende der Verbindungsla-
sche (4) derart auf einer Achse (19) drehbar ist, daB einer der Hebelarme den Stift eines Ausliserelais
(20) eindriickt und zurickstelit.

6. Schaltmechanismus nach einem ‘der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daR das Riickstell-
blech (18) aus elastischem Blech gefertigt ist und sich durch plastische Verformung an die Einbaubedin-
gungen anpaBt.

7. Schaltmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB alle Teile bis auf
den Kontaktsatz in einem von zwei Platten eingefaRten Schaltschlof (21) derart eingesetzt sind, daB ein
freier Raum mit dem Ausl8serelais (20) ausgefillit ist.

Clalms

1. Switching mechanism for Iow-voltage switching devices, having a switching lever which drives a contact
shaft by way of a toggle lever system, and having a set of contacts comprising a movable and a fixed
contact, characterized in that there is connected to the switching lever (1) a locking device which com-
prises a relatively short lever (9) coupled to the switching lever (1) and a relatively long lever (10) which
is connected to this lever and which is associated with a common, movable spindle (5) of the toggle lever
system (2, 3, 4), the arrangement being such that the locking device (9, 10) is brought Into the top dead-
centre position in the switched-off position of the switching lever (1), in that on actuating the switching
lever (1) the locking device (9, 10) and a resilient member (2) connected to the switching lever (1) displace
the common spindle (5) of the toggle lever system (2, 3, 4) such that the contact shaft (6) connected to
the toggle lever system (2, 3, 4) brings the movable contact (7) towards the fixed contact (8) without touch-
ing the latter, in that on further actuating the switching lever (1) a spring of the resilient member (2), which
member can be compressed in the longitudinal direction, is stressed until a projection (12) of the switching
lever (1) touches a projection (13) of the lever (9) and the locking device (9, 10) is brought into a straight
position after passing the dead-centre position and is released and the contacts (7, 8) are suddenly
closed.

2. Switching mechanism according to Claim 1, characterized in that the toggle lever system is formed from
the resilient member (2), a connecting link (4) connected to the contact shaft (8), and a link (3) which in
turn is associated with a rocker lever (14).

3. Switching mechanism according to one of Claims 1 or 2, characterized in that the relatively long lever
(10) has at the connection point to the common spindle (5) of the toggle lever system (2, 3, 4) an elongate
hole (15) in the longitudinal direction of the lever (10).
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(12) of the swtching | ever (1) touches a projection (13) of the lever (9)
and the | ocking device (9, 10) is brought into a straight position after
passi ng t Reveda@ratisient re position and is released and the contacts (7, 8)
are suddenly cl osed. 2. Swi t chi ng nmechani sm according to Claiml,
char ac® er 1.z eécantsnieiatcorhingnds payr bpateils,/indusisigls & bassé ®ndian; comgortantum leviee de eopimut ent
nerber (2), tatiopentrainabtiun grbre pokte-¢otjactperilinternédiaire d'un systdme A gerouillaré, aih confeghétanhind a
l'i nk (3) V\hlfechetlnuttetmqbllq. cargptirisfrgnee@eP:wi t h a rocker | ever
- le levier de manoeuvre (1) estrelié & un dispositif d’arrét, constitué d’un levier plus court (9) articulé
au levier de commutation (1) et d'un levier plus long (10) relié au précédent et également & un axe
commun (5) mobile du systdme & genouliliére (2, 3, 4),
- la disposition des éléments est telle que le dnspositlf d'arrét (9, 10), en position d’ouverture du levier
de commutation (1) a dépassé son point mort,
- 2 partir de la position d’ouverture, le mouvement du levier de commutation (1), par I'intermédiaire
du dispositif d’arr8t (9, 10) et d'un organe élastique (2) relié au levier (1), provoque le déplacement
de I'axe commun (5) du systdme a genoulillére (2, 3, 4), de sorte que I'arbre porte-contact (6) relié
au systdme a genouilldre (2, 3, 4) rapproche, le contact mobile (7) du contact fixe (8) mais sans le
toucher,
- la poursuite du mouvement du levier de commutation (1) comprime un ressort de I'organe élastique
(2) compressible longitudinalement jusqu'a ce qu’un appendice (12) du levier (1) rencontre un ap-
pendice (13) du levier et que le dispositif d’arrét (9, 10) aprés dépassement du point mort, vienne
en position allongée et solt libéré, avec fermeture brusque des contacts (7, 8).
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2. Mécanisme de commande selon la revendication 1, caractérisé en ce que le systdme & genouillére est
constitué de I'organe élastique (2), d’'une barrette de liaison (4) reliée & I'arbre porte-contact (8) et d'une
. patte (3) articulée elle-m8&me 2 un levier basculant (14).

3. Mécanisme de commande selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que le levier plus long (10)
présente une boutonniére (15), en direction longitudinale du levier (10}, au niveau de sa liaison avec I'axe
commun (5) du systéme & genouillére (2, 3, 4).

4. Mécanisme de commande selon une des revendications 1 & 3, caractérisé en ce que le levier de déclen-
chement (16) est équipé d'un ressort de rotation (17) fournissant un couple déterminé, antagoniste,
compensant partiellement la force transmise au levier de déclenchement (16), & partir des contacts (7,
8), par la barrette de liaison (4), la patte (3) et le levier basculant (14).

5. Mécanisme de commande selon une des revendications 1 & 4, caractérisé en ce que dans [a position de
coupure, une tdle de rappel (18) munie de deux bras de levier peut pivoter, autour d’'un axe (19) sous I'ac-
tion de I'extrémité de la barrette de liaison (4), de maniére qu'un des bras de levier enfonce pour la ra-
mener en opposition de départ, le poussoir d'un relais de déclenchement (20).
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6. Mécanisme de commande selon une des revendications 1 & 5, caractérisé en ce que la téle de rappel

(18) est réalisée & partir d'une tdle élastique qui, par déformation plastique, s'adapte aux conditions d'uti-
lisation.



€14).. 3. Sw t chi ng nmechani sm according to one of C ai

characterized in that the relatively long | ever (10) has a m&uﬂuﬁm,m,!

point to the common spindle (5) okpblssdepggl e | ever system

el ongat e hol e (15) |n t he | ongi tud| nal 8 direction of the |ever (10).
Sui tchi ng, s.m kBB 8 ool o o B8 ’aﬁﬁaﬁ&“"m
Ejgglt gﬁetdrsu ﬁé Lilsaftd n ﬁ"&’a%hm,é '?&'0 he contacts

| 7,
8) by ya I“ e cnolnlngctﬁng ? b ﬁ I'ink (3) gl"ld (tﬁ??e rocker | ever
(14) to the tr| p lever (16) partly by a correspondl ng, counteracting
t o+que. 5. Swi t chi ng nmechani sm according to one of Clains 1 to 4,

characterized in that a resetting plate (18) provided with two | ever arns
is rotatable on a spindle (19) in the switched-off position by the end of
the comanecting link (4) such that one of the | ever arns presses in and
resets the pin of atrip relay (20). 6. Swi t chi ng nechani sm according to
one of Clainms 1 to 5, characterized in that the resetting plate (18) is
produced fromresilient sheet netal and is matched to the installation
conditions by plastic deformation. 7. Swi t chi ng mechani sm according to
one of5Clains 1 to 6, characterized in-that all -the parts, except for the
set of contacts, are inserted in a breaker nechanism (21) enclosed by two
pl ates such that a free space is filled by the trip relay (20).
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