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souf Cp and 3PheendieRes! sgil liasar moter wh lge'éfl"l VI ng eI é {Sellschy @c'(t

ggbl Bg \tjl;relrat“g;@"gé%:%i:g%f” ﬁ%‘%‘f?gg % i"rl ebsel e ?ﬁ'&?ﬁﬁ&'@f%?"dﬂgggv ?f

ave

| i near m)t ertl ba sald heI bg ngebracht |st, wodurch der
ates an i n qf &E ‘ibgutexm ta{ i R g E@sﬁﬂchdﬁénlal- near not or s
die Seil SCQgild gmq at eHgﬁtry co h de ed in
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be- 25 t WagyR afd &did@ge SpHAR AW, ( 13) 'and sajd cagargbout 2. Aufzug nach
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dadur ch gehammér@baeihed inslari tfacheed t 0 sai d shessxast wobdi @d3\stab@rige Teiddenflinder
daB das er sharactenized iethae|l enent ei n st abf or m ges daretidtingt, umeian Linsatmoatortzu bikish.at es
sai d sheave, sasidfirst drivifgelémenBignadesdf ackgls von der Sei | achei be (15) nach un-
rope and sdkepart(je) mgirudingl dewwardly from said 35 3% Aufzug naginAnseryen 1, ferngr dai | das
zwei t e Ant rsheavedbeandnt sin Zylinder 2. An el evdadwchgokennzgichnet, i n claim 1
further said gevgnd) drivigg slemenh isja qylinderst abf 8r niigfedaperste AnirigbgeleamenicRisy an der Seil-
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gekennzel chner?s;ﬁf’;ﬁ;%mgﬁ TaTe Wife| £+<Wl @ enent js, LS mchz p das erste
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1. Auf fug m t ' un premer

el ement d'entratneneny (32; einer

50), einer drehbaren %el | schel be: (K%lbéﬂﬁs“m 8 un second

el 6rent d' entratnenent fixe 5 EP0400994B1
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bi | den. chwregetizedbged in that: said first driving elenent is a cylinder
(50) 4. Auf zaflexibebllar(48)for aidchify safddirsher at 1.a®@scangput @mpmhaht sheave (15); and
gekennzel elbment togaid ereavgai d second dri vi ng el enent unescabing @@ | i ke 45 einen
flexiblen Kragen (46) zum Anbringen des part (52)nepouliedotatyel(19). ke part
penet ratl ng said cylin- ersten El ements an der SefdbledHeantunegantie suppdrigriam

sai d | ifptentansprighe” 4. An el evator as cl%i ned dF?ﬁ“E!F&?‘H??"F%P?‘F?@F““P"s“"m’
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da ladite poulle, 1. Aufzug mt
un premer 6l 6ment d'gntrathenent (232040%511961 Kabi ne (10) ,4g

50), eaner drehbaren Sel | schel be (19), un second

el ement dentrat nerrent ix EP O 400 994 B1

10 (36, 5 ’EP"’é‘F nt par un in- tervalle pr6vu d avance
dans quup " Pa"@ ment d' entraTnenent et ledit second

el errent d WLth en rﬁgn | eun nd&ujf onguct eur 5 K, - prinmaire d' un
not | “g ie S UhecEuide ONOrgie et ["autre parm ledit premer
el 6 nt d ed %QIm r 86ficipd el ement d'entrat- nenent constiue un
conduct euggaLaD tEﬁ lé g;,yafj‘hlaﬂGal re qui cr6e un chanp magn6tique in-
| o duit sqgﬁ,n{mﬁz‘,‘ fuelin gducggﬁgggoﬁéagrp@d gudi t conducteur primaire, caracteris6

en ce Qque poRMih&irP§UibrbelnthinPmabiiguetnl S) 0€St nNONtee pour subir un nmouvenent
vertical , d@soGrdifetcdel rextitdtion Akt Qorludduend entre un support fixe (13) et

| adite cabmm‘ﬁ-ee:aramsameqwladmep&meWrde |l adite poulle et en ce que ledit
prem er 6| éve (1B)rest Wondset poarfsubimeminowsmentel i 6 A | adite poulie, de teile sorte
gue | e f onertidalemeerquet leditndble s'édtend/entre oent | | neai re d6pl ace en transl ation

| adi t 0 posuppert fixedtH) et ladity babine en passkint av- catsi ne en | es fai sant nonter 20 et
descendr e toutde latlitenonliset an ce gyedadit pramierdléendi cati on 1, caracterise encore en ce
que: | edi meptrdemr@wmemt@n@ﬂléédadémquba feénent est 25 construit a partir d' une
pi ece ana%@&@t%"a@%‘i" %‘QYuth‘Qnt saillie vers le bas de ladito poulie
(15); et IEBI“t“" iR doRlgcean londadie Rl nerrent est un cylindre (36a), ladite
pi ece en Fﬁ?'%?é'ai"?e@éb'"eegdesﬁ%??étt?%m d%ns ledit cylindre pour former [edit

tbur i ﬁ '3. Ascenseur solon |l a revendication 1, caracterise en
rTD\J - .
outte e 35 ledit prem er elenent

d entral n u?“banre‘(':ewmhmécfrgﬂ reI ie Aladite poulie (15) ; et ledit

second el emen;ed br S5 B SHiraffisihent\C4E pésece en forne de tige (52), ladite
pl ece en {oHsii®t rt,agﬁpgggﬁ{,l{,@ggm&q ledit cylindre pour 40 constituer
ledit not gy fal;sh,t,]ega,h,ge,,d(, bagsﬁqmggm@el on | a revendication 2, caracterise
en outre p@j;etun collier souple (46) pour reller ledit pre- 45 mer
el ement A’ | adietiesddondl disinenbPerfabinémet et C L N S ¥

un cylindre (36a), ladite piéce en forme de tige 30

pénétrant dans ledit cylindre pour former ledit

moteur linéaire.

3. Ascenseur selon la revendication 1, caractérisé
en outre en ce que : 35
ledit premier élément d’entrainement est
un cylindre (50) relié & ladite poulie (15) ; et
ledit second élément d’entrainement est
une pidéce en forme de tige (52), ladite pidce en
S forme de tige pénétrant dans ledit cylindre pour 40
A constituer ledit moteur linéaire.

4. Ascenseur selon la revendication 2, caractérisé
en outre par :
un collier souple (46) pour relier leditpre- 45
mier élément a ladite poulie.

* € L M s =



