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Axi.s of 4(Mispveitif smpgnﬂggbvéndmdn&bmt er Bendi ng Axi18 Dispositif sunvant une ou plusieurs des
\;< caracterisé en ce que le chanfrein (10) de la tige 25 revendications précédentes, caractérisé en ce
d’appui (8} présente une forme arrondie. que I'axe longitudinal (2) de la bielle {4) coupe
5. Dispositif suivant 'une des revendications 3 i"axe longitudinal (X, X1} du bras de levier (3, 30)
et 4, caractérisé en ce que la bielle (4) présente, du balancier (1) a deux bras qui lui est associé
dans la région de I'alésage d'appui (11), une suivant un angle droit.
forme arrondie adaptée au chanfrein {10). 30

6. Dispositif suivant I'une des revendications 1
ou 2, caractérisé en ce que la bielle (4) est

it tooton b ()8 oo, R o

(3, 30) du baiancier qui lui est associé, la bielle (4) 35
présentant une paire d’articulations sous forme
d’un couple de charniéres {22, 23) constituées
. d’un film et dont I'axe central de flexion (BM)
~ coupe 1"axe longitudinal (X) du bras de levier (3,
30) associé appartenant au balancier (1) & deux 40
bras. '
7. Dispositif suivant ['une queiconque des
\_~/ revendications 1, 2 ou 5, caractérisé en ce que la
bieile (4) présente une extrémité en forme de
. fourche, une entretoise (20) reliant entre eux les 45
- membres (17, 18) de la fourche, un bras (21) muni
d‘un alésage d’appui (11) étant agencé a ladite
entretoise et s'étendant dans I'ouverture de la
fourche, et lesdits membres (17, 18) étant
“pourvus respectivement d’une charniére 50
~ constituée d'un film dont I’axe centrail de flexion .
{BM) coupe i’axe central de I'alésage d'appui
()

8. Dispositif suivant Ia revendication 6,
caractérisé en ce qu’au bras de levier (3, 30) du 55
balancier (1) & deux bras, associé a la bielle (4), '
on a placé une tige d’appui (9) s'étendant suivant
I'axe iongitudinal (X) du baiancier.

9, Dispositif suivant 'une queiconque des
revendications 6 a 8, caractérisé en ce que la 80
bielle (4) est accouplée, d’'une part, par "alésage
d'appui (11) avec la tige d’appui (9) du bras de
levier (3, S0) associé appartenant au balancier (1)

& deux bras, de maniére a pouvoir osciller autour
de cette tige et, d’autre part, avec I’excentrique 65
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