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(57) Abstract : The invention relates to an obstacle detection device (10) for equipping a moving vehicle (11) moving parallel to a 
reference plane (12), characterized in that it comprises: • a first "horizontal" transmitter (14) of a first horizontal electromagnetic 
beam (15) extending in a first virtual plane (22) substantially parallel to the reference plane (12), • a first image sensor (5) capable of 
covering a field (36) intended to intersect with the first virtual plane (22) to form a detection surface (71) • and an image analysis 
means for determining the presence of an obstacle by detection of the presence of an image on the detection surface (71). The inven -
tion also relates to a detection method implementing such a device. 

(57) Abrege : L'invention concerne un dispositif de detection (10) d'obstacles destine a equiper un vehicule mobile (11) parallele-
ment a un plan de reference 

[Suite sur la page suivante] 



WO 2015/185532 A11 lllll llllllll II llllll III lllll lllll III III III lllll lllll lllll lllll lllll llll lllllll llll llll llll 

(12), caracterise en ce qu'il comprend : • un premier emetteur dit horizontal (14) d'un premier faisceau horizontal (15) electroma-
gnetique s'etendant dans un premier plan virtuel (22) sensiblement parallele au plan de reference (12), • un premier capteur 
d'image (5) apte a couvrir un champ (36) destine a s'intersecter avec le premier plan virtuel (22) pour former une surface (71) de 
detection, • un moyen d'analyse d'image apte a determiner la presence d'un obstacle par detection d'une presence d'une image sur 
la surface (71) de detection. L'invention concerne egalement un precede de detection mettant en oeuvre un tel dispositif. 


