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2 2

35 h

: R, sin ¢( cos 8,')

2R,’ :

R,(8,)= .

nR,'—l, cos 8, R,'l, cos 8,'—R,'l;cos 6,

40 cosf( -

- 2R’ 2R,'(R,'~R;’)

R:’ (Ry'—R.’) cos By’ .

; Ri'(8,') (4)
45 R’ cos 8,"—R;’' cos 0, :

Although the steps between equations (3) and (4) is omitted, equation {4) expresses an approximate
value at an accuracy of about 0.01 %.
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50 N
Rzl—(R1'—Rz') cos 92'
Ry’ (8,y')= '
Ry’ cos 98;"~R,’ cos 8,
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: . R1 (R1_R2) CcOS 61
R.(0,y)= . (5)
R1 cos 91—R2 cos 92
60
and the radius of the inner guide track should be
RZ(R1 Rz) cos 92
R2(6,)= (6)
65 R, cos 8,~R, cos 9,
4
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ofle

St uf enachse ((%\rﬁl(ﬂe) M%ku disliRgs Rbied HeRunigelR us'mgebihaleiaas ne&snradnﬂn &ﬂwél ngémdaz

.egenuberl e tenutere Eettddmrumglelebte‘étt eaﬁgdhe édhwrms it tudgaemé(sturesanhse tsa)ndleranuester der

HaB i n deroV aGbh b ynd sich \ne P ‘éeé eql\(? é\t% ep £99), |digc#n der
hi 2, der (102), di
70) ausgebi % s n .n; 3%, et
g Uf zunehnen, ¢ é}SSth'eedr roédﬁ?e&l@ si cﬁé Rexri fatrh 4104), leuean der
dadlr ch gebl ISdﬁnacthSé an dﬁ&ueen%el&)gemrepﬁkaétre?:kmn Asihae nﬁiﬂé?erﬁﬁerh:&(:hﬁﬁbah brl’gek:@ EHE &,

usgebi | det wobei denH%hebrrw\@hsreVerémdw_rmeﬂuémqebbqseattder 8n eiRerg alichtet hn depﬁp@emghelte

Anspruch 7, é%{mff‘ piag St ligdp10 Appa éi‘h qbgla
rers o oo TR A o S i DB g S R
ungl ei ch demafgs RéselftBireR BfintiiscRen c'héD gdtbriktf Weddbd. €1 ner ganzen Zahl

i st. 9. BQgenrowl aagerp igreppecriaciséimanded AnspuBhdehig hetocs gekbmrezpichneti dqB ddaehilaskBand
hekennzei chnemeememre%ﬂe dfod elamr@ e't—?rﬂﬂ braenfomp eT'?@F’ESé'e g gugeordnet

b il e R

bogenform _,,gemdeaepqaernﬁteHQ& aerarngae:yt dtahd 4t die ElmBm teﬁhnémhri’g @{bssamfarrablﬁsbt(ssngle an
bl nen Unl enk irderden Btifen angebracktiistand sjetoiB@reiteerichang é&i Stulel @¥treckipArduiebsrdder (9) Bieran
Kette her ungdf" ¥fe’i‘a§'fse He’%‘i"ﬁ‘ vep é ﬁé%’“?@?

| nnere Ket t e gigt iy a.& en b n. E%;Eih Ti%&%ﬁ'%@@e:gi@g%%éﬂkﬁ

(88), die gn stlﬁd@éhsda{deﬂ n bIeQJar RASTHGe a'illsSiherhEin Eau&@waﬁuae bhteg
er Stufe er st.vebhitder Hebkiaing BisercitbelyinduBgSstift dze; besitztddar inStelnbre msitinee Beraigie befestippt ist

und von der P%Wuﬁqmm‘éﬁ@(g )zverl!m ﬂfedn?rslteusqf?i’G“ZF’M?ﬂh tedl Ende(dpgigbelarimes

ﬁn drehbar miontiert ist, und eine Steuerschiene (124) aufweist, die langs der Treppenstrecke zur Fithrung der
Steuerrolle angeordnet ist, um den Hebelarm bezliglich der Stufe zu verschieben, so daB die
65 Segmentstufen ldngs einer im wesentlichen zylindrischen Fliche umgelenkt werden.
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er Stufe angebracht und von der FChrungsschl ene (98, 100) gefuhrt sind, o
Jobei -di e Fuhrungsrader von der Cvberseite der St ufﬂlmmmnﬂumﬁ”m si nd _
# s die Antriebsrader, einen Hebelarm (104), der a an de@ :
luBenseite der Tr eppenst recke in sei neﬂn1r031489ren Ber ef cH dfehbar*

ngebr acht i St nrolﬂg mbr% ldg‘rr/{n s&btg\gq bl\slg I‘ngur}g‘u QQ%% licilket (dlleﬁgs epaﬁéetB%;ld
ger an ei nery; HHRTHAAE BorGthrioRsetté HE Res SJrdnet
il ne St euer rigy Iuad Oéndlodé eu h(bﬁé’ auTaeiEe ra.eEradgs desAlizhe ardaesogmf&mieért

f'st, und si rreppenstrecke cAnpendnef 151,2 aBadlévmt@$e-rmcmumgan en @I!eﬂenfmeqy em sr@etk@n
fingeor dnet s |$’93°meKQ§P'UadS£1§QPeWFGP$ die AyBere Ketteh 'vdw}ﬁ 3&’ 152)
ht

i u enachse
;er Stufe z lJ(a1 ;gé an jeder :rm %ﬁtﬁ??@h@#g Fuhrungs— und
ese ntliche r‘l-hﬁtgllrédgfd §§ 4 von derlFd hrungsschlene gefihrt

Bogenr ol ™I efifie wob: le@uﬁﬁ?@dﬁ&f enéw gie rFakregsl ud Bmﬁrradbaddu fiblengddtodio Swfenitodtontal

flaB das end| @omdewﬂaeremﬁmQUﬁdari@sf@umehm@de'ﬂ@er hefinden,am Qa‘-ﬂ@? Stufen in der

linnensei t e déP'ew He"ﬂ;g%rgﬁﬁ ‘P'é‘if Bhiesn [laghe Rt JYeffien-

i n, et dé |e Fu rungsschlenen-

fndl 0se auBeermer Gh ff eﬁe b Hinterrider in
jogenf or m gegy, ?ﬂ@ EI%KIPdeaQQQQA ahs%lehe Bdirfb ahhébt |Lﬁbtﬁ€bd’ueh(bbﬁddﬁl@nen '

i nen Un eaksma aﬁﬁgsm&emnﬁlm@éoB&@lmbr&igélﬁd (116), umdas die auBere
_Iette herungel egt ist, und mt einemkleinen Kettenrad (118) aufweist, 55
im das di e i Revendicatigns o herungel egt ist, und daB die Fuhrungseinri chtung

3.

ki ne St ufenach St uf en angebr.acht ist und sich in
:rel tenri gg]tungng"fégn tr: sé'f,?,feﬁ%telr g&iﬁ,{ ,Q {’ltl’l ebsrader (90), die an der

,; *wf enachse nouhicetdin Horbre @a rﬁhwheFuimsegmsc(Mmtmché&za isgidg bynaie lshnrstfrsl nd,

#Ohr ungsr ader @i@@}vensﬂﬁé %sﬂmou-&meemeubeme saneifiry em uppchoupieyd H"%?u

[°8) gef Uh”"ag*faﬁnﬂ" dz "’" R A B el Sbsieu gt ur ' 2;‘:

jei ter e.nt ﬂgéﬁ ;%ﬂ{ e?&eg éih gﬁir&dsﬁﬁlgﬁ@qs@ rehaﬁﬂlaﬂﬁ@s |a|re

120) der %rse @H@- ﬁnﬁn&ﬂe g@ront dh@@ﬁéléhldl'!&\ﬁafts Ogpatef ;ﬁl’:ﬂhgﬁﬁnex:on sans

reppenstrecé(e:uameseecﬂmel nen Ends drehbar nontiert ist, vvobel der

lebel ar m ei nen uvmomm s@t 'Pﬁ"te bgride@ t°bfe’§|'id2? bOUGFEPO"i‘Rﬁe oues de

rEI ch bef z%%égge le lon %srsuilﬁ %&% 'r‘lfci esr (ﬁgde

bt euerrol P eenddl @2) Eln smﬂ lscu'uﬁh Qés tee(é{‘. 8k)des

nd ei ne St Ediffdrértds I;Q:@ﬁ!o sshye t'sdcalietli © Iangs derTreppenstrecke zur

uhrung der St euEncal@t hmlaan d:redaebh la gavendigatiahe olHiadite ammdbewdggel ngpt?eﬁ ugp vdie

U ver schi_ebgem Alednterne PPg (B gfl g,FF'atm"

&I i ndri s&hedf; rp fes ﬁéayﬁ °8'r'1' \"e fiE5iyoles de gujdagyy z)edma ot epemteé’unac sag? Aeinier

lier Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzei chnet, daB das endI ose Band ei ne

1nd| ose innere Kette (148), die |angs Rje(R,—IRg)n@aseel te der bogenform gen

ir eppenst r ecke angeor dnet i st, RifalFstme—enmdtose—auBere Kette (146)

iuf wei st , “di e | angs der AuBensel te def %ng’erﬁzgi"megen Tr eppenst recke

-ngeordnet I'st, daB die AntriebseinricRjalog,gbdign) U enkmechani smus mit

i=rfem 5 gr 8Beren Kett enr ad (15ag(ez)=u.m._das_ch_e_a-l,|-BeLe-Kette her ungel egt i st,

nd ein kleineres Kettenrad (152) aufRvwdosts,—Remosd®s di e i nnere Kette

ler ungel egt ‘439% laqueilg daB di e Fuhrungsel nr| chtun e| ne St ufen chse (144)

i e an j eder Lgf%r 'S‘(‘ﬁ‘f °|£2tﬁ1t % Egsﬂ ﬁfaﬁg der St uf e
&

] rfayon u ur
: streckt, \9(0 &néf £ lext de SHIiSr SAPerfBF et inférieur

it uf enac hse Iﬁﬂget)rl'a e ¢bfb ukéOr:lb Id@ble Fratbriel Bgaenadsyeeme s%ﬁmﬁ‘\s’uber‘ieunét infandue ide @alter
ihr ungssehi @nen ahigle deupen la voiecextdrmet der guidige so f Chren, daB die Stufen
brizontal t%° posineleott rante 49 Rroleviamig il #fd89%i ch auf der Last aufnehnenden

EZ’ recke befi nd"?inEscHiQFi roquﬁi c%'uﬁ:e%t—:lmi %nrebé?!dgﬁfon u@uelngap&%ln;é chd&fe lesdites marches en
b1 eppenst r ecdegmbSi@9) oat dh8sunk BYSIrS latsrdd IntePra Bt GREMEY A SdHE ddR @S Gincovidlieslexphmés par
-genrollk;eppe nach Anspruch 11, dadurch gekennzei chnet, daB die
#.hr ungsschi enen- einrichtung: auBer dem ei'nen ﬁuhrungsschllenenberelch (156,
8) aufweise, der die Hinterrider in Bézug 5@T’d|e Vor derrader der Stufe
In ei nen ausggei chenden Betrag anhebt, um 8ie ah den benachbarten 15 Stufen
sgebi | dgs en IHal Ibedl.ehrsaerbrauBabrdEatagr bitérn de br magien. Revendi cat | ons 1.
Fscal i er roul aht lotaveprede Cansrgy dordrjatérap@terne deylaemaseliede sans fin (12); un
fier tai n nonbr e Reera deaurbure dw ford,|ftéral pasme; e lacmaEe aux| seefions 9p RAlifs supgreur et
! n; des MDYENg,- (E ‘ggcoa:%m'e QQ%ErdqgtL{?mn%ﬁe b@g' r‘nﬁ'c%amese§QH§ db | 'pglle?@uﬁéﬂg.cr et
'ﬁoucle di g ﬁosee ﬁﬂ&gng un passage escaliter, ledit passage d'escalier
@t ant courb6 en plan et ayant une section i nt er n6di ai r e (16) qui a un angle
fir edeterm ne et constant de pente, des segjions de palier sup6brieur et
nnferleur (22, 24) qui ont 25 un angle de pente sensiblenent nul, et des
iections de transition (18,20) reliant ladite section internbdiaire A
fadite section sup6rieure ou inferieure qui ont des angles changeants de
@ente pour | a connexion sans A-coup des sections; et un noyen pour guider
adlte bande autour de Iadlte boucle conprenant un certaln nonbre de roues

~ e . g o o - . e

|
E



0 - _ ) - [err] [err] rr] 45 dans )
laquel le Ri([err]): rayon de courbure de la voie ext Elb ' ,ﬂﬂ E,ﬂc une -
gosition arbitraire R2([err]): rayon d@wwe de |
gui dage en une position arbitraite R1l: n de cour bure de Ia voi e

gxt er ne de gunedomemacke 56)aui esnme partigpdiineaurfaelfetoneutngad ayantiug rayenide cilirbure de I, au
jayon de cou'?%ﬂliaéfﬂéx‘lewe\ﬂeﬂ%mﬁﬂqh%ﬂn@ fd\e?n icd efeaEXz @E’W# brésalsrugm fle larmagthe.
ot erieur de it SR R e 20 s a@ﬁiﬁé‘*’“ R R
dui dage [esr] A an edatg?a Corldd e fa?nﬁte o bt otidle L Sins fin
-oul ant cour be SSBEﬂBr fodlaht@6 6186l beloH 1h %eﬂdldiﬁb &Hcﬁﬁiéﬁu’nloﬁﬁuﬁﬂdife&)a Mf'

far ches en segimesitand ddpe iotetned32aiierda différdnoe dleslnubmxdbsditeuestrmwsuudiw‘rmé (36) dquu
gont des ar cBarEhmesk AXATIMEAE expri nbs par 55 12 R21 ou 60 |,: | ongueur
gle |'arc d‘g bord | at eral externe de | a marche }2: 1ongueur de |"arc du bord
bateral interne de |a marche RI rayon ,,d_e_c;oudlme_d.u bard | ateral externe
e | a marche aux sections de pal | er superi eur ef inderieur, R2': rayon de
'__ourbure du tb!ord | ateral” interne de | a rrarche aux sections de palier

Buperi eur et 6% ""‘f‘"‘*’“’e|"ﬁf'"6‘|‘*‘|"$,:tt 3,489 une contremar che (56). qui

st une péftle"d e $mr£§$ c:,‘g;ﬁ@ ei;rpgﬂc{gu% Pafilertfh rayon de courbure de
[ au bord | at e T S hrmd Herke Y GBLSle a6 galisbur € de 12 au
ord lateral i In'gerraﬁmdﬁ doarbn&rdhhle chétne it dans 19 sadlichnde patier: be sel on | ' une

Huel conque des revendlcatlons 1 a3 caract6r|36 on ce que ch ue narche

. 14)  est §‘Op Egealierjoula ’eﬁEﬂ s%'qn'é' % “g
St terne nt nro | a d un t| non m
b o S R R R SR
U cbte de sdamp@rt de a c arge a bande sans . Escalier roul an
tour be sel on | & Eselignclilaatdudre sélotclalnaqdﬁbnqaﬁ dmeeedncpnend radtedentel enabtiris©enee quid
ne chat nes exf gﬁé'hﬁ (ﬁﬁhée lanmesehece mntesﬂée etaqweadquf'wdé%! qsesst IFPRNSELES & ses

h d d

;gjesdl tes eXt I nggf ﬁg circul !é?' Fréc ?agﬁzz%‘ :):!:ir;lo:
lerr] [err] Sibe, @u.daou ara%m@ne Grideb m rotatio o lo 12 G rd qqn.en

de chal ne (Gﬁ)weﬁﬂlﬂérs I'axeCtlﬂ.atrdSle externe 5 2: rayon d' un pignon de chatne (64)

tpour | a chai ne8i Escadienwuldnt'coutba sejon @ae\eodicdtian @ cehectérize eh gé nee ledistancreertraries dxes
section de F‘F"él‘“’%"“’?‘ )‘H s lagj ﬁw&ar#mﬂwea'oaﬁaﬂwaieﬁtw mest gasfgale gu pas des

section de pAGHL i uiant céﬁﬁ"rbefﬁgs.?zuf‘é'ﬁ o Q{uérags (GG o Badnths EEYRIRGS G bR
4 ou 5 car aghdieibakbieBns i HPren€ &Iﬁﬁ'ne@th& &16:hs B 1164) Mp6dée te bRy difcotddRerne dudit
lenr oul 6es s Usassage Plestaliey Itanﬁb &ttune I&hiprid,l&tqn@. dahs fi (JIOG)UispbsEe Itﬁ%)\g du cdté externe dudit

r espect i verrm#ssagdan@alieesoqrbm e dedit snayen ary eem comprghd B métanistie tteusnant pyahioun

ghafg sxtprae oty petit pignen e chaine

623P;n?e223?§gf aﬁf:—ndumﬂest enro qw% :;dte c a %e é|$r:i g rﬁeé}a‘egestiét&sem H|$1<:ns dé éulaage [ ml;a:::r;:sr:;eulg
caract bri gg rﬁﬂct@edsau@ezéemarnehﬁﬁhm) aﬁ&afées £uB Gelit 6hBrel dR 1A MErCKEt GSiliceB PaHIRIRe WS de

éfpl aque de C(mln:bue tsz, 4p Bips cpues esgmma eeX rﬁewtskssesladnetmametasuoéﬁsweeglteavmbse

n@;l | ons de IQE' )lesdées reuss ¢ 9‘{5‘1’?&? ﬁém p&aéﬁagpu v t?""'ﬁfed te
de ladite pI g % ggﬁi alé? %ﬁ dﬂkg ?ﬁégrkﬂ lgl er "ﬁﬂfocme de
-reception,d’ d4fn xkﬁ% 2 Qxti&thitel hfb@e s dellPiarehd, Nb@étrre%ulateur

ayant une sunfopeents ostaiFa 'Batfe dxObraitd dudit atats aelfevide et una)(/eledégutafrmél (102)flspasse 1Johg

‘est convexe dugit easlsagaﬂesq#wrppmgwdwedlt gale@égulataynbiue dépfageriiesrits brasige Inwiesrar pRPITER
revendi cati dPF“? Cf PE‘I" %"ea"Eh legditeg RprEhgs AP SPUPRNE BHITSPY tPwBerdRdenggdue puface
trous cirguldl 1%’9% Jn@gén&ﬁ uhd émléﬁnq%@dé‘sqa%ﬁa&éa%nsﬂ%tscHJQS‘terYs%'e#w qud Hlite

N’ est pas @ githéo s’%Hsﬂﬂﬁ& (SR inebneCoBRY finQ1 131 disgoBdelICloRPdu dots INOINB t&dit passage
Fentier. 9. Ebesadlieecourtaisdt am chaitne relerns sbrosnfinl (108) gispasés Ooorpudy cbdisexterne dudit passage

‘revendi cat i ofese 'p'éecad?sn%éedéamem dentsgineggniceo d| ugdnécanisia LRumaptayany yp grand
' conpr and unep'

dudit 35 Bas rcRefn scﬁlres MBEn
. di sposee |e deeﬂgaedwereﬁtr@maﬂsnr %nﬁbﬁdﬂuf: leflifgiBra ge lathaee af gu&i’éemw’ahﬂ&,vo@@Z 943, s
- noyen d' ent rraheseiﬁemuagsé rreqndites sur faditamarchest guidaesizan tadisg \@ietde gnidege, tpa coyes

de’ chal ne ( 10Ppidaen: sigia o g firpnypeisure g1g)pscissa avas ee&fa"tﬂq;esg; un
et bl oA df%,egaé ol @ﬁm'f AR caia ?@% ey,

o0

fal el estt“%r #%‘?1‘5“7' I e b f?sg%"é““n?d?mt@%mn %é bl

ARG e A

arche,

T
2
¥
3
¥,
i
i
H
T

interne, et iAidtmd dféﬁ' bic%nﬁ@té@@Sa € cigfiHeGRERe CIABIPLEFHIR Rdguldfdur (122) monté rotatn’ a l'autre
extrémité dudit bras de levier et une voie régulatrice (124) disposée le long dudit passage d’escalier pour
guider ledit galet régulateur pour déplacer ledit bras de levier par rapport a ladite marche, pour qu‘ainsi

65 lesdites marches en segments tournent le long d'une surface sensiblement cylindrique.
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frpre (88) de la marche, nonte sur chacune desdltes etendant en
firection de la largeur de |a 40 marche, des roues i@j ll Hﬂ'ﬂU@
tont ees sur ledit arbre de la marche ggs par U|dage

1102, 94), des roues de guidage (102) Qi19&es sur | adite marche et QU|d6es
ar | adite voi @.dalipnicbgeo(B8seldn)Dhe qdebgld:ueeqsrc\@mngn;1 @wetag@'lsépramque ladite

Il acees pl udahds sansfin compfend uneahpiey internedant #8 Iefa ne d ss:":
et e 'éef*geziéx“m e 3
la mar che le a[ & ﬁ:‘éﬁ@ Hﬁéchﬁiﬂe &derpd@étiun %lus petlt plgnon de
nt er nedi al rcﬁainé @ﬁut a bﬂ-Sdldﬁel wleafouﬁyasmtewne*nbnmedne etl @u4Bsdite Mmevens de glnﬁege
i xee a une compreendnt & bmﬁwrdems:helmoméSﬁf&b@umﬂsﬂﬂeemﬂfeh%é qt?i'd Qfyfle la

flal et r6gu| d@reewdgs'z chﬁﬂn{reuqs(s‘? Fﬁge £ Rorta\iFe pIEISKS ’a A 5%@ ﬂtgig“’ farche
t

;evl er, et d,oﬁ us a#’% grﬁrﬁﬁe eﬁ%e ar e§ﬁ¢?§ﬁ§la ps : e ui dage et

&s sont dans
il €S Cal ier 14 cHaryge @t que Pédthted nAkbhed Maieht ﬁlﬁééa§ﬁllonb Qude §Bfaby ddhiqake

ievi er par rtajaﬁwetda aagbisition 8 taleant {paiitr pagsage idtesdalidresdi t es marches en
Hegnent s. pui sséhiEsdatierrodant Iccurqug:nda mw@%vqr'aﬁeca@etﬁgﬁe?

0 10. E9ieAre eyidapeeamprannent de pegtion dey ﬁg %ﬁ‘gE‘;cgg,
evendi cat'f 5] gpﬂgeggf%ﬁf P& e 3e""e Cai i N conpren
ne chai ne |nterne sans fin (114) dlsposee |l e long du cote interne dudit
jassage d' escalier courbe et une chalne externe sans fin (106) disposee |e
s*ong du c6te externe dudit passage d'escalier courbe, ou ledit nobyen
%;entralnéﬁent conprend un n6cani snme tournant ayant un grand pignon de
{h@yne (116) autour duquel est enroulee ladite chal ne externe et un petit
gdgnon de chaine (118) 55 autour duquel est enroul 6e | adite chal ne interne,
it ou |l esdits noyens de gui dage conprennent un arbre (88) de marche nont6
’Pr chacure desdites marches et s'etendant en direction de la largeur de |a
mrche, des roues d'entrainenent (90), nont6es sur |ledit arbre de |la marche
f guidées par ladite voie (92, 94), des roues de guidage (102) nonteas sur
ihdi te marche et guidées par ‘ladite voie de gui dage (98), lesdites roues de
i dage etant placees plus loin de |a face superieure de |a narche que
esdites roues d' entral nenment, un 60 bras de levier (120) nonte pivotant

ur ledit arbre de | a nmarche du cote interne dudit passage d' escalier

purbe a sa premere extremte, ledit bras de |evier ayant une broche de
snneX|on3£26) fixee a sa partie internediaire et connectee a | adite chaine
ht erne (114), un galet regul ateur (122) nonte rotatif a |'autre extrenmte
_dlt bras de levier et une voie regulatrice (124) disposee |le |ong dudit
lassage d' escalier pour guider ledit galet regulateur pour dé6placer |edit
Tas de I gyier par rapport A |adite marche, pour qu'ainsi 65 |esdites

lhr ches en segments tournent le |ong d une surface sensibl ement

yllndrlque 13 0 103 489 11. Escalier roulant courbe selon |I'une

he| conque des revendications 1 3 8 caract6ris6é en ce que |adite bande sans
i N conpregnd une chaine interne sans fin (148) dispos6e le long du cé6te
@terne dudit passage d' escalier courbe et une chal ne externe sans fin

146) di spos6e-le long du c6te externe dudit passage d' escalier courbe, od)
fesdits noyens d' entratnenent conprennent un nbcani sme tournant ayant un
flius 5 grand pi gnon de chaine (150) autour duquel est enroulee |adite

jhal ne externe et un plus petit pignon de chains (152) autour duquel est

r oul 6e | adite chaine interne et ob | esdits noyens de gui dage conprennent
fh arbre (144) de marche nont6 sur chacune desdites nmarches, s'6tendant on
;Lrectlon de |a largeur de |la marche, des roues de. gui dage et porteuse
'frlere (f§8 140) nont6es sur ledit arbre de marche _ et gui dees par

2;dlte voi s de guidage, |esdites voies de gui dage guidant |esdites roues de
)i dage et -i porteuse arriere de maniere quo |esdites marches soient
Jl:ac6es horizontal enent tandis qu' elles sont dans | e troncon de support de
i charge @t quo | esdites marches soient deplacees le long d' une surface
ini que tronquee dans | a position de tournant dudit passage d' escalier. 12.
#calier roulant courbe selon la revendication 11 caracteris6é en ce quo
Hsdits noyens formant voies de guidage conprennent de plus une section de
)i e de gusdage (156, 158) qui eleve les galets arriere 15 par rapport aux
il ets avant de |la marche d' une quantit6 suffisante pour d6gager |es

Hnguettes fornbes sur |es marches adjacedfes. 20 25 30 35 40 45 50 55 60
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