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Device for correcting a‘video signalgpgHagssgmsenti on relates to a device for
correcting a video signal affected by line tilt and applied to an input of
the device, 4l ngrt %i’l ng an adder circuit having two inputs for supplying a
signal correc ed at the out put’ of the adder by addi ng said video signal to
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0 345 894 ddapesidpleamédiseei r anplitude. If instead of adding a signal, the
si gnal is mul t kesfispesitif &ejon Binvention 6%l ndiamment refndrguable erf cogurchouriengendrerée signal dexprreatipry
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provi de a ddasartie aghielide, vin dassnovens ey engdifierd'amplitude atdpurlepalarité | sigad de eoreerties. dfar y
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St g@! " 40 Acet effet les moyens pour modlfrer 'amplitude st/ou la polarité du sugnal de correction sont réglables.
Lintroduction, dans une voie, d’un filtre dont le signal de sortie est ajouté au moins en partie au signal
principal risque de déformer les signaux transitoires, du fait du retard de groupe introduit par ce filtre. Il est
avantageux, pour remédier & cet inconvénient, d’insérer un élément de retardement dans le chemin de signal
conduisant a la premiére entrée de I'additionneur.
45 La description qui va suivre, en regard des dessins annexés décrivant des exemples non limitatifs fera
bien comprendre comment l'invention peut &tre réalisée.
La figure 1 représente divers signaux vidéo pour illustrer l’effet nuisible du trainage lors d’un embmuilla-
ge/désembrouiliage .
La figure 2 représente divers signaux vidéo pour illustrer différentes méthodes de correction selon l'art
50  antérieur.
La figure 3 représente trds schématiquement un dispositif selon I'invention,
La figure 4 est un schéma détaillé d'un mode de réalisation de I'invention.
La figure 5 est un schéma synoptique d'un désembrouilleur muni d'un dispositif selon Finvention.
La figure 6 est un organigramme des opérations pour la détermination de la valeur de réglage a appliquer
56  au dispositif selon I'invention.
La figure 1-a montre un signal vidéo représentant un niveau de gris constant sur toute une ligne. Ce signal
est embrouillé par permutation de parties de ligne, c’est-a-dire que la partie A représente le début de la ligne
etla partie B la suite de la ligne. Ala réception, ces parties Aet B devront donc &tre interverties, par séparation
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frequency filter used |s advantageously a bandpass filter whose | ower

cut - of f frethierha 00 Hz and 20 Hz, and whose upper cut - of f
frequency is é&% jr; f:a?‘ apréstransmssion II est dea&%ﬂrabl €
(]
|on

to be able f égr vﬁ% eo&t%mﬁ
ﬁn&@@ § el € contro dg%“ en a é'%

t he correctl

the pol arg ty, es?w%ﬂl@ é'rgﬂﬁ I
mo%out put shg 16Hbrtd &8 ool b hoh db QerhlAE DERY cRachh BA2ks on'asreprésenhé
i ncorpor at eq)lds@urilmﬂﬁuhe thH?ﬁ@ents%u&rﬂob&ifeshH@Jux&ftn@@é‘ﬂn&ﬂfeméﬁth 8.3 sigriafreprésents

deformed as encdétle dighalidshl, sdft dibfdRibIe & PénmssibR, sBlY obitdhl BOEbEpASH aBds &.oﬁ pdrfaftd. Les si-

Advant ageou niux "d"@t "bCpisditerit Béux déiaRy\QfiGUss. EA allintiindison dey Balidrs dsbprbpdftidfidelfel llampl- he

si gnal pad h thddaslors gu'éntd lirdknalsdn et cohsigntid quelfe qub soitaaltigitude. Shion fajolite G daft de scie ap-

descri pti on pedprideauisignal 'Y @nobtignt laalgnad fe™. Stilon multiplie isigus "a® pariond dentideistle appfopriéeinn e

t 0 t he accormptenyie nignatitctiavssicet dans kbés cavbarticuliershiatcoreactianobtenus testpeirfalts. Maliscai\'an lajoute

i nventi on czavsigesl faliuneident de esiefcostante Gligomespanti  lapentedusigndl pour ueeanplitydeatoyerne, on

i | lustrate tobtientip sional"s];alpnaultipliede sighal i} par unerientide bele agbtientie signal *d". Ces deux signaux

scranmbl i g/ de'st Fdi nepanheps sprectst Paynobtenir gne bonagopactian i &udrait dang & ghagueyinstant cholsir

| I | ustrat e dintre lamuliplication ow Fadritien aten eitie adapter Eamplitpdefeda.dent dersicie de cqmectigp. ligmijve
aussi que|apenteng sgit pas 9‘@?‘9"‘%'8%&':‘&‘9 d E“ﬁ"&'ﬁﬁ %@%ﬁaaflr%w "G‘I“ d%scd?é‘ﬁ peutdonner

accord| ng t &t ‘q“n entlon Fi a de e m of an
d pe it javen Iémes ex-
gnbodl xnlz} of sfgn E wéfg 3 %pqng af’ W gqe}oe :nﬁrées signa estamenéavec
escra er ndeﬁﬁan co| %l ($ e47‘§una ?ﬁ::m ur 3 deuxléme ntrée 48 I¢lgl’add|-
tion eur3 Inéeéla sorted le Q% é-li } Jle%ra
s ol ow Ol s 201G 4R aﬁ,ee %mn J¥ler 8 il kil ingh G °
appl i ed tO de(‘e‘%tf&ﬁﬁ@& J&H.etagdé ﬁdn'i N&P 7, 0“

si gnal r S&F EonipBHissr IternptUs feBil deGFdtve u?M{% 38,3nd IEE&MGQ.%& es%inédr&%ansTmhémin
signal i s S CJeaiahu BohalRaniRAE Frrhibra Gnthse BEdd1QliditloRibsr 37! BERlrhent dedetdrddiment AbRioR taf. on
A represent Jedidi Be faGpisighiriciBivedd contdfu érl fRGuentes dui BignaPideo) ON B represents t

rremai ni Ng por t Al de@égler Metnplitudcet laPBlarit€auiinal @8 corfebtdh Sorfantidu filbie 38, deSiiclels raaub!es be
i nverted by 39p10p4546isti préus Bitfia soitie di fitted 3Biet la deusidmadntréb 48yle tadditidnheue374CGes nioydhs
1-b showse t rsontcanmstitués pan el sépdrdtion dd la aorhatichdeeortie Hi filtre 38164 dunk edlesi#p et 46; lahOie 46
line tilt f awomprendntuiélémentdags invenseld pizritéale sigmal sebsmedifier saplamplitude ol s forwne. Layoie he
hori zont al i43cbautitipme des extadmités deda mSistante d'un patentiomptra B9, oha sdrtiet ded'éléroant Paestrelife
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faults. 1 n eachPrgre lecwaqur gst & Laxtrémitpgaughe (sur ip figusm 3) d %g‘“?’éﬁ?’él“g a9 wgéﬂ't’&ne

on t he est appliqué directement & 'entrée 48. Lorsque le curseurest & {'ext drolte, le slgnal i appliqué
& l'entrée 48, c'est-a-dire que le signal de sortie du filtre 38 est soustrait dans "additionieur 37 au signal 4
corriger 36. Dans la position médiane exacte du curseur les signaux inverses I'un de I'autre présentés sur les
Lo 40 voles 45 et 46, 39 se retranchent et s’annulent et aucune correction n'est réalisée. Tous les réglages intermé-
diaires sont possibles. Une méthode pour déterminer le réglage optimal sera décrite plus loin, ainsi qu'un circuit
remplissant la fonction du potentiomatrs 40, mais susceptible d’étre commandé par des signaux électriques.
Afin d’'éviter une différence entre le signal inversé et le signal direct dQe au passage dans I'inverseur 39
on pourrait aussi prévoir un amplificateur opérationel (non représenté) dans chacune des voies 45 et 46, en
45 amenant le signal sur I'entrée + de I'amplificateur dans une des voies et sur Pentrée - dans l'autre voie. On
peut aussi utiliser un multiplieur quatre quadrants disponible en circuit intégré dans le commerce, dont une
des entrées est relige & la sortie du filtre, Pautre entrée est reliée a un générateur de signal de réglage, et
dont la sortie est reliée a ladite deuxidme entrée de I'additionneur. C'est cette solution qui est utilisée dans le

mode de réalisation représents plus en détail  la figure 4, qui va étre décrit maintenant.
50 Le signal & corriger est amené sur I'entrée 36. A partir de cette entrée une connexion horizontale sur la
figure conduit au filtre 17 - 21, et une connexion orientée vers le bas sur la figure conduit au méiangeur 28,

29 sans modification de bande passante.

A partir de I'entrée 36, le pont de résistances 43, 18 avec son pied 2 la masse constitue 4 la fois un atté-
nuateur fixe et, grice au condensateur 17 inséré en série avec la résistance 43, un filtre passe haut d’ordre
8§ 1, dontla fréquence de coupure se situe entre 100 Hz et 20 kHz. Avec les valeurs qui seront indiquées plus
loin, lafréquence de coupure estici d’environ 13 kHz. En cascade avec ce filtre 43, 17, 18 est prévu un deuxia-
me filtre 19, 20, 21, constitué d’'une self inductance 19 en série, et d'une résistance 20 en paralléle avec un
condensateur 21, dont une extrémité est reliée & la masse. Ce filtre est un filtre passe-bas d'ordre deux, dont
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other in the sane |ine are shown. The signal shown at c is the ideal
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el ement nust no He frequency content o e video signal to a
significant extent. To control the anplitude and the polarity of the
correction signalg cogogg fromthe filter 38, congrolioakl e neans 39, 40, 45,
46 are peovi ded t\/\@ n the output of the fllter 38 d'?r!t he second i nput 48
‘of the adder 37.2 2rpans are constituted by 0 sé ating the out put
link of the filtar:385k@to two channels 45 and 48, =t&8 phannel 46 incl uding
an el enment 39 whjsch ijgygrts the polarity of the @llgrla,hu&amgut nodi fyi ng
its anplitude or ifs 'shape. The channel 45 ends ope,.of the resistor
term nal & of theéresl:SkBnce of a potentioneter 4 a&ﬂ Hihe output of the

el eman]t I 3g| I s coneciRdtdblet ¢ 30t @okp er m nal . Th| S potentionet elr i sf a
control |l able m xer e two resistance 15 term e of two

i nputs for the gn\g{@%to be n xed. The wi per ofﬂ@}!f Q’h?yenélgﬁ‘r?g?er whi ch
represents the dutputooaf the mixed signal is corﬂ‘?eéié’d%@%aﬁ*ﬂﬁécond i nput
48 ¥ the filterygd @&'bfeheziffnpﬂx is in the extreme |eft-hand position
(in Fig. 3) of tqhe po entionmeter 40, the signal coming f the filter is
applied direct!y’% o $39€ i nput 48. 20 When the Vfgas ‘3§{ % he extrene

ri ght-hand positjpn, g2ee inverted signal is applietdrd ® Otfwsi nput 48 , that

Is to say the O«ﬁt pu; 1i'hgnal of the filter 38 is; n%ﬂ@irfcﬂ%ﬁ‘ic{:&.&@?- adder
que =150 Q.

Une méthode pour choisir 1a valeur de régiage de la correction va maintenant &tre décrite. Lentrée de
5  commande d’amplitude du multiplieur étant ici numérique, la détermination de la valeur de correction peut étre
faite par des moyens numériques.

Selon un avis du CCIR, il existe dans la 17éme ligne un palier horizontal dit "palier de luminance®. Dans
d'autres standards des paliers équivalents sont toujours présents : I'invention s'applique trés avantageuse-
ment aussi dans le décodage d’émissions réalisées selon un standard MAC, pour lequel le probléme du "line

55  tilt" est particulidrement aigu lorsqu'il y a embrouillage/désembrouillage.

On échantillonne par exemple "amplitude du signal aux deux extrémités d'un palier de luminance et on
traite les valeurs mesurées dans un processeur numérique. Ce dernier peut avantageusement mémoriser plu-
sleurs valeurs et en prendre la moyenne afin notammentde diminuerl'incidence d'échantilions erronés 4 cause
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37 fromthe signal 36 to be corrected. In the exact central position of the
W per the signals which are the |nverE§ 38§ a4 other in the paths 45 and
46, 39 are subtracted from each other and are cancell ed and no correction
is effected. Al types of 25 internediate controls are possible. A nethod
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adder. Thi s $'@hséinblede tes Sldinehts 52 @4, 65, 66/vert dorie@ed ifaydméonidel abliésemnbmbiaye proprement dit,
great er det aigli ne faitbaspartié dariaventtonch Wi | | now be described. 5
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di gi t al -t & anal o <cmente eupédeuresdoiselll fizén perform the four-quadrant multiplier
function: th&6i npertectkd inchangéer anged to recei ve an anal og signal, and the

i nputs 4-11 S&ceicaleul data Bouvelle coffeglional val ue conveyed via a nulti-wire
conduct or 23581 hédissege duupsultabdy aalerlS7+ he nul tiplication of the anal og signal
by t g’l t §8° V&P'[?é“qml"bh may be positive 25 or ne ative, and sup&l i es

t he sul r&%ﬁ&? lamoyanNe poUT I8 fept groupes 4'¢e %MP H'é'm’,éé pwme esjgfran-
i ndi cati on gl %g:"ﬂ}z‘ age ?:?’B‘F“t “r‘ff"§t"15' ps ucle, %ﬂ’“
an oper at i onal ?'?E 3§§° on p§" 'rBé PIBENTP j;[nemre

n cas d a sence, on an ment et sim eme ectlon un précau n
the integrat lste & ne prendre cette mesure qu aprés avoir constaté plus:eurs fo;s de suite 'absence de palier de tes).
45 Le lissage (opération 58) consiste 2 déterminer une moyenne de la correction calculée & un instant déter-
miné et d’'une somme pondérée des corrections précédentes, de fagon & éviter une instabilité de {a correction.
Le fait de fesfer dans ['opération 55 si le défaut est inférieur & une valeur prédéferminée et de reconduire,
si c'est le cas, la valeur de correction précédente permet d'éviter des oscillations de petite amplitude autour
de la valeur idéale.

Revendications o
1. Dispositif pour corriger un signal vidéo affecté de tralnage long, appliqué & une entrée (36) du dispositif,
55 comportant un circuit additionneur (37) & deux entrées pour fournir un signal corrigé en sortie (35) de I'ad-
ditionneur au moyen de I'addition, d’une part du dit signal vidéo & corriger amené avec sa bande passante
compléte a ia premiére entrée (47) de l'additionneur et d’autre part d'un signal de correction amené a la
seconde entrée (48) de I'additionneur, caractérisé en ce que pour engendrer le signal de correction, le



ci‘rcuif. The +5 V supply voltage is applied to the input 14 and the inputs
3, 12, 13 are connected to ground. 3¢po345894B1 The signal avail abl e at
the term nal 16 of the integrated circuit is mxed with the input signal at

the term nal t

t hese {wo t dE;&.f'dtgjr:% ¢ ,d ‘ng Q£s§ }Q@o Fﬁf %j%{gg%ﬁgm Ia%ée%idgﬁgi p?@‘%%%'ggrt ed
to the - in Utsdgﬁ \Joﬁ';nd&[h uhﬁun‘% UnBEY roﬁiﬁeu?leslgnal
convent i onalgmbd\ifd ds€dmens sJi? H'I_io ¢ sighal désembmulllé est fourni en sortie sur idborne 67. Ce signal

0 345 894 alfglerde!sidoesilvbriant Girdida ﬁ:leo @ cdntidhnt fe'oFould @d 1B fidtYe Favel b MbiMbs réiérenced\Pert

i npyt .bei ng u@arsunRcieas, 36), G dvvirtis¥duPariohiffeintindrique 61, ul Bitu 8drditbivéHe 62 3€enfin un
pol arT t y- adjcorbrashesrumele/snalofiaudsa) Lelsiand de faibbrab bY/esb GRIRABR amuritid unletirit 86 d'bde
out put of t hactiafipé syhéhionisdtibn Qul fduthk lek Gstants aé debilt.de ddfvtr i ligma et déMpdiie Auniicult dd ddre
verti cal br aodapd 64 et litraiarsprodessedt®b.d\slémbnt 62 Gthpartembiaminert deuix Mémaires atiisaat folr adour
mat chi nga esilusdligne 'autreBhdontchabene estcgpable d'brvedistrexiautastes tiantléds sidépnamériaidseuaed lighe) .
A resi st or - dafsgen &pocédectuxintekveiionSde segrentsale ligne parmoditicatiorate tecséquenceg'adnassage des
passband comémorrasdyfléament &4 @stiup cirquit dintécfaceen kmpe réelRivgéredeladresses mémpjfeyplup witernuel
by two resi $ie@goutralbid faim ip ruicropiecessay B8 quirdeson ¢atd; gdre desaurots derontrilerddadance Bl lented

t he ter m nalleaspmblpde cesc¥aments £2) 64, 43 seri dericifig fagpr conaue qy d4sombrowifage prorement dit;,
at the cé&nt @ Bi'tlﬂf‘s W’Wﬁé‘"‘@ﬂﬁ?"f esistors 2& 29. This circuit is

i ncor por at ed i 9"!9’"8@&'(&'%1"@?“@5’?6’8féﬂ'P%’chW'{"hdeéa?°€P‘§'
recei ver, bé'?%é "lfgaf o fﬁ “'"S“""ts"e
descranbler
roa 1ol oo 4 :%%m;ﬁgzz ST %%u
17 19 n paller L’élément su pour eglstrar

. 30 [ rniers lsens Ielamoyennedes
22 [er rl 27 “tli JdUﬁé eFQt’Eb eﬁ &:h I §E£ Vet ﬁsru délsermme Ia ente du paller
operational ggpiinhice8 a°rti iHelande 8ht leséchantlllonsdudébat%tde‘féhnuu
31: adj usd allofsung Bh rd; il ﬁaaaupa?% corthéXlon 23 & 'dlément de correction 66.3b @yafﬁma-un%& pe? 2
delay - 0.9 e[(é},sp[dun%tde]sbhs [err] characteristic inpedance A

met hod of choosiprgsdubaiecaaid d:nhlcropadou@eﬁbs éS1IRdIQURBB 51 RilFigar8 6, $buslia forme/d DR orgdhigram-
descri bed. Am. Lds@ecanglés siwibblisentradpeaivernantlod opdiatidnBsuivainted 1 pl i er is a digital
i nput i n this2: casley dd laemoykabedesehastilans safplusiedrs tamesect i on val ue can be
ef f ect ed aby 58i gitdsbde présence du patierale uindanece wi th a CCI R recommendation, there
is a horizontal (pFewiadbmndnh the [err] line, the "lum nance plateau". In

ot her st andéﬁds calcl fle/la pentr duppelier deduminapee
test de valeur de la pente :

Y = pente inférieure au seuil fixé
85 N = pente supérieure au seull fixé
56: correction inchangée
§7: caleul de la nouvelie correction
58: lissage du résultat du calcul §7.
5§9: correction nulle.
v 40 Le calcul (opération 52) de la moyenne pourles deux groupes d’échantillons prélevés permet de s’affran-
chir notamment de P'influence des bruits et fluctuations rapides sur le palier de référence testé.

De la valeur de ces groupes d'échantillons on peut déduire (opération 53) la présence ou 'absence du
palier de test. En cas d’absence, on annule purement et simplement la correction (une précaution élémentaire
consiste & ne prendre cette mesure qu'aprés avoir constaté plusisurs fois de suite 'absence de palier de tesf).

45 Le lissage (opération 58) consiste 4 déterminer une moyenne de la correction calculée & un instant déter-
miné et d’'une somme pondérée des corrections précédentes, de fagon & éviter une instabilité de la correction.

Le fait de tester dans I'opération 55 si le défaut est inférieur & une valeur prédéterminée et de reconduire,
si c'est le cas , la valeur de correction précédente permet d'éviter des oscillations de petite amplitude autour
de la valeur idéale.

Revendications

1. Dispositif pour corriger un signal vidéo affecté de trainage long, appliqué & une entrée (36) du dispositif,

55 comportant un circuit additionneur (37) & deux entrées pour fournir un signal corrigé en sortie (35) de I'ad-
ditionneur au moyen de I'addition, d'une part du dit signal vidéo & corriger amené avec sa bande passante

compléte & la premidre entrée (47) de I'additionneur et d’autre part d'un signal de correction amené & la

seconde entrée (48) de I'additionneur, caractérisé en ce que pour engendrer le signal de correction, le
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894 al ways present: the invention cgpo3ksSese used wth great advantage for
decodi ng transnmi ssions in accordance with a MAC standard, for which the

“"line tilt" prqbl IS rticularly serjous cr | i ng/ descr ling is
used e anpi RSN iR sl St Gt et werp Soidontl
pl ateau is, foz0 ff Iléad“§I nﬁés(%ﬁe g’u P APLES AP PP ECessel Ih a
digital processor. This H|g|ta processor nmay advant ageously store several
val ues apd by bigosilifheloh R réVéRticatM 1| darde@se’e doIGUR 16 MiPe (BS)GBlUR BIle Padib-barBD| €S
whi chare incorrect due to noise. The system operates by feedback, the
proceésor cal cDbpesitifrglon laevondicationt2, canaciérisécsn op awarfe filtre (38hestlaly'unfilirepasse-tas ($9rum
manner towar ds2t eidiundiitrepesse hayt (1248); meptpsgn gaseadet er mi ned 10 value. In Fig. 5
whi ch shows ,a portjon of the vjdeo channel of receiver provided with a
descr anbleer & t ﬁsvﬁyfﬁmmeg@%ﬁ ool o e f ffieneadp o Sl g e
descranbl ed si FRree Qe I00RF ft@¥%s an output signal fromthe termnal 67.

Thi s si gnal spapgfinPasioh Rraler@lation 2) catbtidtsddh &l BoRMsqidRcedaicoibuledipenelis dd fife
circuit shown pdicdnipdse ehtrd-BokHz ¥Rzt Ne same i nput/out put reference nunerals
36, 23, 35), an analog-to-digital converter 61, a processing circuit 62,

and finaffl y6a Oisgpskitdelon tuna qedicongue desrevendicati®8 1 & Phaarastiétipdah cd quiicomprete urélément |
36 is al so conderplerdemnent (30)signsddchemin designg nonduisant def'sntrée dudispasitib@6) e premidsetrpe s
the instants af47)deiledditiomneur j ne and field retrace start to a decoding

circuit 64 gnd_to a,mcroprocessor 65. The e nt 62 includes two ries
ahich ar o uucoBel e A Sre i il Bt SRR
S ‘.ca_pabfae of e ?j"pétlu i i (??gl oG8 gara or-one |ine so as to
proseed to ighVpPissdsMfseloh akdvarRicatdd ARAadsrY orl B8 Qi 136diRindy6Ha (4] rificbled SnECRRUAREE ©
of the menori egariabBsralbiEdid Yonrdesion db sartié @itlitrd on ABLxvElbsR S 48 SOnT iteGbrfrentfih SiBment
manages the IeRpdraourtdhylcossdeovoldll Ednddishif chéicuhd tiihe 468 He(k dnftéds @uR mBlafyeliraéglable §40)
M Cr Opr 0g£SSOr dénbla'ebrti€dl signél nélafgélediraliée ATGIRGRGXEMR@NIPEDIIAE) 06 l'addtictifeunt a 25

slower rate. The overall assenbly of these elenents 62, 64, 65, 66
t her ef or e s®& vBispdsitif selon arevendieation 7.fcaectériséence gualesdithmoypns (49127 ) 1églablep sant ropriitugs
not form part edrunmtinlieus iapatregpadrantsedont use das entrées ) eat relifas agoris dy ey 'quise entrée
determine the Hptl) estielidedrin apnérataur depignalidn eolage. et dop) e sogtiei(1Ghest relisedipdie dqupiame
t he decost ng cPeéafR" ¢pfadddiopneyri ded with a time counter which, on the basis
of the line,e | ' ) w30 '

. 15. b |fJeB Ftﬂgamﬁ %QPJ enla tfo a%?&?a%@ﬁs%n &Qm |la9n B}o@euﬁ
Sl gnal ‘at the ﬁ\&%fueﬂ%.l elteh%tifs@ R acfé Fminatl Wffa‘feupéeaﬁgfﬁuﬁ oyk 46.@5;];6-
line. In the pheG&SQIpRdestur lrisHqus étahtChargsdiuR lgitiel hiill sthdase dUhPallePdeliunthaRie dune
several conseciinb Yeat, soMiiahdeles dpsrachs'suivantel} phsiavéindatde pREIBEE bchshtifidns butBessifs du si-
begi nni n# of t b h idBPCBLUR idbeliade Iuiiandddat b Rowealtie PlusiRS SRARNANY SucEeaBiR 25
at the end of tildece paliod QR de id ByeRheig®étharitiflonk Sur Plisiidtstirafes(b2) lest de praklineSdi paiibd
EP de luminance (53), cdlcul et test de valeur de la pente (54,55), puis calcul fe I3 Aduvélld 4orrection (57)
addi ti onal e npérmettant darcomiergen da gnahibre satintalevpis@te ddfonadtion inféridurecy wna fvéleur préditnnied
Vi aptgr_he goonnechieon 68 to the m croprocessor 65 which cal cul ates the average
of ™He sanpl es of

Patentanspriiche

4. Einrichtung zur Korrektur eines einem Eingang (36) der Einrichtung zugefihrten, durch Ségezahnsignale
beeintréchtigten Videosignals mit einer Additionsschaltung (37) mit zwei Eingéingen, die an ihrem Aus-
gang (35) ein korrigiertes Signal liefert, das durch Addition einerseits des zu korrigierenden Videosignals,
das dem ersten Eingang (47) des Addierers mit seiner gesamten Gbertragenen Bandbreite zugefdhrtwur-
de, und andererseits eines dem zweiten Eingang (48) des Addierers zugefiihrten Korrektursignals erhal-
ten wurde, dadurch gekennzeichnet, dafs sie fiir die Erzeugung des Korrektursignals mit einem Frequenz-
filter (38) ausgestattet ist, dessen Eingang (49) das zu korrigierende Videosignal zugefiihrt wird und des-
sen Ausgang Gber Mittel (40, 27) zur Verdnderung der Amplitude und/oder der Polaritét des Korrektursi-
gnals mit dem zweiten Eingang (48) des Addierers verbunden ist.

445

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR das Filter (38) ein BandpaRfilter ist.

3. Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daR das Filter (38) aus einem TiefpaRfilter (19-
21) und einem HochpaRfilter (17,18) besteht, die in Kaskade geschaltet sind.

* < L M S * .



trte start of the pl ateau and the average of the sanples of the end of the
pl ateau, and thereafter determ nes igpg3agss@piof the | um nance plateau from
the difference betvveen the 5 sanples of the beginning and the end of the

N L

for exanple an rret hod of cal cul ation by the m croprocessor
65 is showns; nEIFﬁcﬁtun@nach nnsphﬁn b, afadiréhfgeRentdeftiinief; AEY die obbREGremfrbqUBEH ABS Filters zwi-
synbol i zg the échéd WHEGnd 1Mt Ve operations: 10 52: cal cul ati on of the
avegpge of the sanples over several fields. 53: testing the presence of
t he ™unmi nan@e Biniehtungnack! yinem dee Ansprijche ki) 5, dapiurch gekanzeichnet; dsh sigfeinMerzogsrungasleo
t he | um nance EP'M‘@)&!] derg gom Eingapg der frinrightuag (3§) zym enften Bingarg (47) des Addierety fifwenden
| oner than theS# H‘@Z’@Q"t‘thﬁ"eshol d N = sl ope h| gher than the fixed threshol d

h I
I:,Lg ag|6n g ;oﬁgclr Zgig n c %I;Eg\g rﬁgmlaa C ﬁL r{egp_;tgzgzﬁé‘rlgg dQl? dié ﬁ Ir(&l‘.#égur Ver-

cal cul ati on (opera e average 0 oups of sanpl es 20
taken nore par Emdutuag ﬁaY.h APl 7sdadirctieRénhilichinet, dafiid redeibare@itthl /4D, 27ydaini Beateieny f
noi se and rapi dagfdetAilsgtngdansthiufdes Filtérs in@wéi E6ltungdh GI5ABYUAtetdiBiEt RN einé EifUinksbrele-
val ue of 1t hesemert (39pamfart, vicbelidlecdsideri Leiting@roiewsilb keeibein dbe baides Enggngeé sihesoeyelbarpn
t he presence oMisthaes (¢)fibren, dessbn MisuhsiyrabAusgdng init dem zweltercBirgeny (48) tissAddienerseerbuno n
is merely and denigsl y cancelled (an el enmentary precaution consists in taking

this rreasure 25 onI after the absence of the test gl at eau has been found
several timd 'BTFQE' )gus einem “Vier-

detgrm g 2? @zztt e nsmf%% uesmuamﬁt%r ré St S

t hat an mstabf i ve sE:tlon I s avoi ded. Testing in the operatlon

55 whet her ﬁbeeﬁnﬁﬂiuh dagh Mﬁs&ﬁcﬁdﬁnﬁ SddhengeREhndeithhkR daH \ib eineh digiGien brozeddoP! Y
the precgding ;.rue tfmg\a REeIREHY dar feSaitfh Mittel (45,27 Funhae, wobel 8ot Qlgfiale Prozessor
oscillati ons Ofnit inér BBftwarejBIRéisl, R adégenbndvdnidfer Ld@Ridichaistiter einerMédzelidXdidrdigen=P
9 den Operationen steuert: AbfPage MbhrérBrhutelndidbifigender Abfragewerte dds Bifkéirigieredeh Si-
correcting a Vvoshs@amBegintder bdutiedithecSchyitef und @ochinkls melasrer aaipipandertbigendepAbffaggweite
(36) of the deamnEnde derSchulteli Bepechnungidks Mittelwertsder AbflageWertt ansrmeheprénidalbbilipni{g2), Pai
suppl yi ng a si tungéuf Arovesanbeitidr Lauchidichie-Schultan Befedtimyingaid Rrilfigngxids Betrabas denfidhragy (3ai d
vi deo si gnal t 65)bed apsahlieSendddreghmungzdorrieuendonpktur (57), um damitzine pptigwale Annfiherungan gine
first input (4mterhbab eipas verbestimmien Waresdiegeande \erzerrung 24 pagichen.appl i ed to t he
second input (48) of the adder, characterized in that, for generating the
correction sr nal, the device is provided with a frequency filter (38)
whose i nfut @oM$ recei ves the video si gnal to be corr ect ed and V\/nose out put
I S connecte t he _.second in (% 9 al neans ezl
i 1 ne. glt, p p ice, |n-
i Ty ng e SRR AR sl iR Setof AR Ol
adder by adding sald vldeo signal to be corrected and applied with its total passband to the first input (47)
b 40 of the adder and a correction signal applied to the second input (48) of the adder, characterized in that,
for generating the correction signal, the device is provided with a frequency filter (38) whose input (49)
receives the video signal o be corrected and whose output is connected to the second input (48) of the
adder via means (40, 27) for modifying the amplitude and/or the polarity of the correction signal.

4 2. Adevice as claimed in Claim 1, characterized in that the filter (38) is a bandpass filter.

3. Adevice as claimed in Claim 2, characterized in that the filter (38) is formed by the cascade arrangement
of a low-pass filter (19-21) and a high-pass fiiter (17, 18).

4. Adoevice as claimed in Claim 2, characterized in that the lower cut-off frequency of the filter is between
100 Hz and 20 kHz.

5. Adevice as claimed in Claim 2, characterized in that the upper cut-off frequency of the filter is between
20 kHz and 1 MHz.

85 6. Adevice as claimed in any one of Claims 1 to 5, characterized in that it includes a delay element (30)
provided in the signal path leading from the input of the device (36) to the first input (47) of the adder.

7. Adevice as claimed in any one of Claims 1 to 6, characterized in that the means (40, 27) for modifying
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10 2. ° A device as clainmed in Caim1l, characterized in that the
filter (38) is a bandpass filter. 3.gpossssespqA device as clainmed in Caim
2, characterized in that. the filter (38) is formed by the cascade
arrangenent of te -21) .and [ S filter (17, 18).
15 4. thﬂa'ﬂg\/‘i g hc?lpgi"h’é%h '@"‘& r‘ﬂgﬂg ﬁ&?’g@?&l zed in that the

| over cut - ofgf RB&&UEQ&Mm&f in ER 7, bHlateRterided inldfek YREDntlMdbleTHeam 140, 27 aKa'i!Znstuﬁted by
A device as Cl b 8Bfratiéh dEthalolibd coupllloib Aker FBXlwb BhahibR(48, 6 ohdI hick sbimpAiet an
frequency of t (acerfinglefeMént(38), Baée1R6 tharrkeistelith I6uaiAg b olvé&F twdinputs of a controlidbiélfibiér¢sd) as
clajmed i n anywhisemixéd signal oifputls dolpled to SaitPiecuntl Mput4BJlofittid aldeat it 20 i ncl udes
a defay elenent (30) provided in the signal path |eading fromthe input of
the device @36 devise aheaimed i Clainy, charactarzed inithat seid qaofmliable means (40, 27) are constuied by
as clainmed i nnﬂg?'"‘tvﬂ@a'ﬁf"“'@“&' hasppe ofits ippyia(1R) equplpdta the pyiput efshe fijterdha pthepigput
(40, 27) 1of or 1?‘9?!9@!‘*’9‘??!9"ﬂﬁﬂl°|‘!‘°€|&§’ %M%F%éﬂ%ﬁﬁ%{ﬁﬂ%%ﬁ ofithaAddesy r ect i on

char act or ?zéﬁnkdg“ b ﬁ-ﬂ R}'a%ﬁs i %ﬁm&éd&g @EM -
the separ at' on gd VQIH\ rgﬂil brpﬁe |s j@lu in t}%&aﬁe% @M“nﬁ trols

46) one of 'EBSrht&aﬁé tailg bevirl chhdaElitice éﬂ?ﬁl@ of gnal cwaa élﬂébﬁ‘\ i'ﬁg
each | eatfi ng tenmﬁmmmtpmau Bhd Hgdin Severdl cbriaBduliveshripies@t tha oh8 b tiigibtea anatm
PHF 88. 548 EP (52) the average of the samples over a:bﬂrahty of fields, a luminance plateau presencetest

si gnal out put |aang@awﬁ&tﬁd (54 555é Chiud AOtREdlope Bt theréaften cadiliating @7)3RKHR er&ct.onwmch
A device as cl pénitskonverdidgah BptifumGriaalier Riverds 2 Gforintioh [e8d thantd prede@iniined valaeh| €
means (40, 27) are constituted by a four-quadrant multiplier which has one
of its iﬁbuts (15) coupled to the output of the filter, the other input
(4-%&0 to a control signal 5 generator and its output (16) to said second
i nput (51) of the adder. 10. A device as clainmed in any one of
Clains 7 to 9, characterized in that it includes a digital processor (65)
whi ch isyused for determ ning the control value of the controllable nmeans
(40, 27), this digital processor being loaded with software which, on the
basis of a |um nance plateau of a test |line controls the follomnng
operations: taking 10 several consecutive sanples of the signal to be
corrected at the begi nning of the | um nance pl at eau, and agai n several
consecut swve sanples at the end of this plateau, calculating (52) the
average of the sanples over a plurality of fields, a |um nance pl ateau
presence test (53), calculating and testing (54, 55) the value of the slope
and thereafter calculating (57) the new correction which permts convergi ng
in an optimum 15 manner towards a deformation | ess than a predeterm ned
val ue.
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