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bearer mevEEtUn couyarcle eiticuléfla parasopédeure de tion, on va maintenir en décrire, 2 titre d’exemple nul-
celle-cl. lement limitatif, un mode de réalisation en se référant
: \/ " Pour éviter un décrochement du bac lors de son au dessin annexé dans lequel :
' mouvement de basculement lorsque celui-ci atteint - La figure 1 est une vue en élévation latérale
puis dépasse une position sensiblement horizontale, 40 schématique du mécanisme de préhension selon
il est nécessaire de prévoir sur le dispositif de bascu- I'invention avart prise en charge d’'un bac roulant.
- lement des organes mécaniques tels que des barres - Les figures 2 & 4 Hlustrent le mécanisme de la
d"appul, permettant d'assurer un effet de pincement figure 1 aprds prise en charge d’'un bac au cours
par le haut sur la collerette dans laquelle est engagé de phases successives de basculement.
le profilé du mécanisme de préhension. 45 - La figure 5 est une vue arriére schématique
Cet effet de pincement mécanique provogue des d'un mécanisme selon I'invention utilisé pour la
contraintes importantes, notamment de torsion, surla préhension simultanée de deux bacs.
collerette, pouvant provoquer une détérioration - La figure 6 est une vue analogue & celle de la
rapide de celle-ci et doncrendre le bacimpropre 2 une figure 5 montrant V'utilisation du mécanisme pour
utilisation correcte, 50 la préhension d'un seul bac de grande conte-
- Ces contraintes importantes nécessitent de nance, et
munirla collerelte de moyens de rigidification, notam- - La figure 7 fllustre de maniére schématique le
ment sous fonme de nervures, compliquant ainsi la circuit de mise en dépression des ventouses du
fabrication du bac. mécanisme des figures 1 4 6.
~ La présente invention se propose de réaliserun 55 On se référe tout d'abord aux figures 1 & 5.
mécanisme de préhension permettant de réduire On a illustré sur ce dessin un mode de réalisation
notablement les contraintes appliquées & la colle- d’'un mécanisme de préhension compartant un chés-
_rette, ce qui permet d'accroitre la durée de service des sis 1 destiné & étre fixé sur un dispositif de bascule-



connect ed to a circuit for applying reduced pressure. Preferably the
application of reducegl pressure to gpg28td#6®1 or suckers ig effected during
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le ou™chaque profilé 2 sengage sous la co bac, et 2 sa partle inférieure au moins un organe

correspondante 3 du bac et simultanément la ven- d’appui (7) apte & venir au contact de la face frontale
touse 7 vient au contact de la paroi frontale 5 du bac (5) du bac (4) de préférence dans la moltié inférieure
dans la moitié inférieur de celle-ci. Dans cette phase de celle-cl, caractérisé par le fait que le ou lesdits
.. laoules ventouses ne sont pas mises en dépression, organes (7) sont commandables par des contacteurs
>  etse comportent comme de simples patins de pous- 40  disposés dans le trajet de déplacement du dispositif
sée. _ de basculement de maniére & s'appliquer & force sur
Lorsque sous 'effet du dispositif de basculement - le bac pendant au moins une partie de son trajet de
dont I"axe de rotation est schématisé en C, le bac se déplacement lors de I'actionnement du dispositif de
rapproche d’'une position voisine de I'horizontale, telle basculement.
quillustrée & la figure 3, position détectée parun 45 2. Mécanisme de préhension selon la revendica-
contacteur (non représenté) placé dans le trajet de tion 1, caractérisé par le fait que le ou chaque organe
déplacement du dispositif de basculement, [a ou les d’appui est constitué par une ventouse (7) reliée a un
ventouses sont mises en dépression et s'appliquent circuit de mise en dépression {8, 11, 12, 13) compre-
avec une force importante contre {a paroi correspon- nant des électro-valves {13) mettant en communica-
dante du bac assurant en coopération avec le profilé  so - tionla oules ventouses (7) avec une pompe 4 vide (8),
2 engagé sous la collerette une parfaite retenue du de préférence actionnée & partir du moteur (9) du
bac surle mécanisme de préhension pendant notam- camion de collecte, lesdites électro-valves étant
ment la phase de vidage ultérieure, comme illustré 2 commandées par lesdits contacteurs.
la figure 4. ' 3. Mécanisme de préhension selon la revendica-
Une fois le vidage du bac réalisé, le dispositifde 55  tion 2, caractérisé par le fait que le circuit de mise en
basculement raméne le bac jusqu'au sol. L'aspiration dépression (8, 11, 12, 13) de la ou des ventouses (7)
appliquée aux ventouses est supprimée lorsque ie . estactionné au cours du mouvement de basculement
bac repasse par une position voisine de I'horizontale. du bac, avant que celui-ci n'atteigne une position sen-
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touse 7 vient au contact de la paroi frontale 5§ du bac (5) du bac (4) de préférence dans la moitié inférieure
dans la molitié inférieur de celle-ci. Dans cetie phase de celle-cl, caractérisé par le fait que le ou lesdits
\/ la ou jes ventouses ne sont pas mises en dépression, organes (7) sont commandables par des contacteurs
etse comportent comme de simples patins de pous- 40  disposés dans le trajet de déplacement du dispositif
sée. de basculement de maniére & s"appliquer & force sur -
Lorsque sous I'effet du dispositif de basculement le bac pendant au moins une partie de son frajst de
dont 'axe de rotation est schématisé en C, le bac se déplacement lors de 'actionnement du dispositif de
rapproche d’une position voisine de I'horizontale, telle basculement.
qu'illustrée & la figure 3, position détectée par un 45 2. Mécanisme de préhension selon la revendlea-
contacteur (non représenté) placé dans le trajet de tion 1, caractérisé par le fait que le ou chaque organe
déplacement du dispositif de basculement, ia ou les d'appui est constitué par une ventouse (7) reliée & un
ventouses sont mises en dépression et s"appliguent circuit de mise en dépression (8, 11, 12, 13) compre-
- avec une force importante contre la paroi correspon- nant des électro-valves (13) mettant en communica-
dante du bac assurant en coopération avecle profilé s0  tionlaoules ventouses (7) avecune pompe & vide (8),
2 engagé sous la collerette une parfaite retenue du de préférence actionnée & partir du moteur (9) du
bac sur le mécanisme de préhension pendant notam- camion de collecte, lesdites électro-valves étant
ment la phase de vidage uitérieure, comme illustré & commandées par lesdits contacteurs.
la figure 4. 3. Mécanisme de préhension selon la revendica-
Une fois Ie vidage du bac réallsé le dispositifde 85  tion 2, caractérisé par le fait que le circult de mise en
basculementraméne le bac jusqu'au sol. L'aspiration dépression (8, 11, 12, 13) de la ou des ventouses (7)
appliquée aux ventouses est supprimée lorsque le est actionné au cours du mouvement de basculement
bacrepasse par uns position voisine de I'horizontale. du bae, avant que celui-ci n"atteigne une position sen-
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of gr eatsmd, da@gi@sich bsi der Betétigung der Kippvorrich- (7) into communication with a vacuum pump (8), pref-
tung zumindest wihrend eines Teils der Bewegungs- 35  erably actuated from the engine (9) of the collector
bahn des Behélters unter Kraft an diesen anlegen. lorry, the said solenoid valves being controlled by the
_ 2, Aufnahmeeinrichtung nach Anspruch 1, said contactors.
U dadurch gekennzeichnet, dalk das bzw. jedes der 3. A gripper mechanism as in Claim 2, charac-
; Stiitzorgane durch einen Saugnapf (7) gebildet wird, terized by the fact that the circuit for applying reduced
dermit einem Unterdruck-Kreis (8, 11, 12,13)verbun- 40  pressure (8, 11, 12, 13) to the sucker or suckers (7)
denist, der elekfrische Ventile {13} enth&lt zur Verbin- - is actuated during the motion of tiiting the bin before
" ding des Saugnapfes bzw. der Saugniipfe (7) mit the latter reaches a substantially horizontal position,
einer vorzugsweise durch den Motor (9) des Millifahr- the reduced pressure being maintained until the bin
zeugs angetriebenen Vakuumpumpe (8), wobel die after completion of the phase of tilfing and emptying
elektrischen Ventile durch die Kontakiglieder betéitigt 45  returns to a position nearly horizontal at the time of the
werden. phase of returning to the ground.
. 3. Aufnahmeeinrichtung nach Anspruch 2, - 4. A gripper mechanism as in Claim 1, charac-
dadurch gekennzeichnet, daft der Unterdruck-Kreis terized by the fact that the bearer member or mem-
(8, 11, 12, 13) fir den Saugnapf bzw. fir die Sau- bere are electromagnets.
gnéipfe (7) im Verlauf der Bewegung der Kippvorrich- 50 5. A gripper mechanism as in any one of the pre-
tung betdtigt wird, bevor der Behélter eine im ceding Claims, characterized by the fact that it
~ wesentlichen waagerechte Stellung erreicht, wobei includes two bearer members (7) and enables simul-
der Unterdruck aufrecht erhalten bleibt, bis der Behal- taneous gripping of two bins or gripping of only one
ter nach Abschiul der Kipp- und Entleerungsphase bin of greater capacity.

wihrend der Absetzphase eine anndhernd horizon- 55
tale Steliung erreicht.

4. Aufnahmeeinrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daR das Stiitzorgan oder
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