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(57) Abstract: Method for carrying out closed-loop or open-loop control 
bis = to 	 FIG. 1 	 of the water pressure in a pressure zone, in which method the flowing OG = upper storey 

pressure is adaptive at the respective extraction station (2, 2a) after detecti- 
a fault at the 	 (2, 2a) by - 	--, ,,,,,,,,, 	— on of extraction of water or of 	 extraction station 

setting the maximum permissible supply pressure setpoint value for this 
G 	 extraction station (2, 2a), wherein this is done at least as a function of the 
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M, 1 	 or closed-loop control of the rotational speed of a 	drive, the 
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(4) of which supplies the extraction station (2, 2a) with water, wherein, if 
it is detected that water is being extracted at at least one further extraction 

  	0 station (2, 2a), the new supply pressure is set to the maximum permissible 
' r 	 6 . 
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which extraction of water is detected, and if a fault is detected at at least 
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one further extraction station (2, 2a) when previously no extraction of wa- 
ter was detected, the new supply pressure is set to the lowest supply pres- 
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(2, 2a) by means of the open-loop or closed-loop control of the rotational 
speed of the pump drive, the pump (4) of which drive supplies the extracti- 
on stations (2, 2a) with water, and a system based thereon together with a 
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correspondingly configured computer system and correspondingly opera- 
ting computer program, if appropriate on a data carrier or carrier signal. 
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Zusammenfassung: 	— 	(57) 
[Fortsetzung auf der neichsten Seitel 
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Verfahren zur Wasserdruckregelung oder -Steuerung in einer Druckzone, bei dem die Anpassung des FlieBdrucks an der jeweili-
gen Entnahmestation (2, 2a) nach Detektion einer Wasserentnahme oder eines Fehlers an der Entnahmestation (2, 2a) durch Ein-
stellung des ftir diese Entnahmestation (2, 2a) hochst zulassigen Versorgungsdrucksollwertes geschieht, wobei dies zumindest in 
Abhangigkeit von der geodatischen Mlle (9) der Entnahmestation (2, 2a) tiller die Drehzahlsteuerung oder Drehzahlregelung ei-
nes Pumpenantriebs erfolgt, dessen Pumpe (4) die Entnahmestation (2, 2a) mit Wasser versorgt, wobei im Falle der Detektion der 
Wasserentnahme an zumindest einer weiteren Entnahmestation (2, 2a) die Einstellung des neuen Versorgungsdrucks auf den far 
diese weitere Entnahmestation (2, 2a), an der eine Wasserentnahme detektiert ist, hochst zulassigen Versorgungsdrucksollwert ge-
schieht und im Falle der Fehlerdetektion an zumindest einer weiteren Entnahmestation (2, 2a), wenn zuvor keine Wasserentnahme 
detektiert wurde, die Einstellung des neuen Versorgungsdrucks auf den far alle Entnahmestationen (2, 2a), an denen ein Fehler 
detektiert ist, niedrigsten Versorgungsdrucksollwert geschieht, wobei auch die Einstellung des etwaigen neuen Versorgungsdrucks 
jeweils zumindest in Abhangigkeit von der geodatischen Mlle (9) der jeweiligen Entnahmestationen (2, 2a) tiller die Drehzahl-
steuerung oder Drezahlregelung des Pumpenantriebs erfolgt, dessen Pumpe (4) die Entnahmestationen (2, 2a) mit Wasser versorgt 
sowie hierauf basierendes System nebst entsprechend eingerichtetem Computersystem und entsprechend arbeitendem Computer-
programm, ggf. auf einem Datentrager oder Tragersignal. 


