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(57) Abstract: The invention relates to a gripper for an order-picking device for pharmaceutical packages and to a method for operating
the order-picking device. When using known grippers, it cannot be ascertained whether a pharmaceutical package has been correctly
moved onto the depositing table of the gripper. In order to solve this problem, the gripper according to the invention has a depositing
table (10) extending in a first and a second horizontal direction, said table comprising an end section (70) with an end face (71) extending
in the second direction in an arcing manner, wherein the depositing table (10) and the end section (70) define an upper support surface.
The gripper additionally comprises a transport device (20a, 20b), which is arranged over the depositing table (10) and which can be
moved in the first horizontal direction, and at least three sensors (73, 73a, 73b), which are arranged in the end section (70) below the
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support surface for determining the presence of a pharmaceutical package. The sensors are mutually spaced in the Y-direction, and
the outer sensors (73a) in the Y-direction are arranged at a distance in the X-direction from at least one sensor (73b) arranged further
inwards in the Y-direction such that the arrangement of the sensors is oriented on the end face (71) extending in an arcing manner.

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betrifft einen Greifer fiir eine Kommissioniervorrichtung fiir Arzneimittelpackun-
gen und ein Verfahren zum Betreiben der Kommissioniervorrichtung. Bei bekannten Greifern kann nicht ermittelt werden, ob eine
Arzneimittelpackung einwandfrei auf den Ablagetisch des Greifers bewegt wurde. Um dies zu beheben weist der erfindungsgemife
Greifer einen sich in einer ersten und einer zweiten horizontalen Richtung erstreckenden Ablagetisch (10) mit einem Endabschnitt (70)
mit einer sich in der zweiten Richtung bogenférmig erstreckenden Stirnseite (71) auf, wobei der Ablagetisch (10) und der Endabschnitt
(70) eine obere Auflagefliche definieren. Der Greifer umfasst ferner eine iiber dem Ablagetisch (10) angeordnete und in der ersten
horizontalen Richtung bewegbare Transporteinrichtung (20a, 20b) und zumindest drei in dem Endabschnitt (70) unterhalb der Aufla-
geflidche angeordnete Sensoren (73, 73a, 73b) zum Bestimmen des Vorhandenseins einer Arzneimittelpackung, wobei die Sensoren
in Y-Richtung beabstandet voneinander angeordnet sind und wobei in Y-Richtung &ufiere Sensoren (73a) von zumindest einem in Y-
Richtung weiter innen angeordneten Sensor (73b) in X-Richtung beabstandet angeordnet sind, so dass die Anordnung der Sensoren an
der sich bogenférmig erstreckenden Stirnseite (71) orientiert ist.



